MOVA E20s Pro

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. MOVA
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a
safe distance from the robot while it is operating.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- If the charger becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
bumper as a handle for the robot.

- Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and
below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from
dragging them while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from
bumping into and damaging them.



Safety Information

Usage Restrictions

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robot.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before

cleaning or performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging

dock. Washable parts must be dried completely before installing and using
them.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.



Safety Information

Batteries and
Charging

- Do not use any third-party battery, charger, or charging dock. Use only with

RCEA0104 supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock

on your own.

- Do not place the charging dock near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn

it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified

Laser Safety
Information

technicians or after-sales service.

- The invisible laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014, EN

60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 Standard for Class 1 laser products.
Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT Max output: <0.39mWwW
CONSUMER LASER PRODUCT Wavelength: 840-860nm
EN 50689:2021 Pulse duration: 0.125ms



Safety Information

ﬁ For indoor use only
|||:_.__] Read operator's manual

BZ015-190060-AG

:D- -c Use with adapter BZ015-190060-AG supply unit

Hereby, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLE23SA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full
text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://www.mova.tech
For detailed e-manual, please go to https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Product Overview

J @ Dock / Spot Cleaning Button

- Press to send the robot back to the charging dock

- Press and hold for 3 seconds to start spot cleaning

- Press and hold for 7 seconds to enable/disable the Child Lock

o @ Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or
press and hold for 3 seconds to turn off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed
- Breathing Orange: Returning to charge

- Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Low battery

Note:
- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or

returning to charge.
- Press and hold the (© and (© button for 3 seconds to reset Wi-Fi.
- Press and hold the @ and © button for 10 seconds to restore to
factory settings.
- Child Lock can be enabled/disabled through the app.



Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensor ©

© LDS Cover
//)) Main Wheel o
° L aser Distance Main Brush o

Sensor (LDS)

Omnidirectional Wheel ©

Cliff Sensor °

Charging Contact © o Charging Contact

Side Brush ©

o Cliff Sensor

° Main Wheel

o Bumper

o 3D Line Laser Sensor

Charging Dock

o Return-to-Dock
Sensors

o Power Indicator

—— Signaling Area

—° Power Port

o Charging Contacts




Product Overview

2-in-1 Water Tank with Dust Box

Primary Filter ©

HEPA Filter ©

Water Inlet o

Water Tank Release Clip o

Mop Assembly

Mop Pad

Mop Pad Holder

Mop Pad Attachment Area

©




Preparing Your Home

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or
sofa to ensure safe and smooth operation of the robot.

dangerous items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over
by the robot and causing losses.

nan

To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its
do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

proper place to make more space.

Note:
- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be

scratched.



Before Use

1. Remove the protections 3. Place the charging dock on level ground against
the wall and connect it to a power outlet

<= Place the charging dock in a location that is as open as possible with a good
Wi-Fi signal.

Note:

- Do not place the charging dock on the carpets.

- Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and 0.5 m
from either side of the charging dock.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where
other objects might block the signal, as this may hinder the robot from
returning to the charging dock.

4. Charge the robot

When placing the robot, align the charging contacts at the bottom of the robot
with the charging contacts of the charging dock, and the robot will automatically
turn on and start charging.

Note: Install the side brush until it cliglginto place. Note: It is recommended to fully charge your robot before first time use.

10



Connecting with the MOVAhome App
1. Download the App

Scan the QR code on the robot to download and install the app.

2. Add Device

Open the app, tap "Scan QR code to connect", and scan the same QR code
on the robot again to add the device. Please follow the prompts to finish the

Wi-Fi connection.

Note:
P—— - If you want to reset Wi-Fi, press and hold the (i)} and (C) button for 3 seconds
or repeat step 2 and then follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.
QR code i - To disconnect the device from Wi-Fi network, press and hold the Reset
L= button on the robot for 3 seconds.

QR code :—:

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from
the directions in this manual. Please follow the instructions based on the

current app version.
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How to Use

Turn On/Off

Press and hold the (©) button for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the charging dock, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the dock and press and hold (©) the button for 3
seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the charging dock, the mapping process has been
completed and the map will be saved automatically.

Start Cleaning

Press the (©) button to start cleaning after the robot is turned on. Then, the
robot will methodically clean each room in an S-shaped pattern, then finish
by cleaning along the edges and walls to ensure a thorough job.

Note: It is recommended that the robot set out from the charging dock before
cleaning. Do not move the charging dock while the robot is cleaning.

This ensures that the robot returns to charging dock smoothly.

When the robot is running, press any button to pause it.

Note: If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current
cleaning task will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the charging
dock to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator will turn off. DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable DND
mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press and hold the (©) button for 3 seconds

to enable the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to charge once the spot
cleaning is completed.

Robot Restarting
If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the (©)

button for 15 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the (©
button for 3 seconds to turn the robot on.

12



How to Use

Use Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1. Fill the water tank with clean water. 3. Install mop assembly.

Note: Do not use detergent or disinfectant.

2. Dampen the mop pad and wring out excess water. Install the mop pad as 4. Slide the 2-in-1 water tank with dust box and mop assembly into the robot
shown in the diagram. until it clicks into place.

13



How to Use

5. Press the (© button or use the app to start cleaning. 6. When the robot finishes a cleaning task and returns to the charging dock,
remove the mop assembly and wash the mop pad in time. To remove the
2-in-1 water tank with dust box, press and hold the release clip, and then
take it out.

)

Note:
- It is recommended to remove the mop assembly before cleaning carpets.

- ; Note: When the robot is charging or not in use, it is recommended to remove
- Use the app to adjust the water flow as required.

the 2-in-1 water tank with dust box and mop pad. Pour out all the remaining
water in the water tank, and clean the mop pad to prevent mildew or odors.

14



Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following
table for routine maintenance.

Part Maintenance Frequency Replacement Period
Mop pad After each use

Every 3 to 6 months
Filter Once every week
Main brush Every 6 to 12 months
Side brush Every 3 to 6 months

Charging contacts

Omnidirectional wheel

Cliff sensors

Once every month
Laser Distance Sensor (LDS)

3D Line Laser Sensor

Return-to-Dock Sensors

Bumper

Charging dock's signaling area

Water tank
Clean it as needed

Dust box

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.
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Routine Maintenance

Clean the Main Brush

1. Press the brush guard clips upwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

T,

95 G
=,
=
N
L RN
11

Note: Do not pull out the hair tangled in the main brush excessively.
Otherwise, the brush may be damaged.

Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use a proper tool to remove any hair tangled in
the brush.

Note: N

- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.
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Routine Maintenance

Clean the 2-in-1 Water Tank with Dust Box 3. Remove the filters and tap the HEPA filter gently.

1. Press the release clip to remove the 2-in-1 water tank with dust box, and
then empty the water tank.

Note: Do not attempt to clean the filters with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

4. Rinse the dust box and primary filter with water and air dry them
completely before reinstalling.

J

MV
1)
S

o
\\_\\ l/ s

Note: i

- Do not rinse the parts outside the dust box. If there are any water stains,
please wipe them dry before reinstalling.

- Rinse the dust box and primary filter with clean water only. Do not use any
detergent.

- Use the dust box and primary filter only when they are completely dry.
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Routine Maintenance

Clean the Mop Pad

1. Press the release clips on the mop pad holder to remove the mop assembly.

2. Clean the mop pad with water only and leave it to air dry before

reinstalling. ﬂ *

- Nz

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damages from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

Clean Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry
cloth, as shown in the below figure.

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
charging dock. Please use a dry cloth for cleaning.

Return-to-Dock Sensors

Cliff Sensor

Charging Contacts

b o Charging Contacts
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Troubleshooting

Problem Solution

The battery level is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.
Robot does not turn on. The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0°C) and 104 °F (40°C).

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the charger are plugged in correctly.

Robot does not recharge. Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.

Please clean the dock's signaling area.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being
blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

Robot does not return to
charging dock.

Robot is malfunctioning. Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove any
noise. debris.

Robot no longer cleans The dust box is full. Please clean it.

efficiently or leaves dust The filter is blocked. Please clean it.

behind. A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

19



Troubleshooting

Problem

Solution

Robot cannot connect to Wi-Fi.

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the app, then
try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the app is enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform
scheduled cleaning.

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power
if it is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

No water comes out of the
water tank, or only a little bit
comes out.

Check whether there is water inside the water tank.
Clean the mop if it becomes dirty.
Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.

Robot doesn't resume cleaning
after charging.

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot doesn't return to
charging dock after being
moved.

Manually place the robot onto the charging dock.

For more support, contact us via https://www.mova.tech

20
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Specifications
Model RLE23SA Model RCEA0104
Charging Time Approx. 5 hours Rated Input 19V=0.6A
Rated Voltage 14.4V = Rated Output 19V=0.6A
Rated Power 50 W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power | <20 dBm

Base Station/Charging Dock
Power consumption in off mode: <0.3 W

Power consumption in standby mode: <0.5W (within 15 minutes
after the robot leaves the base station/charging dock)

Robot&Base Station/Charging Dock

The equipment does not have a standby mode or other equivalent
states in terms of standby requirements, power management
function, or the ability to deactivate wireless network connections
due to battery maintenance needs. The power consumption of
the equipment is likely to be higher than other equipment models
meeting these functional requirements.

Model BZ015-190060-AG

Rated Input 100-240 V~50/60 Hz 0.35 A
Rated Output 19V=0.6A

Average Active Efficiency 84.44%

Efficiency at Low Load (10%) 7718%

No-load Power Consumption 0.05W

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.



Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

[r— Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

22



B3 Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren
Sie sie zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch
unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Benutzungseinschrankungen - Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um

23

jegliche Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder
von Personen mit kérperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten
bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der
Eltern oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Reinigung und
Wartung dirfen nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

- Kinder durfen nicht mit diesem Produkt spielen. Achten Sie auf einen

sicheren Abstand zwischen Kindern und Haustieren und dem Roboter,
wahrend dieser in Betrieb ist.

- Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet.

Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als
Bodenbelage oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

-Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Ladegerats stellen Sie

die Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden

freisteht, ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung,

die Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff flir den Roboter.

-Verwenden Sie den Roboter in R&umen mit einer Umgebungstemperatur

von Uber 0 °C und unter 40 °C. Stellen Sie sicher, dass sich keine
Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

- Heben Sie alle Kabel vor dem Einsatz des Roboters vom Boden auf, um zu

verhindern, dass sie wahrend der Reinigung mitgeschleift werden.



Sicherheitshinweise DE

Benutzungseinschrankungen - Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine
Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu
vermeiden.

- Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande
vom Boden, sowie alle auf dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder
Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des
Roboters fern.

-Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den
Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

- Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden
Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder
brennbare Flissigkeiten, atzende Gase oder unverdiinnte Sauren oder
Lésungsmittel aufzusaugen.

- Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat
nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstlicken
oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats fihren kdnnen.

- Vergewisern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation
vom Stromnetz getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten
durchfihren.

- Wischen Sie den Roboter und die Ladestation nicht mit einem nassen Tuch
ab, und verwenden Sie keine Flussigkeiten zum Abwaschen des Roboters und
der Ladestation. Abwaschbare Teile missen vor dem Einbau und Gebrauch
vollstandig getrocknet werden.

- Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
maoglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt wird.

-Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch.
Der Benutzer ist fir alle auf Grund einer unsachgemdaBen Verwendung dieses
Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich.

24



B3 Sicherheitshinweise
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Akkus und
Aufladen

Informationen zur
Lasersicherheit

-Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate oder Ladestationen von externen

Anbietern. Nur mit Netzteil RCEA0104 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu verandern.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer warmequelle auf.
- Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation niemals mit einem feuchten

Tuch oder feuchten Handen.

- Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht mehr benotigte Akkus

sind in einer geeigneten Recyclingeinrichtung zu entsorgten.

- Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen,

danach ausgeschaltet und an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt
werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um
eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern bzw. vom

Kundendienst ausgetauscht werden kénnen.

- Der unsichtbare Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC

60825-1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 flir Laserprodukte
der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1 Maximale Leistung: <0,39 mWw
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER Wellenlange: 840-860 nm
EN 50689:2021 Impulsdauer: 0,125 ms



Sicherheitshinweise

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet

||| | | ] Lesen Sie das Benutzerhandbuch

BZ015-190060-AG

D' _c Mit Adapter BZ015-190060-AG Netzgerat verwenden

Hiermit erklart XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLE23SA den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht.
Der vollstdndige Text der EU-Konformitatserklarung kann unter folgender Internetadresse eingesehen werden: https://www.mova.tech
Ein ausfuhrliches elektronisches Handbuch finden Sie unter https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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B Produktiibersicht

Packungsinhalt

O

N A

Roboter Ladestation

Sonstiges Zubehor

H
Ild (§
Wischmopp-Baugruppe Seitenburste Ladegerat Benutzerhandbuch
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Produktiibersicht

o @ Dock-/Punktreinigungstaste

- Driicken, um den Roboter zuriick in die Ladestation zu schicken

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Punktreinigung zu starten

- Halten Sie die Taste 7 Sekunden lang gedrickt, um die
Kindersicherung zu aktivieren oder deaktivieren

J @ Einschalt-/ Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste und 3 Sekunden lang gedriickt, um den
Roboter einzuschalten, oder halten Sie sie 3 Sekunden lang
gedrlckt, um ihn auszuschalten.

- Drucken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters zu starten

Status-Anzeige

- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sduberung abgeschlossen
- Leicht orange pulsierend: Zurtick zum Aufladen

- Blinkt Orange: Fehler

- Leuchtet orange: Niedriger Akkustand

Hinweis:

- Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie den Betrieb
pausieren wahrend der Roboter reinigt oder zur Ladestation zurlickkehrt.

- Halten Sie die Tasten (©) und (©) 3 Sekunden lang gedriickt, um das WLAN
zurlickzusetzen.

- Driicken und halten Sie die Tasten (©) und (© 10 Sekunden lang, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen.

- Die Kindersicherung kann Uber die App aktiviert/deaktiviert werden.
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B Produktiibersicht

Roboter und Sensoren

Omnidirektionales Rad o

Klippensensor ©

Ladekontakt ° Ladekontakt

Seitenbirste

Klippensensor
é ;Z //)) o | DS-Abdeckung Hauptrad
o Laserdistanzsensor Hauptburste

(LDS)

o StoBfanger
o 3D-Linienlaser-Sensor

o Klippensensor

o Hauptrad

o Rickkehrsensor zur
Dockingstation

Ladestation

o Stromanzeige

—— Signalbereich

———o Stromanschluss

o Ladekontakte

29



Produktiibersicht

2-in-1-Wasserbehadlter mit Staubfach

Primarfilter o

HEPA-Filter o

Wassereinlass o

Wasserbehalter- o
Entriegelungs-Kappe

Wischmopp-Baugruppe

Wischpad

Wischpadhalter

Wischpad- o

Befestigungsbereich
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B3 |hr Zuhause vorbereiten

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder
gefahrliche Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Tlcher, Spielzeug,

harte und scharfe Gegenstdnde vom FuBboden auf, um ein Verfangen,
Zerkratzen oder Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste

zu vermeiden.

000 |
A
v

Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mbel
in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Hinweis:

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten

zu ermdoglichen.

N

S

Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht
erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren
oder engen Stellen aufhalten.

- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um mogliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.
- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da

dadurch der Boden verkratzt werden kann.
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Vor der Verwendung

1. Schutzvorrichtungen entfernen 3. Stellen Sie die Ladestation auf einem ebenen Untergrund an die
Wand und schlieBen Sie sie an eine Steckdose an

“=> Stellen Sie die Ladestation an einem mdglichst freistehenden Ort mit
*  gutem WLAN-Signal auf.

Hinweis:

- Stellen Sie die Ladestation nicht auf Teppichbéden.

- Entfernen Sie alle Gegenstande, die sich ndher als 1,5 m von der Vorderseite
und 0,5 m von jeder Seite der Ladestation befinden.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder an einem Ort auf, an dem andere Objekte
das Signal blockieren kédnnten, da dies die Riickkehr des Roboters zur
Ladestation behindern kénnte.

4. Den Roboter aufladen

Richten Sie beim Aufstellen des Roboters die Ladekontakte an der Unterseite des
Roboters auf die Ladekontakte der Ladestation aus. Der Roboter schaltet sich
daraufhin automatisch ein und beginnt mit dem Aufladen.

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblirste, bis sie einrastet. Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
vollstandig aufzuladen.
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Verbinden mit der MOVAhome App

1. Laden Sie die App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, um die App herunterzuladen und
zu installieren.

QR-Code T

Hinweis:

- Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die App, tippen Sie auf ,Scannen Sie den QR-Code zum verbinden”,
und scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter erneut, um das Gerat
hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
herzustellen.

Hinweis:

- Wenn Sie das WLAN zuriicksetzen mochten, halten Sie die Tasten -._-5;_-und
i1) 3 Sekunden lang gedrickt oder wiederholen Sie Schritt 2 und folgen Sie
dann den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu beenden.

- Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang gedrickt, um das
Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.




Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die Taste @ 3 Sekunden lang

gedrickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den Roboter auf die
Ladestation. Der Roboter sollte sich automatisch einschalten und mit dem
Aufladen beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen Sie den Roboter

von der Ladestation und halten Sie die Taste @ 3 Sekunden lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie zur schnellen
Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt mit
der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn der Roboter zur Ladestation
zurlickkehrt, ist die Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Beginne mit der Reinigung

Drlicken Sie nach dem Einschalten des Roboters die Taste @, um die
Reinigung zu starten. Jetzt reinigt der Roboter methodisch jeden Raum in einer
S-férmigen Kurve und reinigt abschlieBend entlang der Kanten und Wande fur
eine grundliche Reinigung.

Hinweis : Es wird empfohlen, dass der Roboter vor der Reinigung von der
Ladestation losfahrt. Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter
eine Reinigung durchfihrt. Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter
problemlos zur Ladestation zuriickkehren kann.

Pausieren

Wenn der Roboter lauft, drliicken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Ladestation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zum Aufladen zurlick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er die
Reinigung nicht fortsetzen und die Betriebsanzeige erlischt. Der Nicht-Stéren-
Modus (DND) ist ab Werk standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen den Nicht-
Stéren-Modus (DND) Uber die App aktivieren oder den DND-Zeitraum dndern.
Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardmdaBig auf 22:00 - 8:00 Uhr
eingestellt.

Hinweis :

+ Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des Nicht-Stéren-
Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefuhrt.

+ Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Standby-Modus des Roboters die Taste (©) und halten Sie diese
3 Sekunden lang gedriickt, um den Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In
diesem Modus reinigt der Roboter einen quadratischen Bereich von 1,5 x

1,5 Meter um ihn herum und kehrt zum Aufladen zurlick, sobald die Reinigung
bestimmter Bereiche abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst,
halten Sie die Taste @ 15 Sekunden lang gedrickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Zum Einschalten des Roboters halten Sie dann die Taste @ 3
Sekunden lang gedrickt.
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I3 Anwendung

Wischfunktion benutzen

Es wird empfohlen, alle Béden vor dem ersten Wischen mindestens dreimal zu saugen, um eine bessere Reinigungswirkung zu erzielen.

1. Fullen Sie den Wasserbehalter mit sauberem Wasser auf. 3. Wischmopp-Baugruppe installieren.
S 1"‘“&-
— \\:
I‘% =

‘ =
T Y
= e

4. Schieben Sie den 2-in-1-Wasserbehalter mit Staubbehalter und Mopp-

Hinweis : Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel. Baugruppe in das Roboter, bis er einrastet.

2. Befeuchten Sie den Wischmopp und driicken Sie das Uberschissige
Wasser aus. Setzen Sie den Wischmopp wie in der Abbildung gezeigt ein.
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Anwendung EN

5. Starten Sie die Reinigung durch Driicken der Taste @ oder iiber die App. 6. Wenn der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zur
Ladestation zurtickkehrt, entfernen Sie die Mopp-Baugruppe und waschen Sie

den Wischmopp rechtzeitig. Um den 2-in-1-Wasserbehadlter mit Staubbehalter
zu entfernen, halten Sie den Entriegelungsclip gedrickt und nehmen Sie den
Behalter heraus.

Hinweis:

+ Es wird empfohlen, die Mopp-Baugruppe vor der Teppichreinigung zu
entfernen.

« Verwenden Sie die App, um den Wasserdurchfluss je nach Bedarf |
einzustellen.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen wird oder nicht benutzt wird, ist es
empfohlen, den 2-in-1-Wasserbehdlter mit Staubbehalter und das Wischpad
zu entfernen. GieBen Sie das restliche Wasser aus dem Wasserbehélter aus,
und reinigen Sie den Wischmopp, um Schimmel und Geruchsbildung zu
vermeiden.
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I3 Regelmé&Bige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur
regelmaBigen Wartung des Zubehdrs zu beachten.

Teil Wartungsintervall Haufigkeit des Austausches
Wischmopp Nach jedem Gebrauch

Alle 3 bis 6 Monate
Filter Einmal pro Woche
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate
Seitenblrste Alle 3 bis 6 Monate
Ladekontakte

Omnidirektionales Rad

Klippensensoren
Einmal im Monat

Laserdistanzsensor (LDS)

3D-Linienlaser-Sensor

Ruckkehrsensor zur Dockingstation

StoBfanger

Signalbereich der Ladestation

Wasserbehélter

Nach Bedarf reinigen
Staubbehalter

Hinweis: Die Austauschintervalle hdngen von der Nutzung des Roboters ab. Sollte durch besondere Umstdande eine Ausnahme auftreten, missen die Teile
ausgetauscht werden.
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RegelmaBige Wartung EN

Reinigen Sie die Hauptbiirste Reinigen Sie die Seitenbiirste

1. Driicken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen, um den Birstenschutz zu Ziehen Sie die Seitenblirste heraus und entfernen Sie mit dem geeigneten
entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben. Werkzeug alle in der Bursten verhedderten Haare.

2. Entfernen Sie mit dem geeigneten Werkzeug alle in der Biirste verhedderten
Haare.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Hauptburste verhedderten Haare nicht zu stark Hinweis:
heraus. Andernfalls kann die Blrste beschadigt werden. - Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem
Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher.
+ Spulen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem Wasser ab und setzen
Sie es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein. 38



B3 RegelméBige Wartung

Reinigen Sie den 2-in-1-Wasserbehalter mit Staubbehaélter

1. Driicken Sie auf den Entriegelungsclip, um den 2-in-1-Wasserbehalter mit 3. Nehmen Sie die Filter heraus un_d_ klopfen Sie vorsichtig auf den HEPA-Filter.

Staubbehdlter zu entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Blirste, einem Finger oder
scharfen Gegenstdnden, um Schaden zu vermeiden..

4. Spllen Sie den Staubbehélter und den Primarfilter mit Wasser ab und
trocknen Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab..

Hinweis:

« Spllen Sie die Teile auBerhalb des Staubbehélters nicht ab. Bei
Wasserflecken wischen Sie diese vor dem Wiedereinbau trocken.

« Spllen Sie den Staubbehdlter und den Primaérfilter nur mit sauberem Wasser
ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Primarfilter nur, wenn sie
vollstandig trocken sind.
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RegelmafBige Wartung

Reinigung des Wischmopps

1. Driicken Sie auf die Entriegelungsclips am Wischmopphalter, um die Mopp-

Baugruppe zu entfernen. Ziehen Sie den Wischmopp vom Wischmopphalter ab.

2. Reinigen Sie das Wischpad ausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie es vor
dem Wiedereinsetzen an der Luft trocknen.

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
bei taglichem Gebrauch auf eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie den Roboter bei ldngerem
Nichtgebrauch aus und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter mindestens

einmal alle drei Monate auf, um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden.

Reinigen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen
und trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des
Roboters und der Ladestation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenes Tuch
zur Reinigung.

o | DS-Abdeckung
o Laserdistanzsensor (LDS)

3D-Linienlaser-Sensor

Ruckkehrsensor zur
Dockingstation

Klippensensor

Ladekontakt

Ladekontakte
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I3 Fehlersuche und Fehlerbehebung

41

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter auf der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt zwischen 0
°C (32 °F) und 40 °C (104 °F).

Der Roboter lasst sich nicht
aufladen.

Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt. Vergewissern Sie sich, dass beide Anschlussstecker des Ladegerats
richtig eingesteckt sind.

Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Der Roboter kehrt nicht in die
Ladestation zurtck.

Es gibt zu viele Hindernisse in der Nahe der Ladestation.Stellen Sie die Ladestation in einem offeneren Bereich auf.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Uberprifen Sie, ob auf beiden Seiten oder vor der Basisstation gentigend Platz vorhanden ist, um zu verhindern, dass
der Roboter blockiert wird.

Der Weg zur Riickkehr zum Laden ist blockiert, z. B. wenn die Tur geschlossen ist.

Der Roboter funktioniert nicht
richtig.

Schalten Sie den Roboter aus und reaktivieren Sie ihn wieder.

Der Roboter macht ein
seltsames Gerdusch.

Ein Fremdkorper kdnnte sich in der Hauptburste, der Seitenburste oder einem der Hauptrader festgesetzt haben.
Stoppen Sie den Roboter und entfernen Sie etwaige Rickstande.

Der Roboter reinigt nicht mehr
effizient oder es bleibt Staub
liegen.

Der Staubbehadlter ist voll. Bitte reinigen Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkorper hat sich in der Hauptbiirste festgesetzt. Bitte reinigen Sie ihn.




Problem

Lésung

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Es liegt ein Problem mit der WLAN-Verbindung vor. Setzen Sie das WLAN zurlick, laden Sie die neueste Version der
App herunter und verbinden Sie sich erneut.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Berechtigung fiir Standortermittlung bei
der App aktiviert ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindet.
5GHz WLAN wird nicht unterst(tzt. Bitte vergewissern Sie sich, dass Ihr Roboter mit 2,4-GHz-WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder Passwort fir das WLAN ist falsch. Bitte geben Sie den richtigen Benutzernamen und das
richtige Passwort ein.

Der Roboter fuhrt keine
planmaBige Reinigung durch.

Der Roboter hat einen niedrigen Akkustand. Die planmdaBige Reinigung beginnt erst, wenn der Akkustand des
Roboters mindestens 15 % betragt.

Verbraucht der Roboter Strom,
wenn er auf der Ladestation
gelassen wird, nachdem er
bereits vollstdndig aufgeladen
wurde?

Wenn der Roboter auf der Ladestation gelassen wird, nachdem er vollstdndig aufgeladen wurde, verbraucht er nur
sehr wenig Strom und dieses dient dazu, die optimale Akkuleistung zu erhalten.

Es kommt kein oder nur wenig
Wasser aus dem Wassertank.

Priifen Sie, ob noch Wasser im Wassertank ist.
Reinigen Sie den Wischmopp, wenn er verschmutzt ist.
Vergewissern Sie sich, dass der Wischmopp korrekt und wie in der Bedienungsanleitung beschrieben installiert ist.

Der Roboter setzt die Reinigung
nach dem Aufladen nicht fort.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht in den Nicht-Stéren-Modus (DND) geschaltet ist, da er sonst die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf die Ladestation gestellt wird.

Der Roboter kehrt nicht in die
Ladestation zuriick, nachdem
er bewegt wurde.

Setzen Sie den Roboter manuell auf die Ladestation.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://www.mova.tech
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lH Spezifikationen

Ladestation

Modell RLE23SA Modell RCEA0104
Ladedauer Ca. 5 Stunden
Nenneingang 19V=0,6 A
Nennspannung 14,4V =
Nennausgang 19V==0,6 A
Nennleistung 50 W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Ladegerét
Mammalel ' <20 dBm
Ausgangsleistung Modell BZ015-190060-AG
. . . Nenneingan 100-240 V~50/60 Hz 0,35 A
Basisstation/Ladestation 9ang
Energieverbrauch im Aus-Modus: 0,3 W Nennausgang 19V=0,6A
Energieverbrauch im Standby-Modus: <0,5 W (innerhalb von 15 o ) - )
Minuten, nachdem der Roboter von der Basisstation/Ladestation purchschnittliche aktive Effizienz 84,44%
entfernt wurde) B o
. . ) Effizienz bei geringer Last (10 %) 7718%
Roboter&Basisstation/Ladestation
Das Gerat verfligt nicht Gber einen Standby-Modus oder einen Stromverbrauch im Leerlauf 0,05wW

anderen vergleichbaren Status hinsichtlich der Standby-
Anforderungen, der Energieverwaltungsfunktion oder der
Maoglichkeit, drahtlose Netzwerkverbindungen wegen der
erforderlichen Batteriewartung zu deaktivieren. Der Stromverbrauch
des Gerdats dlrfte hoher sein als bei anderen Modellen, die diese
Funktionsanforderungen erfullen.

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem
Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Koérper des Benutzers gehalten werden.
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Entsorgung und Entnahme des Akkus DE

Der eingebaute Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgeféhrdende Stoffe. Lassen Sie den Akku vor der Entsorgung von qualifiziertem Fachpersonal ausbauen und
entsorgen Sie ihn in einer geeigneten Recyclingeinrichtung.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;
- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

VORSICHT:

Vor dem Entfernen des Akkus ist das Gerdt vom Stromnetz zu trennen und der Akku so tief wie méglich zu entladen.

Nicht mehr bendétigte Akkus sind in einer geeigneten Recyclingeinrichtung zu entsorgten.

Setzen Sie den Akku nicht hohen Temperaturen aus, um Explosionsgefahr zu vermeiden.

Unter unsachgeméaBen Bedingungen kann Flussigkeit aus dem Akku austreten. Bei Kontakt mit der Flussigkeit spilen Sie die betroffene Stelle mit Wasser und
suchen Sie einen Arzt auf.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Fur alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte gelten die Regelungen der Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE), die nichtin den unsortierten Hausmull gelangen diirfen. Zum Schutz der menschlichen Gesundheit und der Umwelt sollten Sie daher
Ihre Altgerdte bei einer von der Regierung oder den lokalen Behdrden eingerichteten Sammelstelle fiir das Recycling von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten abgeben. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Wiederverwertung trégt dazu bei, mdgliche negative Folgen fiir die Umwelt und die

— menschliche Gesundheit zu vermeiden. Bitte wenden Sie sich an den Installateur oder die lokalen Behérden, um weitere Informationen iber den
Standort sowie die Bedingungen und Voraussetzungen fir solche Sammelstellen zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgeraten

Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten
Sammelstelle zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder

P Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterien entsorgt werden.

Mdoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfligung stehenden
Moéglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter
dem folgenden Link kénnen Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen ansehen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/

sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz
Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flir das Loschen personenbezogener Daten auf den zu

entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non
conforme de 'appareil, veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser l'appareil et le
conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions
d'utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et

des personnes ayant un handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une
connaissance ou une expérience limitée sans la surveillance d'un parent ou d'un
tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les risques. Les
opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants
sans supervision.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Assurez-vous que les enfants et

animaux de compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

- Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique

uniqguement. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes ou dans un milieu
industriel ou commercial.

- Si le chargeur est endommagé ou cassé, arrétez immeédiatement de 'utiliser et

contactez le service apres-vente.

- N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriere de

protection.

- Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le couvercle du robot ou le

pare-chocs comme poignée pour tenir le robot.

- Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure

a 0 °C etinférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide ou de substance
collante sur le sol.

- Ramassez tous les cables du sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu'il ne les

traine pendant le nettoyage.
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Informations sur la sécurité
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Restrictions
d'utilisation

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le

robot de les heurter ou de les endommager.

- Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causés par un raclement, retirez

tous les objets mobiles du sol, ainsi que les cables ou cordons d'alimentation sur
l'itinéraire de nettoyage avant de faire fonctionner 'appareil.

- Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de l'orifice

d'aspiration du robot.

- Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit

en marche ou a l'arrét.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liguides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des
acides ou des solvants non dilués.

-N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser

des objets tels que des cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet
susceptible d'obstruer l'appareil.

- Vérifiez que le robot est éteint et que la station de recharge est débranchée avant le

nettoyage ou les travaux d’'entretien.

- N'utilisez pas un chiffon mouillé ou un liquide pour rincer le robot ou la station

de recharge. Les pieces lavables doivent étre complétement seches avant leur
installation et leur utilisation.

- Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans

son emballage d'origine si possible.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le mode

d’emploi. Les utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage
occasionné par une utilisation non conforme de ce produit.



Informations sur la sécurité

Batteries et
recharge

Informations
de sécurité
sur le laser

- N'utilisez pas de batterie, de chargeur ou de station de charge d'une autre marque.

Utilisez uniquement avec 'unité d'alimentation RCEA0104.

- N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station de

recharge vous-méme.

-Ne placez pas la station de recharge a proximité d’'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon mouillé ou des mains humides pour essuyer ou nettoyer les

contacts de charge de la station de recharge.

-N'éliminez pas les batteries usagées de maniere inappropriée. Les batteries usagées

doivent étre déposées dans un centre de collecte approprié.

- Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement,

puis éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au
moins tous les 3 mois pour ne pas trop décharger la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des

techniciens qualifiés ou des personnes du service apres-vente.

- Le capteur laser invisible de ce produit répond aux normes IEC 60825-1:2014,

EN 60825-1:2014+A11:2021 et EN 50689:2021 des appareils a laser de classe 1.
Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant ['utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1 Puissance maximale : <0,39 mW
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC Longueur d'ondes : 840-860 nm
EN 50689:2021 Durée d'impulsion : 0,125 ms
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Informations sur la sécurité

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

||| | | ] Lire le mode d'emploi

BZ015-190060-AG

D— -C Utilisation avec 'adaptateur du bloc d'alimentation BZ015-190060-AG

Par le présent document, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. déclare que le modele d'équipement radio RLE23SA répond a la directive 2014/53/UE.
L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://www.mova.tech

Pour consulter le mode d’emploi en ligne, veuillez accéder a https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs



Présentation du produit

Contenu de l'emballage

O

NS <

Robot Station de recharge

Autres accessoires

8

Unité de serpilliere Brosse latérale Chargeur Mode d'emploi
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Présentation du produit

o @ Bouton de nettoyage localisé/station

- Appuyez brievement pour renvoyer le robot a la station de
recharge

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour

- Maintenez enfoncé pendant 7 secondes pour activer ou
désactiver le Verrouillage enfants

o @ Bouton d’alimentation/nettoyage

- Appuyez et maintenez le bouton enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer ou appuyez et maintenez le bouton enfoncé
pendant 3 secondes pour éteindre

- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot allumé

Indicateur d’état

- Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

- Clignote lentement en orange : Retour a la charge
- Orange clignotant : Erreur

- Orange fixe : Batterie faible

Remarque :

- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une pause pendant
que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Maintenez les boutons () et ©) enfoncés pendant 3 secondes pour
réinitialiser le Wi-Fi.

- Maintenez les boutons () et (©) enfoncés pendant 10 secondes pour
rétablir les parametres d'usine.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé ou désactivé avec l'application.
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Présentation du produit

Robot et capteurs

Roue omnidirectionnelle

Capteur de vide

Contact de charge Contact de

Brosse latérale

Capteur de vide

X.-".' } L -
I'L_JI'H ‘ [ 8]
Couvercle LDS Roue principale o | r..' L:
Tl n
B inci e L
Capteur de distance rosse principale = (O

laser (LDS) 4

b \
—~———= Pare-chocs 3

—= = Capteur laser lineaire 3D \

"
-~
=

= Capteur Retour a la
station

Station de recharge

Indicateur d'alimentation
Zone d'émission du signal

Port d’alimentation

Contacts de charge
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Présentation du produit

Réservoir d'eau 2 en 1 avec compartiment a poussiéere

Filtre principalo

Filtre HEPA o

Entrée d'eauo

Clip de déverrouillage o
du réservoir d'eau

Unité de serpilliere

Serpilliere

Support de serpilliere

Zone de fixation de o
serpilliere
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Préparer son intérieur

Avant de procéder au nettoyage, éloignez les objets instables, fragiles,
précieux ou dangereux, et ramassez les cables, les chiffons, les jouets,
les objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin d’éviter que le

robot ne les emmeéle, ne les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait
des pertes.

mE.

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et disposez correctement les
meubles pour libérer plus d'espace.

Remarque :

Avant de nettoyer, placez une barriére physique au bord des marches

et du canapé pour permettre au robot de fonctionner facilement et en
toute sécurité.

L0

PR ==

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas les zones a nettoyer, ne
restez pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des endroits étroits.

- Ala premiere utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel & temps.

N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des boules en acier et des pieces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction, du

verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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Avant l'utilisation
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1. Enlever les protections

Remarque : Installez la brosse latérale jusqu’a ce qu’elle s'enclenche.

3. Placer la station de recharge sur un sol plat contre le mur et la
connecter a une prise

7= Placez la station de recharge dans un endroit aussi dégagé que possible
avec un bon signal Wi-Fi.

Remarque :

- Ne placez pas la station de charge sur des tapis.

- Retirez tous les objets situés a moins de 1,5 m devant et 0,5 m de chaque
coté de la station de recharge.

-Ne placez pas la station d'accueil dans un endroit exposé a la lumiere directe
du soleil ou dans un endroit ou d'autres objets pourraient bloquer le signal,
car cela peut empécher le robot de retourner a la station d'accueil.

4. Recharger le robot
Lorsque vous placez le robot, alignez les contacts de charge au bas du robot

avec les contacts de charge de la station de recharge. Le robot s'allumera
automatiquement et commencera a se recharger.

Remarque : Il est recommandé de recharger completement le robot avant sa
premiére utilisation.



Connexion avec l'application MOVAhome

1. Télécharger l'application

Scannez le code QR sur le robot pour télécharger et installer l'application.

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Veuillez suivre
les instructions selon la version actuelle de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application, appuyez sur « Scannez le code QR pour vous connecter »
et scannez le méme code QR sur le robot encore une fois pour ajouter l'appareil.
Suivez les messages d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque :

- Sivous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, appuyez et maintenez les boutons

et enfoncés pendant 3 secondes ou répétez 'étape 2, puis suivez les
messages d’instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

- Pour déconnecter l'appareil du réseau Wi-Fi, maintenez le bouton de
réinitialisation du robot enfoncé pendant 3 secondes.

Code QR :—
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Conseils d'utilisation

Allumer/Eteindre

Appuyez et maintenez le bouton @ enfoncé pendant 3 secondes pour

allumer le robot. L'indicateur d'alimentation doit étre allumé. Placez le
robot sur la station de recharge, le robot doit s'activer automatiquement et
commencer a se recharger. Pour éteindre le robot, retirez le robot de la station

et maintenez le bouton @ enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte. Le robot commencera

a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot retourne a la station

de recharge, le processus de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Démarrer le nettoyage

Appuyez sur le bouton @ pour commencer le nettoyage une fois le robot
allumé. Ensuite, le robot nettoiera méthodiquement chaque piéce en suivant
un schéma en S, puis terminera en nettoyant le long des bords et des murs
pour garantir un travail minutieux.

Remarque : Il est conseillé de retirer le robot de la station de recharge avant
de commencer le nettoyage. Ne déplacez pas la station de recharge pendant
que le robot effectue le nettoyage. Cela garantit que le robot retournera a la
station de recharge avec succes.

Mode Pause

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n‘importe quel bouton pour le mettre
en pause.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station d'accueil, la tache
de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station de base pour se recharger. Aprés avoir rechargé la batterie au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'activer dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), le robot ne
pourra pas reprendre le nettoyage et l'indicateur d'alimentation s'éteindra. Le
mode DND est désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser 'application
pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La période DND s'étend
de 22h00 a 8h00 par défaut.

Remarque :

+ Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période DND.

+ Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin de la période
DND.

Nettoyage de zone délimitée

Lorsque le robot est en veille, appuyez et maintenez le bouton ©) enfoncé
pendant 3 secondes pour activer le mode de nettoyage localisé. Dans ce
mode, le robot nettoie une surface carrée de 1,5 x 1,5 metres autour de lui, et
retourne se recharger a la fin du nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas s'éteindre, maintenez le bouton @
enfoncé pendant 15 secondes pour l'arréter de force. Puis maintenez le bouton
@ enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le robot.



Conseils d'utilisation

Utiliser la fonction de lavage

Il est recommandé de passer l'aspirateur sur tous les planchers au moins trois fois avant la premiere séance de lavage pour obtenir un meilleur effet de
nettoyage.

1. Remplissez le réservoir d’eau avec de l'eau propre. 3. Installez l'unité de serpilliere.

Remarque : N'utilisez pas de détergent ou de désinfectant. 4. Faites glisser le réservoir d’eau 2 en 1 avec le compartiment & poussiére et

'unité de serpilliere a l'intérieur du robot en veillant a bien engager le tout.

2. Humidifiez la serpilliere et essorez-la bien. Installez la serpilliere comme
indiqué sur le schéma.
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Conseils d'utilisation

5. Appuyez sur le bouton @ ou utilisez l'application pour commencer a
nettoyer.

Remarque :
- Ilest recommandé d'enlever l'unité de serpilliere avant de nettoyer les tapis.
- Utilisez l'application pour régler le débit d’eau au besoin.

6. Lorsque le robot a terminé le nettoyage et retourne a la station de
recharge, retirez 'unité de serpilliere et lavez la serpilliere immédiatement.
Pour retirer le réservoir d'eau 2 en 1 avec le compartiment a poussiére,
maintenez le clip de verrouillage enfoncé, et sortez-le.

Remarque : Lorsque le robot est en charge ou n'est pas utilisé, il est
recommandé de retirer le réservoir d'eau 2 en 1 avec le compartiment a
poussiere et la serpilliére. Videz toute l'eau restante dans le réservoir d'eau
et nettoyez la serpilliere pour éviter la formation de moisissures et les
mauvaises odeurs.



Entretien de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a 'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour

l'entretien de routine.

Piece Fréquence d’entretien Période de remplacement
Serpilliere Apres chaque utilisation

Tous les 3 a 6 mois
Filtre Une fois par semaine

Brosse principale

Brosse latérale

Contacts de charge

Roue omnidirectionnelle

Capteurs de vide

Capteur de distance laser (LDS)

Capteur laser lineaire 3D

Capteur Retour a la station

Pare-chocs

Zone de signalisation de la station de recharge

Une fois par mois

Tous les 6 a 12 mois

Tous les 3 a 6 mois

Réservoir d'eau

Compartiment a poussiére

Nettoyez-le au besoin

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de votre utilisation du robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les

pieces doivent étre remplacées.
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Entretien de routine

Nettoyer la brosse principale Nettoyer la brosse latérale

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers le haut pour retirer la Retirez la brosse latérale et utilisez un outil approprié pour enlever les
protection de la brosse et soulevez la brosse hors du robot. cheveux emmélés dans la brosse.

==

x

s e

2. Utilisez un outil approprié pour éliminer les cheveux emmélés dans la

brosse.
Remarque :
+ Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de la
roue omnidirectionnelle.
Remarque : Ne tirez pas les cheveux emmélés dans la brosse principale en + Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la apres
forcant. Sinon, vous pouvez endommager la brosse. l'avoir completement séchée.
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Entretien de routine

Réservoir d'eau 2 en 1 avec compartiment a poussiére

1. Appuyez sur le clip de déverrouillage pour retirer le réservoir d'eau 2 en 1
avec le compartiment a poussiére, et videz le réservoir d’'eau.

3. Retirez les filtres et tapotez doucement sur le filtre HEPA.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer les filtres avec une brosse, les doigts
ou des objets pointus pour éviter de les endommager.

4. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre principal a l'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiére et videz le compartiment
a poussiere.

Remarque :

+ Ne rincez pas les piéces a l'extérieur du compartiment a poussiére. S'ily a
des taches d'eau, essuyez-les avant de les réinstaller.

+ Rincez le compartiment a poussiére et le filtre principal uniguement a l'eau
propre. N'utilisez aucun détergent.

+ Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre principal uniquement
lorsqu'ils sont complétement secs.
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Entretien de routine

Nettoyer la serpilliere Nettoyer les capteurs du robot et les contacts de charge

1. Appuyez sur les clips de déverrouillage sur le support de serpilliere pour Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
retirer l'unité de serpilliére. Retirez la serpilliere du support de serpilliere. doux et sec, comme illustré dans la figure ci-dessous :

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles a
l'intérieur du robot et de la station de recharge. Veuillez utiliser un chiffon sec
pour le nettoyage.

Couvercle LDS
Capteur de distance laser (LDS)

I
2. Nettoyez la serpilliere uniguement a l'eau et laissez-la sécher a l'air libre
avant de la réinstaller.

Capteur Retour a la station

Capteur de vide

Contact de charge

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Assurez-vous
que la batterie reste bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de |
maintenir les performances optimales de la batterie. Si le robot n'est pas /

utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout rd

risque de dommages lié a une décharge excessive, rechargez le robot au o S Contacts de charge
moins une fois tous les trois mois.
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Dépannage

Probleme

Solution

Le robot ne s'active pas.

TLe niveau de batterie est faible. Rechargez le robot sur la station de recharge, puis réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé d'utiliser l'appareil a une
température comprise entre 0 °C (32 °F) et 40 °C (104 °F).

Le robot ne se recharge pas.

La station de recharge ne regoit pas d'alimentation. Vérifiez que les deux extrémités du chargeur sont branchés
correctement.

Mauvais contact. Nettoyez les contacts de charge de la station de recharge et du robot.

Le robot ne retourne pas a la
station de recharge.

Ily a trop d'obstacles autour de la station de recharge. Placez la station de recharge dans un endroit plus ouvert.

Nettoyez la zone de signalisation de la station.

Vérifiez qu'il y a suffisamment d'espace des deux c6tés ou devant la station de base pour éviter que le robot ne
soit bloqué.

Litinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la porte est fermée.

Le robot fonctionne mal.

Eteignez le robot, puis réactivez-le.

Le robot fait un bruit étrange.

Un corps étranger est peut-étre coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues
principales. Arrétez le robot et retirez tous les débris.

Le robot ne nettoie plus
efficacement ou laisse de la
poussiere derriere lui.

Le compartiment a poussiere est plein. Nettoyez-le.
Le filtre est bloqué. Nettoyez-le.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Nettoyez-le.
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Dépannage

Probléeme

Solution

Le robot ne peut pas se connecter
au réseau Wi-Fi.

La connexion Wi-Fi fonctionne mal. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniére version de l'application, puis
essayez de le reconnecter.

L'autorisation de localisation n’est pas ouverte. Vérifiez que 'autorisation de localisation sur l'application est
activée.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.
Le Wi-Fi 5 GHz n'est pas pris en charge. Vérifiez que votre robot se connecte au Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez saisir le nom d'utilisateur et le mot de
passe corrects.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmeé.

La batterie du robot est déchargée Le nettoyage programmé ne démarrera pas a moins que le robot ne dispose
d'au moins 15 % de charge de batterie.

Le robot consomme-t-il de
I'énergie s'il reste sur la station
de recharge et s'il est déja
complétement rechargé ?

Laissez le robot sur la station de recharge une fois qu'il est completement rechargé consomme tres peu
d’électricité et permet de maintenir les performances optimales de la batterie.

Aucune eau ne sort du réservoir
d’'eau, ou seulement un peu.

Vérifiez s'ily a de 'eau a l'intérieur du réservoir d’eau.
Nettoyez le tampon s'il est sale.
Assurez-vous que la serpilliere est correctement installée conformément au mode d'emploi.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage apres la recharge.

Vérifiez que le robot n'est pas réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui 'empéche de reprendre le
nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est rechargé manuellement ou placé sur la station de recharge.

Le robot ne retourne pas a la
station de recharge aprés avoir été
déplacé.

Placez le robot sur la station de recharge manuellement.

Pour plus d'informations, contactez-nous via https://www.mova.tech




Caractéristiques techniques

Station de recharge

Modeéle RLE23SA Modele RCEA0104
Temps de charge Environ 5 heures Entrée nominale 19V=0,6A
Tension nominale 14,4V = Sortie nominale 19V=0,6 A
Puissance nominale 50w

Fréquence de

. 2400 - 2483,5 MHz
fonctionnement

Puissance de sortie

- <20 dBm
maximale

Station de base/station de recharge
Consommation électrique en mode arrét : <0,3 W

Consommation électrique en mode veille : <0,5 W (dans les 15 minutes une
fois que le robot a quitté la station de base/station de recharge)

Robot et station de base/station de recharge

L'équipement ne dispose pas d'un mode veille ou d'autres états équivalents
en termes d'exigences de veille, de fonction de gestion de l'alimentation

ou de capacité a désactiver les connexions au réseau sans fil en raison des
besoins d'entretien de la batterie. La consommation d'énergie de l'équipement
est susceptible d'étre plus élevée que celle d'autres modeles d'équipement
répondant a ces exigences fonctionnelles.

Modele BZ015-190060-AG

Entrée nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

Sortie nominale 19V=0,6 A
Efficacité active moyenne 84,44%
Rendement a faible charge (10 %) 7718%
Consommation a vide 0,05 W

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit
étre maintenu a une distance de séparation d’au moins 20 cm entre
l'antenne et le corps de l'utilisateur.

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Cet appareil,
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent
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Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est enlevée par un
technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant gu'il ne soit mis au rebut ;
- l'appareil doit étre débranché de la prise secteur pour le retrait de la batterie ;
- la batterie doit étre éliminée de maniére sdre.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez 'alimentation et déchargez au maximum la batterie.

Les batteries usagées doivent étre déposées dans un centre de collecte approprié.

N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :
1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le couvercle.
2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'apres la directive 2012/19/UE) qui ne
doivent pas étre mélangés avec les ordures ménagéres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et l'environnement en déposant votre
équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné
par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination et de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur

— 'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les
modalités et conditions des points de collecte de ce type.
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare 'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni d'uso

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8

anni o da persone con deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza
0 conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per
garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

-1 bambini non devono giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo
funzionamento.

- Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in

ambiente domestico. Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o
in ambienti commerciali o industriali.

- Se il caricabatterie € danneggiato o rotto, interromperne immediatamente

['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il

coperchio del robot o il paraurti come impugnatura del robot.

- Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiorea 0°Ce

inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul
pavimento.

- Raccogliere i cavi dal pavimento prima di utilizzare il robot per evitare che

vengano trascinati durante la pulizia.
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Informazioni sulla sicurezza
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Restrizioni d’'uso

- Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li

urti e li danneggqi.

- Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione

'apparecchio, rimuovere tutti gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di
alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

- Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione

del robot.

- Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot,

indipendentemente dal fatto che sia fermo o in movimento.

- Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per

raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi
non diluiti.

-Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto
che possa intasare 'apparecchio.

- Assicurarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima

di effettuare la pulizia o la manutenzione.

- Non utilizzare un panno bagnato per pulire o un liquido per sciacquare il robot

e la base diricarica. Le parti lavabili devono essere asciugate completamente
prima di essere installate e utilizzate.

- Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile,

conservato nell'imballaggio originale.

- Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale

d'uso. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti
dall'uso improprio di questo prodotto.



Informazioni sulla sicurezza

Batterie e ricarica

Ir_lformazioni sulla
sicurezza del laser

-Non utilizzare batterie di terze parti, caricabatterie o stazione di ricarica di

terze parti. Utilizzare solo con 'unita di alimentazione RCEA0104.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione

di ricarica.

- Non collocare la stazione di ricarica vicino a una fonte di calore.
-Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della

stazione.

-Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie

devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.

- Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo

completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un luogo fresco e asciutto.
Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare
eccessivamente la batteria.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite solo da tecnici

qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Il sensore laser invisibile di questo prodotto e conforme agli standard IEC

60825-1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 per i prodotti laser
di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1 Potenza di uscita max.: <0,39 mW
PRODOTTO LASER DI CONSUMO Lunghezza d'onda: 840-860 nm
EN 50689:2021 Durata impulso: 0,125 ms
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Informazioni sulla sicurezza

Solo per uso interno

Leggere il manuale dell'operatore

Utilizzare di alimentazione BZ015-190060-AG

Con la presente, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio tipo RLE23SA & conforme alla direttiva 2014/53/UE.
Il testo completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al seguente indirizzo internet: https://www.mova.tech
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Panoramica del prodotto

Contenuto della confezione

.
) S

Robot Stazione diricarica

Altri accessori

g

Gruppo mocio Spazzola laterale Caricabatterie Manuale dell'utente
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Panoramica del prodotto

o @ Pulsante per la pulizia localizzata / stazione

- Premere per rimandare il robot alla stazione di ricarica

- Tenere premuto per 3 secondi per avviare la pulizia localizzata

- Tenere premuto per 7 secondi per attivare/disattivare il blocco
bambini

o @ Pulsante di accensione / pulizia

- Premere e tenere premuto per 3 secondi per accendere o
premere e tenere premuto per 3 secondi per spegnere

- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot

Indicatore di stato

- Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

- Arancione lampeggiante: Ritorno alla ricarica
- Arancione lampeggiante: Errore

- Arancione fisso: Batteria scarica

Nota:

- Premere un pulsante qualsiasi del robot per metterlo in pausa durante la
pulizia o la ricarica.

- Premere e tenere premuto () e il pulsante (@ per 3 secondi per ripristinare
il Wi-Fi.

- Tenere premuti i pulsanti () e (©) per 10 secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica.

- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite l'app.
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Panoramica del prodotto

Robot e sensori
Ruota omnidirezionale o

Sensore di dislivello o \
Contatto di ricarica 2N
Spazzola laterale o , A
Sensore di dislivello o i
o Copertura LDS
//)) Ruota principale
o Sensore di distanza Spazzola o
laser (LDS) principale
© Paraurti
o Sensore laser di linea 3D
o Sensori di ritorno alla

o Contatto di ricarica

° Sensore di dislivello

o Ruota principale

stazione

Stazione di ricarica

Indicatore di alimentazione

—7 1 Area di segnalazione

[—— Porta di alimentazione

o Contatti di ricarica
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Panoramica del prodotto

Serbatoio dell'acqua 2 in 1 con contenitore per la polvere

Filtro primario o

Filtro HEPA o

Ingresso acqua o

Clip dirilascio del o
serbatoio dell'acqua

Tampone del mocio

Supporto per il
tampone del mocio

Area di attacco del o
tampone del mocio
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Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili,
di valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti
duri e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot
possa impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

e

v

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto
per lasciare piu spazio.

Nota:

Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale
e del divano per garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del

robot.

00

) e

Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare
davanti al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.

+ Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
- Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il

pavimento.

76



Prima dell'uso

1. Rimuovere le protezioni

Nota: Installare la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

T

3. Posizionare la stazione di ricarica in piano contro la parete e
collegarla a una presa di corrente

<= Collocare la stazione diricarica in una posizione il piu possibile aperta e
con un buon segnale Wi-Fi.

Nota:

- Non posizionare la stazione di ricarica sui tappeti.

- Rimuovere tutti gli oggetti piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore e di 0,5 m
da entrambi i lati della stazione di ricarica.

- Non collocare la base di ricarica in un'area illuminata dalla luce solare
diretta o dove altri oggetti potrebbero bloccare il segnale, in quanto cio
potrebbe impedire al robot di tornare alla base.

4. Caricare il robot

Quando si posiziona il robot, allineare i contatti di ricarica sul fondo del robot
con i contatti di ricarica della stazione, il robot si accendera automaticamente
e iniziera la ricarica.

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo primo
utilizzo.



Connessione con 'App MOVAhome

1. Scaricare 'App

Effettuare la scansione del codice QR sul robot per scaricare e installare l'app.

Nota:

- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'’App, le operazioni effettive
potrebbero differire dalle indicazioni contenute nel presente manuale.
Sequire le istruzioni in base alla versione attuale dell'App.

2. Aggiungi dispositivo

Aprire l'app, toccare "Scansiona il codice QR per connetterti" e scansionare
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il dispositivo.
Seguire le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

- Se si desidera ripristinare il Wi-Fi, premere e tenere premuti i pulsanti |7 e
i per 3 secondi o ripetere il punto 2 e seguire le istruzioni per completare la
connessione Wi-Fi.

- Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere premuto il pulsante
Ripristino sul robot per 3 secondi.

. i i |
Codice QR —
L L
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Modalita d'uso

Accensione/spegnimento

Premere e tenere premuto il pulsante @ per 3 secondi per accendere il

robot. L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare il robot
sulla stazione di ricarica, il robot si accendera automaticamente e iniziera a
caricarsi. Per spegnere il robot allontanarlo dalla stazione, premere e tenere

premuto il pulsante @ per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni dell'App
per creare rapidamente una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire.

Quando il robot torna alla stazione di ricarica, il processo di mappatura e stato
completato e la mappa viene salvata automaticamente.

Avvio della pulizia

Premere il pulsante @ per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot.
Quindi, il robot pulira metodicamente ogni stanza secondo uno schema a s,
per poi terminare la pulizia lungo i bordi e le pareti per garantire un lavoro
completo.

Nota: Si raccomanda di far partire il robot dalla stazione di ricarica prima di
iniziare la pulizia. Non spostare la stazione di ricarica durante la pulizia del
robot. In questo modo si garantisce che il robot ritorni alla stazione di ricarica
senza problemi.

Modalita Pausa

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di ricarica,
il compito di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna automaticamente alla stazione
di ricarica per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il robot
non puo riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne. La
modalita DND e disattivata per impostazione predefinita in fabbrica. Con
I'App & possibile attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND. Per
impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la pulizia dal punto in
cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot & in standby, premere e tenere premuto il pulsante ©) per
3 secondi per attivare la modalita di pulizia localizzata. In questa modalita,
il robot pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna alla
ricarica una volta completata la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non si spegne, premere e tenere premuto il
pulsante @ per 15 secondi per spegnerlo. Quindi, premere e tenere premuto

il pulsante @ per 3 secondi per accendere il robot.



Utilizzo

Utilizzo della funzione lavaggio con il mocio

Si consiglia di passare l'aspirapolvere su tutti i pavimenti almeno tre volte prima della prima passata di lavaggio, in modo da ottenere una pulizia migliore.

1. Riempire il serbatoio dell'acqua con acqua pulita. 3. Installare il gruppo del mocio.

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti. 4. Far scorrere il serbatoio dell'acqua 2 in 1 con contenitore della polvere e
2. Inumidire il panno del mocio e strizzare l'acqua in eccesso. Installare il mocio nella parte posteriore del robot finché non scatta in posizione.
tampone del mocio come indicato nel diagramma.
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Utilizzo

5. Premere il pulsante@ o utilizzare l'App per avviare la pulizia.

Nota:

- Si consiglia di rimuovere il gruppo mocio prima della pulizia di tappeti
- Utilizzare l'app per regolare il flusso d'acqua secondo necessita.
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6. Quando il robot termina un'attivita di pulizia e torna alla stazione di
ricarica, rimuovere il gruppo mocio e lavare i tamponi per tempo. Per
rimuovere il serbatoio dell'acqua con il contenitore della polvere 2 in 1, tenere

premuta la clip di rilascio, quindi estrarlo.

Nota: Quando il robot € in carica o non viene utilizzato, si consiglia di
rimuovere il serbatoio dell'acqua e il contenitore della polvere 2 in 1, nonché
ilLtampone del mocio. Versare tutta l'acqua rimasta nel serbatoio dell'acqua e

pulire il tampone del mocio per evitare muffa o odori.



Manutenzione ordinaria

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la

manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di manutenzione

Periodo di sostituzione

Tampone del mocio

Dopo ogni utilizzo

Sensore di ritorno alla stazione

Paraurti

Area di segnalazione della stazione di ricarica

Serbatoio dell'acqua

Contenitore della polvere

Pulire se necessario

Ogni 3-6 mesi
Filtro Una volta alla settimana
Spazzola principale 0Ogni 6-12 mesi
Spazzola laterale Ogni 3-6 mesi
Contatti di ricarica
Ruota omnidirezionale
Sensori di dislivello

Una volta al mese

Sensore di distanza laser (LDS)
Sensore laser di linea 3D

/

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dall'utilizzo del robot. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere sostituite.
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Manutenzione ordinaria

Pulizia della spazzola principale Pulizia della spazzola laterale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'alto per rimuoverla e Estrarre la spazzola laterale e utilizzare un utensile adatto per rimuovere i peli
sollevare la spazzola dal robot. impigliati nella stessa.

2. Utilizzare uno strumento adatto per rimuovere i peli impigliati nella

spazzola.
Nota: Non tirare eccessivamente i peli impigliati nella spazzola principale. In Nota: -
caso contrario, la spazzola potrebbe danneggiarsi. - Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per separare l'asse e

il pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.
+ Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimontarla
dopo averla asciugata completamente.
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Manutenzione ordinaria

Pulire il serbatoio dell'acqua 2 in 1 con contenitore per la polvere

1. Premere la clip di rilascio per rimuovere il serbatoio dell'acqua 2-in-1 con 3. Rimuovere i filtri e battere delicatamente il filtro HEPA.
il contenitore della polvere, quindi svuotare il serbatoio. 4

Nota: Non tentare di pulire il%iltro con spazzole, dita o0 oggetti appuntiti per
evitare di danneggiarlo.

4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro principale con acqua e
asciugarli completamente prima di rimontarli.

Nota:

- Non sciacquare le parti esterne del contenitore della polvere. Se rimangono
macchie d'acqua, asciugarle con un panno morbido prima di rimontare.

- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro principale solo con acqua
pulita. Non utilizzare alcun detergente.

- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro principale solo quando sono
completamente asciutti. 84
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Manutenzione ordinaria

Pulire il tampone del mocio

1. Premere le clip di rilascio sul supporto del tampone del mocio per
rimuovere il gruppo del mocio. Rimuovere il tampone del mocio dal relativo
supporto.

2. Pulire il tampone del mocio solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria
prima di rimontarlo.

ILrobot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
che la batteria rimanga ben carica durante l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato,
spegnerlo e metterlo via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

Pulire i sensori del robot e i contatti di ricarica

Pulire i sensori e i contatti di ricarica del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura seguente:

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
della stazione base. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.

Copertura LDS
= Sensore di distanza laser (LDS)

Sensore di ritorno alla stazione

Contatto di ricarica

Sensore di dislivello

Contatti di ricarica



Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Il robot non si accende.

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica e riprovare.

La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C).

Il robot non si ricarica.

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del caricabatterie siano
collegate correttamente.

Scarso contatto. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non torna alla stazione di
ricarica.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in un'area piu aperta.
Pulire l'area di segnalazione della stazione.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o davanti alla stazione base é sufficiente per evitare che il
robot venga bloccato.

Il percorso di ritorno alla carica e bloccato, ad esempio la porta é chiusa.

ILrobot non funziona
correttamente.

Spegnere il robot e riattivarlo.

Il robot fa uno strano rumore.

Un oggetto estraneo puo essere rimasto incastrato nella spazzola principale, nella spazzola laterale o in una
delle ruote principali. Arrestare il robot e rimuovere eventuali detriti.

Il robot non pulisce pit in modo
efficiente o lascia polvere.

Il contenitore della polvere e pieno. Pulirlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo e rimasto incastrato nella spazzola principale. Pulirlo.
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Risoluzione dei problemi
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Problema

Soluzione

ILrobot non riesce a connettersi al
Wi-Fi.

C'e qualcosa che non va nella connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione dell'app, quindi
provare a riconnettersi.

Il permesso di localizzazione non & attivo. Assicurarsi che l'autorizzazione alla localizzazione sull'app sia
abilitata.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.
ILWi-Fi a 5 GHz non & supportato. Assicurarsi che il robot si colleghi al Wi-Fi a 2,4 GHz.
ILnome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Inserire username e password corretti.

ILrobot non esegue la pulizia
programmata.

La batteria del robot & scarica. La pulizia programmata non si avvia se il robot non ha almeno il 15% di batteria
residua.

Lasciare il robot sulla stazione di
ricarica consuma energia se € gia
completamente carico?

Lasciare il robot sulla stazione di ricarica dopo che é stato completamente caricato consuma pochissima
elettricita e contribuisce a mantenere le prestazioni ottimali della batteria.

Dal serbatoio dell'acqua non esce
acqua o ne esce poca.

Controllare se c'e acqua nel serbatoio dell'acqua.
Pulire il mocio se si sporca.
Assicurarsi che il mocio sia installato correttamente come indicato nel manuale d'uso.

ILrobot non riprende la pulizia
dopo laricarica.

Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere
la pulizia.
ILrobot non riprende la pulizia quando viene ricaricato manualmente o collocato sulla stazione di ricarica.

ILrobot non torna alla base
di ricarica dopo essere stato
spostato.

Posizionare manualmente il robot sulla base di ricarica.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://www.mova.tech




Specifiche tecniche

Stazione di ricarica

Modello RLE23SA Modello RCEA0104
Ingresso nominale 19V=0,6A
Tempo diricarica Circa 5 ore
Uscita nominale 19V=0,6 A
Tensione nominale 14,4V =
Stazione di ricarica
Potenza nominale 50 W
Modello BZ015-190060-AG
Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz Ingresso nominale 100-240 V~ 50/60 Hz 0,35 A
Potenza di uscita massima <20 dBm Uscita nominale 19V=0,6A
Efficienza attiva media 84,44%
Stazione base/Stazione di ricarica
Efficienza a basso carico (10%) 7718%
Consumo energetico in modalita off: <0,3 W
Consumo di energia in modalita standby: <0,5 W (entro 15 minuti dopo che il Consumo di energia a vuoto 0,05w

robot lascia la stazione base/di ricarica)

Robot e Stazione base/Stazione di ricarica

L'apparecchiatura non dispone di una modalita di standby o di altri

stati equivalenti in termini di requisiti di standby, funzione di gestione
dell'alimentazione o capacita di disattivare le connessioni di rete wireless
per esigenze di manutenzione della batteria. Il consumo di energia
dell'apparecchiatura e probabilmente superiore a quello di altri modelli di

apparecchiature che soddisfano questi requisiti funzionali.

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta
a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Felicos Felicos Felicos
PAl paP21 | PA PVC 3 PET1 cPe7  |PEasPPs
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.
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Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per 'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;
- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare 'alimentazione e scaricare il piu possibile la batteria.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclaggio appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni d'uso improprie, & possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:
1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni sui RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva 2012/19/UE) che

non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e l'ambiente, invece, & necessario consegnare

i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, nominato dal

governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali conseguenze negative per 'ambiente e la salute
— umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.



Informacion sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato,
debe leer el manual de usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas

futuras.

Restricciones
de uso

- Este producto no debe ser usado por niflos de menos de 8 ailos ni personas con

deficiencias fisicas, sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados
sin la supervision de un adulto o tutor para asegurar un uso seguro y evitar riesgos.
La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados por nifios sin supervision.

- Los niflos no deben jugar con este producto. Asegurese de que nifios y mascotas se

encuentren a una distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

- Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno domeéstico.

No lo use en exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento
comercial o industrial.

- Si el cargador se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el

servicio de posventa.

-No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera

protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la cubierta del robot o el

paragolpes como asa para el robot.

- Use el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °Cy por

debajo de 40 °C. Asegurese de no haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo.

- Antes de usar el robot, recoja los cables del suelo para evitar que los arrastre

mientras limpia.
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Informacion sobre seguridad
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Restricciones
de uso

- Retire articulos fragiles o pequenos del suelo para impedir que el robot choque con

ellos y los dane.

- Para evitar dafnos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los

cables o los cables de alimentacion del camino de limpieza antes de poner en
funcionamiento el aparato.

- Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succion

del robot.

-No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente

de si esta parado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar objetos ardiendo. No use el robot para recoger liquidos

inflamables o combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No use el aparato para recoger objetos tales

como piedras, pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el
aparato.

- Asegurese de que el robot esté apagado y la estacion de carga desenchufada antes

de limpiarla o realizar un mantenimiento.

-No use un trapo mojado para restregar ni ningun liquido para enjuagar el robot o

la estacion de carga. Las piezas lavables se deben secar completamente antes de
instalarlas y usarlas.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y

manténgalo en su embalaje original si es posible.

- Use este producto segun las instrucciones del Manual del Usuario. Los usuarios

son responsables de cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el uso
indebido de este producto.



Informacion sobre seguridad

Baterias y
carga

Informacion
sobre
seguridad
laser

- No utilice una bateria, un cargador o una estaciéon de carga de terceros. Utilizar

unicamente con la unidad de energia RCEA0104.

- No intente usted mismo desmontar, reparar ni modificar la bateria o la estacion de

carga.

-No coloque la estacion de carga cerca de una fuente de calor.
-No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga

de la estacion.

- No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias no necesarias se

deben desechar en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Si el robot no se va a usar un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente,

apaguelo y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una
vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue en exceso.

- Este producto contiene baterias que unicamente pueden ser sustituidas por técnicos

cualificados o el servicio posventa.

- El sensor de laser invisible de este producto cumple las normas IEC 60825-1:2014, EN

60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 para los productos de laser de Clase 1. Por
favor, evite el contacto directo de los ojos con el aparato durante su uso.

PRODUCTO LASER CLASE 1 Salida maxima: <0,39 mw
PRODUCTO LASER DE CONSUMO Longitud de ondas: 840-860 nm

EN 50689:2021 Duracion del pulso: 0,125 ms
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Informacion sobre seguridad

ﬁ Solo para uso en interiores

] Lea el manual del operador

BZ015-190060-AG
:D- -C Utilizar con la unidad adaptadora de alimentacién BZ015-190060-AG

Por la presente, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLE23SA cumple la Directiva 2014/53/UE.
El texto completo de la declaracion de conformidad de la UE estd disponible en la siguiente direccion web: https://www.mova.tech
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccién https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Contenido del paquete

:
—

Robot Estacion de carga

g & @

Conjunto de mopa Cepillo lateral Cargador Manual de Usuario

%4



Descripcion general del producto

o @ Boton de limpieza localizada / atraque
- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion de carga

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para iniciar la limpieza
localizada

- Mantenga pulsado durante 7 segundos para activar/

desactivar el bloqueo infantil
(o 0) a

° @ Boton de encendido / limpieza

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o
mantenga pulsado 3 segundos para apagar

- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot

Indicador de estado
- Blanco fijo: Limpieza completada
- Parpadeo lento en naranja: Volviendo para cargar
- Parpadeo en naranja: Error
- Naranja fijo: Bateria baja

Nota:
- Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el robot esté
limpiando o volviendo para cargar.

- Mantenga pulsado el botén (@) y (©) durante 3 segundos para restablecer el

- Mantenga pulsados los botones (©) y (© durante 10 segundos para
restaurar la configuracion de fabrica.

- El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante la aplicacion.
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Descripcion general del producto

Robot y sensores

Rueda omnidireccional o

Sensor de precipicio o

Contacto de carga o \

Cepillo lateral ©

, Sensor de precipicio o
o Cubierta de LDS
///) Rueda principal o

° Sensor laser de Cepillo principal o
ICED) distancia (LDS)

o Contacto de
carga

o Sensor de
precipicio
o Rueda principal

o Parachoques
o Sensor laser de linea 3D

o Sensor de regreso a
la estacion

Estacion de carga

o Indicador de alimentacién

————o Area de sefializacion

[————o Puerto de carga

o Contactos de carga
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Descripcion general del producto

Depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo

Filtro principal ¢

Filtro HEPA ©

Entrada de agua o

Presilla de liberacion del o
depdsito de agua

Conjunto de mopa

Mopa

Soporte de mopa

Area de fijacién de mopa o
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Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o Antes de empezar a limpiar, utilice la barrera fisica en el borde de las

peligrosos, y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos escaleras y el sofad para garantizar un funcionamiento seguro y fluido
afilados y rigidos del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se del robot.

golpeen con el robot causando pérdidas.
A\ |
s S 7

L1000 OO

_‘/ | Vs

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles

Para evitar que el robot no reconozca areas que se tienen que limpiar,
en el lugar apropiado para hacer mas espacio.

no permanezca de pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o

lugares estrechos.
Nota:

+ Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier obstaculo potencial.

+ No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccidn, cristales rotos y clavos, de lo
contrario el suelo podria rayarse.
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Antes de usar

1. Retire las protecciones 3. Coloque la estacién de carga en un suelo nivelado contra la
pared y conéctelo a una toma eléctrica

ff;{o Coloque la estacion de carga en un lugar lo mdas abierto posible con una
buena sefial Wi-Fi. F— =%
>

P

Nota:

- No coloque la estacion de carga sobre la alfombra.

- Retire los objetos a menos de 1,5 m de la parte delanteray 0,5 m a cada
lado de la estacion de carga.

- No coloque la estacion de carga en una drea con luz solar directa o donde
otros objetos puedan bloquear la sefial, ya que esto puede dificultar que el
robot regrese a la estacion de carga.

4. Cargar el robot

Cuando coloque el robot, alinee los contactos de carga en la parte inferior
del robot con los contactos de carga de la estacién de carga, y el robot se
encenderd automaticamente y comenzard a cargarse.

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su sitio. Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente el
robot.
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Conexion con la app MOVAhome

1. Descargar la app
Escanee el cddigo QR en el robot para descargar e instalar la aplicacion.

Coédigo QR

Nota:

- Solo compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcién de la versién actual de la app.

2. Anadir un dispositivo

Abra la app, toque "Escanear codigo QR para conectarse"y escanee de
nuevo el mismo codigo QR en el robot para afiadir el dispositivo. Siga las
indicaciones para finalizar la conexidn Wi-Fi.

Nota:
- Sidesea restablecer el Wi-Fi, mantenga pulsado el boton (1 y (o durante

3 segundos o repita el paso 2 y luego siga las indicaciones para finalizar la

conexion Wi-Fi.
- Para desconectar el dispositivo de la red WiFi, mantenga pulsado el botén

de restablecimiento del robot durante 3 segundos.

b ) P _}%l
< # Sllo ‘:&\
).;'f-U.wfr;,}\%x cotiooor |
S i 6digo -
i \Dl “I w3
a JI’ ]

= .lw SRS
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton @ durante 3 segundos para encender el robot.

Elindicador de alimentacion debe iluminarse. Al colocar el robot en la
estacion de carga, el robot se debe encender automdaticamente y empezar
a cargar. Para apagar el robot, aleje el robot de la estacion y mantenga

pulsado el botén @ durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rapidamente un mapa. El robot comenzard a mapear
sin limpiar.

El proceso de mapeo se completard cuando el robot regrese a la estacién de
carga, y el mapa se guardara automaticamente.

Empezar a limpiar

Pulse el botén @ para empezar a limpiar después de encender el robot.
Luego, el robot limpiara metédicamente cada habitacién con un patrén en
forma de S, y terminara la limpieza a lo largo de los bordes y las paredes
para garantizar un trabajo exhaustivo.

Nota: Se recomienda que el robot salga de la estacién de carga antes de
limpiar. No mueva la estacidn de carga mientras el robot esté limpiando.
Esto garantiza que el robot vuelva correctamente a la estacion de carga.

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier botén para pausarlo.

Nota: Si el robot se detiene y se coloca en la estacion de carga, se termina el
proceso de limpieza actual.
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Reanudacion automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve automaticamente a la
estaciéon de carga para cargarse. Después de llegar a la carga apropiada de
la bateria, retomara las tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la app.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), se impide que el
robot retome la limpieza y el indicador de alimentacién se apaga. El modo
DND estd inhabilitado de manera predeterminada desde la fabrica. Se puede
usar la aplicacién para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. EL
periodo DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

+ Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual
durante el periodo DND.

+ Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la limpieza donde la
dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot estd en espera, mantenga pulsado el botén (©) durante 3
segundos para habilitar el modo de limpieza localizada. En este modo, el
robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y
vuelve para cargar una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga pulsado el
boton @ durante 15 segundos para forzar el apagado. A continuacion,

mantenga pulsado el boton @ durante 3 segundos para encender el robot.



Modo de uso

Como usar la funcion de pasar la mopa

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la primera sesion de pasar la mopa para lograr un mejor efecto de limpieza.

1. Llene el depdsito de agua con agua limpia. 3. Instale el conjunto de mopa.

.
< o
‘t\-\""-\-\_.

N

Nota: No use detergente o desinfectante.

4. Deslice el depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo y el conjunto de
2. Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Instale la mopa como se mopa en el robot hasta que encaje en su sitio.
muestra en el diagrama.
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Modo de uso

5. Pulse el botén @ o use la app para empezar a limpiar.

Nota:
+ Se recomienda retirar el conjunto de mopa antes de limpiar las alfombras.

+ Use la app para ajustar el caudal de agua segun sea necesario.
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6. Cuando el robot finalice la tarea de la limpieza y vuelva a la estacion de
carga, retire el conjunto de mopa y lave la mopa oportunamente. Para
retirar el depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo, mantenga pulsada

la presilla de liberacion, y luego saque el deposito.

Nota: Cuando el robot se estd cargando o no se estd usando, se recomienda
retirar el depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo y la mopa. Vacie el agua
restante en el depdsito de agua y limpie la mopa para evitar la formacién de

moho u olores.



Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento

rutinario.
Pieza Frecuencia de mantenimiento Frecuencia de sustitucién
Mopa Después de cada uso
Cada 3 a 6 meses
Filtro Una vez cada semana

Cepillo principal

Cepillo lateral

Contactos de carga

Rueda omnidireccional

Sensores de precipicio

Sensor laser de distancia (LDS)

Sensor laser de linea 3D

Sensor de regreso a la estacion

Parachoques

Area de sefializacién de la estacién de carga

Una vez al mes

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Deposito de agua

Caja de polvo

Limpie cuando sea necesario

Nota: La frecuencia de sustitucion dependera de su uso del robot. Si ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser sustituidas.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo principal Limpiar el cepillo lateral

1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia arriba para quitar el Extraiga el cepillo lateral y use una herramienta adecuada para quitar el
protector de cepillo y sacar el cepillo del robot. pelo enredado en el cepillo.

e

=

Z —

S

Nota:

Nota: No arranque los pelos enredados en el cepillo principal, De lo contrario, + Useuna hgrramlenta como un pequeno destornillador para separar el eje'y
el neumatico de la rueda omnidireccional.

el cepillo puede dafiarse. . L . .
« Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y vuelva a ponerla
después de secarla completamente.
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Mantenimiento rutinario

Limpie el depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo

1. Presione la presilla de liberacion para retirar el depdsito de agua 2 en 1
con caja de polvo, y vacielo.

3. Retire los filtros y golpee suavemente el filtro HEPA.
."_.___ .

Nota: No intente limpiar los filtros con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafos.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro principal con agua y séquelos
completamente al aire antes de volver a instalarlos.

Nota:

+ No enjuague las piezas fuera de la caja de polvo. Si hay manchas de agua,
séquelas antes de volver a instalarlo.

+ Enjuague la caja de polvo y el filtro primario con agua limpia Unicamente.
No utilice detergente.

+ Use la caja de polvo y el filtro primario Unicamente cuando estén
completamente secos.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar la mopa

1. Presione las presillas de liberacion en el soporte de mopa para retirar el
conjunto de mopa. Tire de la mopa para retirarla del soporte de mopa.

2. Limpie la mopa solo con agua y déjela secar al aire antes de volver a
instalarla.

El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a
fin de mantener un rendimiento éptimo. Si el robot no se utiliza durante un
periodo de tiempo prolongado, apaguelo y gudrdelo. Para evitar dafios por
descarga excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres meses.
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Limpiar los sensores del robot y los contactos de carga

Restriegue los sensores y los contactos de carga del robot usando un trapo
suave y seco, como se muestra en la siguiente figura:

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del robot
y la estacion de carga. Utilice un pafio seco para la limpieza.

= Cubierta del LDS

@ Sensor laser de
distancia (LDS)

¢ Sensor laser de linea 3D

Sensor de regreso a la estacion

Sensor de precipicio

Contacto de carga

Contactos de carga



Resolucion de Problemas

Problema

Solucion

El robot no se enciende.

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la estacién de carga e inténtelo de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda que el aparato funcione a
una temperatura entre 0 °C (32 °F) y 40 °C (104 °F).

El robot no se recarga.

La estacion de carga no recibe corriente. Confirme que los dos extremos del cargador estan enchufados
correctamente.

Mal contacto Limpie los contactos de carga de la estacion de carga y el robot.

El robot no regresa a la estacion de
carga.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion de carga. Coloque la estacion de carga en un drea mdas
abierta.

Limpie el area de sefializacion de la estacion.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o delante de la estacidn base para evitar que el robot
quede bloqueado.

La ruta de regreso para cargar estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot no funciona correctamente.

Apague el robot y luego vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio.

Un objeto extrafio puede haberse quedado atrapado en el cepillo principal, cepillo lateral o una de las ruedas
principales. Detenga el robot y retire cualquier residuo.

El robot ya no limpia de forma
eficaz y deja tras de si polvo.

La caja de polvo esta llena. Limpiela.
El filtro estd obstruido. Limpiela.
Un objeto extrafio se ha quedado atrapado en el cepillo principal. Limpiela.
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Resolucidon de Problemas

Problema

Solucion

El robot no puede conectarse al
Wi-Fi.

Hay algun problema con la conexion Wi-Fi. Restablezca el Wi-Fiy descargue la ultima versidn de la app, luego
intente volver a conectarlo.

El permiso de ubicacién no estd habilitado Asegurese de que el permiso de ubicacion en la app estd habilitado.
La sefial de Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot esté en un area con buena cobertura Wi-Fi.
El Wi-Fi de 5GHz no es compatible. Asegurese de conectar el robot al Wi-Fi de 2,4GHz.

El nombre de usuario y la contrasefia del Wi-Fi son incorrectos. Introduzca la contrasefia correcta del nombre
de usuario y la contrasefia.

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene poca bateria. La limpieza programada no se iniciard a menos que el robot tenga al menos 15% de
bateria.

El robot consume energia si lo
dejo en la estacién de carga una
vez completamente cargado?

Si deja el robot en la estacion de carga una vez completamente cargado, consumird muy poca energia 'y
ayudard a mantener un rendimiento éptimo de la bateria.

No sale agua del depésito de
agua, o solo un poco.

Compruebe si hay agua en el depdsito de agua.
Limpie la mopa si se ensucia.
Asegurese de que la mopa estd instalada correctamente segun el Manual de Usuario.

El robot no reanuda la limpieza
después de la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
El robot no reanuda la limpieza cuando se carga o se coloca manualmente en la estacion de carga.

El robot no vuelve a la estacion de
carga después de moverlo.

Coloque manualmente el robot sobre la estacion de carga.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://www.mova.tech
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Especificaciones

Estacion de carga
Modelo RLE23SA Modelo RCEA0104
Tiempo de carga Approx. 5 hours Entrada nominal 19V=0,6 A
Tension nominal 14,4V = Salida nominal 19V=0,6 A
Potencia nominal 50 W

Frecuencia de

R . 2400-2483,5 MHz
funcionamiento

Potencia maxima de

salida <20dem

Estacion base/estacion de carga
Conusmo energético en modo apagado: 0,3 W

Consumo energético en modo de espera: 0,5 W (15 minutos
después de que el robot deje la estacion base/estacion de carga)

Robot y estacion base/estacion de carga

El equipo no dispone de un modo en reposo o de otros estados
equivalentes en lo que respecta a los requisitos del modo
preparado, la funcién de gestion de energia o la capacidad de
desactivar el modo de conexiones de red inaldmbrica debido a las
necesidades de mantenimiento de la bateria. Es probable que el
consumo energético del equipo sea mayor que el de otros modelos
de equipos que cumplen estos requisitos funcionales.

Modelo

BZ015-190060-AG

Entrada nominal

100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

Salida nominal 19V=0,6 A
Eficiencia media en activo 84,44%
Eficiencia a baja carga (10 %) 7718%
Consumo de energia sin carga 0,05 W

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a
una distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del

usuario.
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Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de que la bateria
sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;
- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias no necesarias se deben desechar en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:
1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la cubierta.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informacion RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus residuos de
aparatos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de aparatos eléctricos y electrénicos, nombrado por el gobierno o las
autoridades locales. Una correcta eliminacién y reciclaje ayudaran a impedir potenciales consecuencias negativas al medio ambiente y la salud

mmmm humana. Contacte con elinstalador o las autoridades locales para mas informacion acerca de la ubicacion asi como términos y condiciones de tales
puntos de recogida.
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Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia - Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat ani

uzytkowania osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych,
ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajdujq sie
pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce bez nadzoru nie mogg
czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

- Dzieciom nie wolno uzywac produktu do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta
domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdg w
warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.

- Jezeli tadowarka zostanie uszkodzona lub jest peknieta, zaprzestan niezwtocznie
uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez
bariery ochronnej.

- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani
zderzaka w charakterze uchwytu.

- Uzywaj robota w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej 0°C i
ponizej 40°C. Dbaj o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.
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Informacje o bezpieczenstwie
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Ograniczenia
uzytkowania

- Zbierz wszystkie kable z podtogi przed uzyciem robota, aby unikngc ciggniecia ich

przez niego.

- Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie

robota oraz ich uszkodzeniu.

- Aby unikngc¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtéczenia, usun wszelkie luzne

przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz
urzgdzenie.

- Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego robota.
- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez

wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota do

zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozcierniczonych kwasoéw
ani rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktore
mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony, a dok tadowania odtgczony od gniazdka

przed czyszczeniem lub prowadzeniem konserwacji.

- Nie uzywaj mokrej scierki ani jakiejkolwiek cieczy do przemywania robota i stacji

dokowania. Czesci nadajgce sie do mycia muszg byc¢ catkowicie wysuszone przed
ich zainstalowaniem i uzyciem.

- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci

przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

- Uzywaj tego urzgdzenia zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia
wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.



Informacje o bezpieczenstwie

Baterie i _
tadowanie

Informacjao
bezpieczenstwie
laserowym

- Nie uzywaj akumulatora strony trzeciej, tadowarki ani stacji dokujgcej. Uzywac

nalezy tylko z modutem zasilacza RCEA0104.

- Nie prébuj na wtasng reke demontowac, naprawiac¢ ani modyfikowac¢ akumulatora

ani doku tadowania.

- Nie ustawiaj doku tadowania w poblizu zrédta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow doku

tadowania.

- Zuzytych akumulatoréow nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne

akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go w petni natadowac

go, potem wytgczyc i sktadowac w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy
natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jego
nadmiernego roztadowania.

- W urzgdzeniu zamontowano akumulatory, ktérych wymiany mogqg dokonywac

wytgcznie wykwalifikowani serwisanci lub pracownicy serwisu posprzedaznego.

- Czujnik niewidzialnego Swiatta laserowego w tym produkcie spetnia normy

IEC 60825-1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 dla produktéw
laserowych klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezposrednio w
strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1 Maksymalna moc wyjsciowa: <0,39 mw
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY Dtugosc fali: 840-860 nm
EN 50689:2021 Czas trwania impulsu: 0,125 ms
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Informacje o bezpieczenstwie

ﬁ Tylko do uzytku w pomieszczeniach

||| _] Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

BZ015-190060-AG

:D- -C Uzywaj z modutem zasilacza BZ015-190060-AG

Niniejszym firma XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. oswiadcza, ze urzagdzenie radiowe typu RLE23SA spetnia wymogi Dyrektywy 2014/53/UE.
Petny tekst Deklaracji Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://www.mova.tech
Szczegdtowy e-podrecznik, patrz https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs



Przeglad urzgdzenia

=]
\/ 6@ fl

Robot Stacja tadowania

Inne akcesoria

8

Zespot mopa Szczotka boczna tadowarka Podrecznik uzytkownika
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Przeglad urzgdzenia

o @ Przycisk dokowania / czyszczenia punktowego

- Wcisnij, aby odestac robot do stacji tadowania

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby uruchomic¢
czyszczenie punktowe

- Wcisnij i przytrzymaj przez 7 sekund, aby dezaktywowac
Blokade rodzicielskg

o (©) Przycisk Zasilania / Czyszczenia

- Wcisnij i przytrzymaj 3 sekundy, aby wtgczy¢, lub wcisnij i
przytrzymaj 3 sekund, aby wytgczy¢

- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

Wskaznik stanu

- Ciggty biaty: Czyszczenie lub sprzatanie zakonczone
- Ciggty pomaranczowy: Powrdét do tadowania

- Migajacy pomaranczowy: Btad

- Ciggty pomaranczowy: Niski poziom akumulatora

Uwaga:

- Wcisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowac, gdy ten sprzata, lub
powraca do tadowania.

- Wciénij i przytrzymaj przycisk (© i (© na 3 sekundy, aby resetowa¢ Wi-Fi.

- Wciénij i przytrzymaj przycisk (© i © przez 10 sekund, aby przywrdci¢
ustawienia fabryczne.

- Blokade rodzicielskg mozna wtaczy¢/wytgczy¢ w aplikacji.
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Przeglad urzgdzenia

Kotko wielokierunkowe

stacji dokujgcej

Stacja tadowania

Wskaznik zasilania
—— o Obszar sygnalizacji

———o Gniazdo zasilania

o Styki tadowania

Czujnik urwiska
Styk tadowania
Szczotka boczna o
Czujnik urwiska °
o Pokrywa LDS
j) Koto gtowne
o Czujnik dalmierza Szczotka gtowna
laserowego (LDS)
o Zderzak
° Liniowy czujnik laserowy 3D
© Czujnik powrotu do

o Styki tadowania

o Czujnik urwiska

o Koto gtéwne
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Przeglad urzgdzenia

Zbiornik na wode z pojemnikiem na kurz 2-w-1

Filtr pierwotny o

Filtra HEPA o

Wlot wod o

Zatrzask zwalniania o
zbiornika na wode

Zespot mopa

Podktadka mopa

Uchwyt podktadki mopa

Miejsce mocowania o
podktadki mopa
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Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, kruche,
cenne lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i
ostre uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o
robota i spowodowania strat.

e

v

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym
miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni.

Uwaga:

Przed sprzgtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw i sofy,
aby zapewni¢ bezpieczne i bezproblemowe dziatanie robota.

00

) e

Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub
miejscami.

» Uruchamiajgc robota po raz pierwszy $ledZ go wokot podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
+ Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotdw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w

przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.



Przed uzyciem

3. Umiesc¢ dok tadowania na poziomie podtoza przy Scianie i

podtacz do gniazdka sieciowego

%= Ustaw dok tadowania w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi.

1. Usun zabezpieczenia

Uwaga:

- Nie nalezy umieszczac stacji dokujgcej na dywanie.

- Usun wszelkie przedmioty, ktére znajdujg sie 1,5 m przed podstawg oraz 0,5
m od kazdego z bokéw stacji tadowania.

- Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie bezposrednio padaja
promienie stoneczne ani gdzie inne obiekty mogtyby blokowac sygnat, gdyz
to moze robotowi utrudnia¢ powrdt do stacji tadowania.

4. tadowanie robota

Umieszczajgc robot wyosiuj styki tadowania na jego dole ze stykami
tadowania w stacji tadowania, robot automatycznie wtgczy sie i zacznie sie
tadowanie.

Uwaga: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu. Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem.
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taczenie z aplikacjg MOVAhome

1. Pobieranie aplikacji

Skanuj kod QR na robocie, aby pobrac i zainstalowac aplikacje.

Kod QR

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukgcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje, stuknij pozycje , Zeskanuj kod QR, aby sie potgczy¢” i
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby dodac urzgdzenie.
Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby ukonczy¢ potaczenie Wi-Fi.

Uwaga:

- Jezeli chcesz resetowac Wi-Fi, wcisnij i przytrzymaj przycisk-'-_T-'.-i u
na 3 sekundy lub powtérz krok 2, a nastepnie stosuj sie do instrukgji, aby
zakonczyc¢ potgczenie Wi-Fi.

- Chcac odtgczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi, wcisnij przycisk Reset na robocie na
3 sekundy.

Kod QR —
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Sposéb uzytkowania

Wtaczanie/wytgczanie

Wcisnij i przytrzymaj przycisk @ przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robot.
Wskaznik zasilania powinien podswietli¢ sie. Umies¢ robot na stacji
tadowania, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczg¢ tadowanie.
Aby wytaczyc robot, odsun go od stacji dokujgcej, wcisnij przycisk@ i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia.
Gdy robot powrdci do stacji tadowania, proces mapowania jest zakoriczony, a
mapa zostanie automatycznie zapisana.

Start czyszczenia

Krétko wcisnij przycisk @ aby rozpoczg¢ czyszczenie po wigczeniu robota.
Nastepnie robot bedzie metodycznie czysci¢ kazde pomieszczenie wzorem
w ksztatcie S, nastepnie zakonczy czyszczeniem wzdtuz krawedzi i scian, aby
zapewnic staranng prace.

Uwaga : Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji tadowania przed
czyszczeniem. Nie poruszaj stacji tadowania, podczas gdy robot sprzata.

Zapewnia to ptynny powrot robota do stacji tadowania.

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.

Uwaga: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji tadowania,
biezgce zadanie czyszczenia zakonczy sie.
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Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powroci
do stacji tadowania w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu, robot wznowi niedokoriczone zadania czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkgji, aktywuj jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie przeszkadzac¢ (DND), nie dojdzie do
wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb DND jest
domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu
DND lub zmodyfikowa¢ jego okres. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-8:00.

Uwaga :
+ W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.
+ Robot wznowi sprzgtanie po uptywie okresu DND.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest w trybie gotowosci, wcisnij i przytrzymaj przycisk (© przez 3
sekundy w celu aktywowania trybu czyszczenia punktowego. W tym trybie
robot czysci obszar kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokét i powraca do punktu
poczatkowego, zakonczywszy czyszczenie punktowe.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczy¢, wcisnij przycisk
@ i przytrzymaj go przez 15 sekund, co spowoduje wymuszone wytgczenie
urzgdzenia. Nastepnie wcisnij przycisk @ i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
wigczyc¢ robot.



Sposéb uzytkowania

Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie, by wszystkie podtogi byty odkurzone przynajmniej trzy razy przed pierwszg sesjg mopowania, aby osiggnac jak najlepszy efekt.

1. Napetnij zbiornik czystg woda. 3. Zainstaluj zespot mopa.

Uwaga : Nie uzywaj detergentu ani srodka dezynfekcyjnego.

4. Wsun zbiornik wody 2-w-1 wraz z pojemnikiem na kurz i zespotem mopa
do robota, az kliknie na miejscu.
2. Nawilz naktadke mopujacg i wycisnij nadmiar wody. Zainstaluj naktadke,
jak przedstawiono na schemacie.

124



Sposob uzytkowania

5. Wcisnij przycisk @ lub uzyj aplikacji, aby rozpoczac czyszczenie.

Uwaga:
- Zaleca sie zdejmowanie naktadek mopa przed czyszczenie dywandw.
+ Korzystaj z aplikacji, aby wyregulowac przep yw wody stosownie do

potrzeby.
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6. Gdy robot skonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji tadowania,
zdejmij mopa i wypierz na czas jego naktadke. Aby wyjac¢ zbiornik na wode 2
w 1 z pojemnikiem na kurz, wcisnij zatrzask zwalniajgcy i wyjmij.

Uwaga: Gdy robot taduje sie lub nie jest uzywany, zaleca sie wyjmowanie
zbiornika na wode 2 w 1 z pojemnikiem na kurz i naktadki mopujgcej. Wylej
catg wode pozostatg w zbiorniku i wyczys¢ naktadke, aby zapobiec plesni

lub brzydkim zapachom.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej

konserwacji.

Czesc

Czestotliwos¢ konserwacji

Okres wymiany

Podktadka mopa

Po kazdym uzyciu

Filtr

Co tydzien

Co 3 do 6 miesiecy

Szczotka gtéwna

Szczotka boczna

Styki tadowania

Kétko wielokierunkowe

Czujniki klifu

Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

Liniowy czujnik laserowy 3D

Czujnik powrotu do stacji dokujgcej

Zderzak

Pole sygnalizacyjne stacji tadowania

Raz na miesigc

Co 6 do 12 miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

Zbiornik na wode

Pojemnik na kurz

Czys¢ w miare potrzeby

Uwaga: Czestotliwos$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegélne okolicznosci, czesci nalezy wymienic.
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Rutynowa konserwacja

Wyczysc¢ szczotke gtéwng

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki w gore srodka, aby wyja¢ ostone i podnies¢
szczotke z robota.
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2. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usung¢ wtosy wplatane
w szczotke.

Uwaga: Nie wyciggaj wtosow wplatanych w szczotke gtéwng stosujac
nadmierng site. W przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia szczotki.
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Wyczys¢ szczotke boczng

Wyciggnij szczotke boczng i postuz sie dostarczonym narzedziem, aby usung¢
wtosy w nig wplatane.

Uwaga:
= Matym $rubokretem oddziel 0$ od opony koétka wielokierunkowego.

» Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.



Rutynowa konserwacja

Czysc zbiornik na wode z pojemnikiem na kurz 2-w-1

1. Wcisnij zatrzask zwalniania, aby wyja¢ zbiornik 2-w-1 wraz z pojemnikiem
na kurz, nastepnie opréznij pojemnik.

3. Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep filtr HEPA.

Uwaga: Nie prébuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr wstepny, wysusz je catkowicie przed
ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

- Nie nalezy ptukac¢ zadnych elementéw znajdujgcych sie na zewnatrz
pojemnika na kurz. W razie stwierdzenia obecnosci kropel wody, przed
ponownym montazem nalezy je wytrze¢ do sucha.

« Pojemnik na kurz i filtr wstepny ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj
detergentu.

= Pojemnik na kurz i filtr wstepny uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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Rutynowa konserwacja

wWymyj naktadke mopujacag Wyczys¢ czujniki robota i styki tadowania

1. Wcisnij zaciski na uchwycie naktadki mopujgcej, aby wyjac zesp6t mopa. Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg sciereczkg, jak
Wyciggnij naktadke mopujacg z uchwytu. przedstawiono na rysunku ponizej:

Uwaga: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji bazowe;j.
Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki.

= Pokrywa LDS

+ Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

2. Umyj naktadke mopujacg samg wodg i pozostaw do wyschniecia w
powietrzu przed ponownym zainstalowaniem.

= *

Czujnik powrotu do stacji dokujgcej

Czujnik urwiska

Styk tadowania

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich parametrach
uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany do
codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na optymalnym
poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i \\

zt6z. Aby unikngc¢ szkoéd wskutek nadmiernego roztadowania, robot nalezy S _— Styki tadowania
dotadowywac przynajmniej raz na trzy miesigce.
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Diagnostyka usterek

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji tadowania i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest za niska lub za wysoka. Zaleca sie prace urzgdzenia w zakresie temperatur od
32°F (0°C) do 104°F (40°C).

Robot nie taduje sie.

Stacja tadowania nie otrzymuje prgdu. Zapewnij, aby oba konce tadowarki byty wetkniete prawidtowo.
Staby kontakt. Wyczys¢ styki tadowania stacji tadowania i robota.

Robot nie wraca do stacji
tadowania.

Wokot stacji tadowania znajduje sie zbyt wiele przeszkod. Umiesc stacje tadowania w terenie bardziej otwartym.

Prosze oczysci¢ obszar sygnalizacyjny stacji tadowania.

Sprawdz, czy po obu stronach stacji bazowej lub przed nig jest wystarczajgco duzo miejsca, aby zapobiec
zablokowaniu robota.

Droga powrotna do stacji bazowej jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot dziata nieprawidtowo.

Wytacz robota, a nastepnie wtgcz go ponownie.

Robot wydaje dziwne dzwiegki.

W szczotce gtéwnej, szczotce bocznej lub jednym z két gtdwnych moze zaplatac sie obcy przedmiot. Zatrzymaj
robot i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci juz skutecznie lub
pozostawia kurz.

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go wyczyscic.
Filtr jest zablokowany. Nalezy go wyczysci¢.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtdowng. Nalezy go wyczyscic.
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Diagnostyka usterek

Problem

Rozwigzanie

Robot nie moze potgczy¢ sie z Wi-
Fi.

Cos jest nie tak z potgczeniem Wi-Fi. Resetuj Wi-Fi i pobierz najnowszg wersje aplikacji, nastepnie sprébuj
ponownego potgczenia.

Pozwolenie na lokalizacje nie jest otwarte. Upewnij sie, czy zezwolenie na lokalizacje w aplikacji jest
aktywowane.

Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, czy Twoj robot taczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.
Nazwa uzytkownika lub hasto do Wi-Fi jest nieprawidtowe. Wpisz poprawng nazwe uzytkownika i hasto.

Robot nie wykonuje
zaplanowanego czyszczenia.

Niski poziom natadowania akumulatora robota. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, jesli w robocie
nie pozostato co najmniej 15% akumulatora.

Czy pozostawienie robota w stacji
tadowania zuzywa energie, jesli
jest juz w petni natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego catkowitym natadowaniu powoduje zuzycie bardzo matej ilosci
energii elektrycznej i utatwia konserwacje.

Woda nie wyptywa ze zbiornika
lub tylko w niewielkiej ilosci.

Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.
Wyczys¢ naktadke mopujaca, gdy stanie sie brudna.
Upewnij sie, ze naktadka mopa zostata prawidtowo zamontowana zgodnie z instrukcjg obstugi.

Robot nie wznawia sprzatania po
natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest ustawiony w trybie ,Nie przeszkadzac” (DND), co uniemozliwi mu wznowienie
sprzatania.

Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu go na stacji tadowania.

Robot nie wraca do stagji
tadowania po przeniesieniu.

Umies¢ recznie robot w doku tadowania.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://www.mova.tech
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Dane techniczne

Stacja tadowania

Czestotliwos¢ pracy

2400-2483,5 MHz

tadowarka

Model RLE23SA Model RCEA0104
Czas tadowania Okoto 5 godziny Znamionowa moc wejsciowa 19V=0,6 A
Napigcie 14,4V = Znamionowa moc wyjsciowa 19V=0,6 A
znamionowe

Moc znamionowa 50w

Maksymalna moc
wyjsciowa

<20 dBm

Model

BZ015-190060-AG

Stacja bazowa/stacja tadowania

Pobor mocy, gdy urzadzenie jest wytgczone: <0,3 W

Pobor mocy w trybie czuwania: 0,5 W (w ciggu 15 minut po
opuszczeniu przez robota stacji bazowej/stacji tadowania)

Robot i stacja bazowa/stacja tadowania

Sprzet nie ma trybu czuwania ani innych réwnowaznych stanéw
pod wzgledem wymagan dotyczgcych czuwania, funkgji
zarzgdzania energig ani mozliwosci dezaktywacji potgczen
sieci bezprzewodowej ze wzgledu na koniecznos$¢ konserwacgji
akumulatora. Pobor mocy urzgdzenia prawdopodobnie bedzie
wyzszy, nizw przypadku innych modeli sprzetu spetniajgcych te

wymagania funkcjonalne.

Znamionowa moc wejsciowa

100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

Znamionowa moc wyjsciowa 19V=0,6 A
Przecietna aktywna wydajnos¢ 84,44%
Wydajnos¢ przy petnym o
obcigzeniu (10%) 7718%
Pobdér mocy bez obcigzenia 0,05 W

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem
uzytkownika.
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Wyijecie i likwidacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktdre sg niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokonac wytgcznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego sie recyklingiem.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac¢ z urzadzenia;
- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
- akumulator nalezy utylizowac¢ w sposdb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na skoére skazone
miejsce nalezy przeptuka¢ duzg iloscig wody, po czym zasiegng¢ porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:
1. Odwroc robot, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec¢ sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjac ten pierwszy.
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Ochrona srodowiska

)54

€3

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegétowe
informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia

Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i
wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czyscic¢) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjgc¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu

i uzytkowania. Producent okres$la maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy

w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od stonfca i ujemnych temperatur.

akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient
u de gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor

toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen - Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt
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door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of
geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een veilige
bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

- Kinderen mogen niet met dit product spelen. Zorg ervoor dat kinderen en

huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

- Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke

omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Als de oplader beschadigd of stuk is, stop dan onmiddellijk met het gebruik

ervan en neem contact op met de klantenservice.

- Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder

een veiligheidsbarriere.

- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, afdekking van

de robot of stootrand niet als handgreep voor de robot.

- Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0

°C en lager dan 40 °C. Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige substantie
op de vloer ligt.

- Haal alle kabels van de vloer voordat u de robot gebruikt, om te voorkomen

dat deze tijdens het schoonmaken worden meegesleept.



Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat
de robot er tegenaan stoot en deze beschadigt.

- Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen
van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat
u het toestel gebruikt.

-Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening
van de robot.

- Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot,
ongeacht of deze stilstaat of beweegt.

- Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de
robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen,
onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om
voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of andere
voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

- Zorg ervoor dat de robot is uitgeschakeld en het oplaadstation is losgekoppeld
voordat u de robot reinigt of onderhoudswerkzaamheden uitvoert.

- Gebruik geen natte doek of vloeistof om de robot en het oplaadstation af te
spoelen. Afwasbare onderdelen moeten volledig gedroogd zijn alvorens deze
te installeren en te gebruiken.

- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien
mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.
Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van onjuist
gebruik van dit product.

136



Veiligheidsinformatie
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Batterijen en
opladen

Informatie over
laserveiligheid

- Gebruik geen batterij, oplader of oplaadstation van derden. Gebruik uitsluitend

met de RCEA0104-voedingseenheid.

- Probeer de batterij of het oplaadstation niet zelf te demonteren, te repareren

of aan te passen.

- Plaats het oplaadstation niet in de buurt van een warmtebron.
- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het

oplaadstation af te vegen of schoon te maken.

- Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet noodzakelijke batterijen

moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

- Als de robot gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, laad hem dan volledig

op, schakel hem uit en bewaar hem op een koele, droge plaats. Laad de robot
minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

- Dit product bevat batterijen die alleen door gekwalificeerde technici of de

klantenservice kunnen worden vervangen.

- De onzichtbare lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014-, EN

60825-1:2014+A11:2021-, EN 50689:2021-norm voor klasse 1-laserproducten.
Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT Max. uitgangsvermogen: <0,39 mw
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN Golflengte: 840-860 nm
EN 50689:2021 Pulsduur: 0,125 ms



Veiligheidsinformatie

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

ﬂl ] Lees de gebruikershandleiding

BZ015-190060-AG

:D- -c Gebruiken met adapter BZ015-190060-AG-voedingseenheid

Hierbij verklaart Xingkuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLE23SA in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU.
De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://www.mova.tech

Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Productoverzicht

Inhoud van de verpakking

@
T
N A S

Robot Oplaadstation

Andere accessoires

8l

Dweileenheid Zijborstel Oplader Gebruikershandleiding
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Productoverzicht

J @ Dock-/Spotreinigingsknop

- Druk hierop om de robot terug te sturen naar het basisstation
- Houd 3 seconden ingedrukt om spotreiniging te starten

- Houd 7 seconden ingedrukt om het kinderslot in/uit te
schakelen

o (&) Aan/Uit/Reinigen-knop

+ Houd 3 seconden ingedrukt om in te schakelen of houd 3
seconden ingedrukt om uit te schakelen

- Druk hierop om het reinigen te starten nadat de robot is
ingeschakeld

Statusindicator

- Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

- Pulserend oranje: Terugkeren om op te laden
- Knipperend oranje: Fout

- Continu oranje: Batterij bijna leeg

Opmerking:

- Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren terwijl
de robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.

- Houd de (© knop (©) 3 seconden ingedrukt om wifi te resetten.

- Houd (© en (©) 10 seconden ingedrukt om de fabrieksinstellingen
te herstellen.

- Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de app.

140



Productoverzicht

Robot en sensoren

g ; //)) ° LDS-afdekking
o Laserafstandssensor

o Stootrand

Oplaadstation

° Stroomindicator

—= Signaleringsvlak

———o Stroompoort
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o Oplaadcontacten

(LDS)

o 3D-lijnlasersensor

© Terug-naar-
oplaadstation-sensor

Rondomlopend wiel ©

Afgrondsensor ©
Oplaadcontact ©

Zijborstel o

Afgrondsensor o

Hoofdwiel o

Hoofdborstel o

o Oplaadcontact

o Afgrondsensor

° Hoofdwiel



Productoverzicht

2-in-1 Watertank met stofbak

Primair filter ©

HEPA-filter o

Waterinlaat o

Watertankontgrendelingsklem o

Dweilpad

Dweilpadhouder

Bevestigingsoppervlak o
voor dweilpad
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Bereid uw huis voor

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap en
gevaarlijke voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde de bank, zodat de robot veilig en soepel kan werken.

voorwerpen en scherpe voorwerpen op de vloer op om te voorkomen

dat ze verstrikt raken, gekrast of omgestoten worden door de robot en

schade veroorzaken.

D0 DDB

v ) &2

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het Om te voorkomen dat de robot de zone die gereinigd moeten worden
meubilair op de juiste plaats om meer ruimte te maken. niet herkent, mag u niet voor de robot, drempel, gang of smalle

. plaatsen gaan staan.
Opmerking:

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.

= Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers,
anders kunnen de grond krassen oplopen.
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Voor gebruik

1. Verwijder de beschermingen 3. Zet het oplaadstation op een vlakke ondergrond tegen de muur
en sluit het op een stopcontact aan

“=> Plaats het oplaadstation op een zo open mogelijke locatie met een goed
wifi-signaal. o

Pl

Opmerking: .

- Zet het oplaadstation niet op de vloerbedekking.

- Verwijder voorwerpen die zich dichter dan 1,5 m aan de voorkant en 0,5 m
aan weerszijden van het oplaadstation bevinden.

- Plaats het oplaadstation niet op een plek met direct zonlicht of waar
andere voorwerpen het signaal kunnen blokkeren, omdat dit de terugkeer
van de robot naar het oplaadstation kan belemmeren.

4. De robot opladen

Lijn bij het plaatsen van de robot de oplaadcontacten aan de onderkant van
de robot uit met de oplaadcontacten van het oplaadstation, waarna de robot
automatisch wordt ingeschakeld en begint op te laden.

e s & ‘\\-\" _ e N
: = t} Jl < 1 —F
Opmerking: Installeer de zijborstel totdat deze op zijn plaats vastklikt. Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden vooér het

eerste gebruik.
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Verbinden met de MOVAhome-app

1. De app downloaden

Scan de QR-code op de robot om de app te downloaden en te installeren.

Opmerking:

- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg de
instructies op basis van de huidige app-versie.
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2. Apparaat toevoegen

Open de app, tik op "Scan QR-code om verbinding te maken" en scan dezelfde
QR-code op de robot opnieuw om het apparaat toe te voegen. Volg de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Opmerking:

- Als u wifi wilt resetten, houdt u de knop i7:)en (1) 3 seconden ingedrukt
of herhaalt u stap 2 en volgt u de aanwijzingen om de wifi-verbinding te
voltooien.

- Om het apparaat te ontkoppelen van het Wifi-netwerk, houd de Reset-knop
op de robot gedurende 3 seconden ingedrukt.

QR-code :—J
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Hoe te gebruiken

Aan-/uitzetten

Houd de knop @ 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen. De

stroomindicator moet branden. Plaats de robot op het oplaadstation, de
robot zou automatisch moeten inschakelen en beginnen met opladen. Om
de robot uit te schakelen, verplaatst u de robot weg van het oplaadstation en

houdt u de knop @ 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt u de
instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging.

Wanneer de robot terugkeert naar het oplaadstation, is het proces voor het in
kaart brengen voltooid en wordt de kaart automatisch opgeslagen.

Begin met reinigen

Druk op de knop @ om te beginnen met reinigen nadat de robot is
ingeschakeld. Vervolgens zal de robot elke kamer methodisch reinigen in een
S-vormig patroon en vervolgens langs de randen en muren om grondig werk
te garanderen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen om de robot vanaf het oplaadstation te
laten vertrekken alvorens te reinigen. Verplaats het oplaadstation niet terwijl
de robot aan het reinigen is. Dit zorgt ervoor dat de robot probleemloos
terugkeert naar het oplaadstation.

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te pauzeren.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en op het oplaadstation wordt
geplaatst, wordt de huidige reinigingstaak beéindigd.

Automatische reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar het
oplaadstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste batterijniveau zal
deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie via de app in om deze te kunnen gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Wanneer de robot in de Niet-Storen-modus (DND) wordt gezet, kan de robot
de reiniging niet hervatten en zal de stroomindicator uitgaan. De DND-modus
wordt in de fabriek standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de
DND-modus in te schakelen of de DND-periode ervan aan te passen. De DND-
periode is standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

+ De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het reinigen hervatten
waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot stand-by staat, houdt u de knop (© 3 seconden ingedrukt
om de spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze modus reinigt de robot
een vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en keert deze terug om op te
laden nadat de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt u de knop
@ 15 seconden ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd vervolgens

de knop @ 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.
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Hoe te gebruiken

De dweilfunctie gebruiken

Vaor de eerste dweilbeurt wordt aanbevolen om alle vloeren ten minste drie keer te stofzuigen, zodat een beter reinigingseffect wordt bereikt.

1. Vul de watertank met schoon water. 3. Installeer de dweileenheid.

Opmerking: Gebruik geen reinigingsmiddel of ontsmettingsmiddel.
4. Schuif de 2-in-1 watertank met stofbak en dweil in de robot totdat deze

vastklikt.
2. Maak de dweilpad vochtig en wring het overtollige water eruit. Installeer
de dweilpad zoals aangegeven in het diagram.

acs

UU(J
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Hoe te gebruiken

5. Druk op de knop @} of gebruik de app om met reinigen te beginnen.

Opmerking:
- Het wordt aanbevolen om de dweileenheid te verwijderen voordat u

tapijten reinigt.
+ Gebruik de app om de waterstroom naar wens aan te passen.

6. Als de robot klaar is met reinigen en terugkeert naar het basisstation,
verwijder dan de dweileenheid en was de dweilpad tijdig. Om de 2-in-
1 watertank met stofbak te verwijderen, houdt u de ontgrendelingsklem
ingedrukt en haalt u deze er vervolgens uit.

Opmerking: Wanneer de robot wordt opgeladen of niet wordt gebruikt, is het
aanbevolen om de 2-in-1 watertank met stofbak en dweilpad te verwijderen.
Giet al het resterende water uit de watertank en maak de dweilpad schoon om

schimmel of geurtjes te voorkomen.
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Routinematig onderhoud

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor
routinematig onderhoud.

Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Dweilpad Na elk gebruik

Elke 3 tot 6 maanden
Filter Eenmaal per week
Hoofdborstel Elke 6 tot 12 maanden
Zijborstel Elke 3 tot 6 maanden

Oplaadcontacten

Rondomlopend wiel

Afgrondsensoren

Eens per maand
Laserafstandssensor (LDS)

3D-lijnlasersensor

Terug-naar-oplaadstation-sensor

Stootrand

Signaleringsvlak van het oplaadstation

Watertank

Reinig het indien nodig
Stofbak

Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot. Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt, moeten de
onderdelen worden vervangen.
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Routinematig onderhoud

De hoofdborstel schoonmaken De zijborstel schoonmaken

1. Druk de clips van de beschermkap omhoog om de beschermkap te Trek de zijborstel eruit en gebruik een geschikt gereedschap om het haar dat
verwijderen en til de borstel uit de robot. in de borstel verstrikt zit te verwijderen.

2580
= Y

(&
=

2. Gebruik een geschikt gereedschap om haren te verwijderen die in de
borstel verstrikt zijn geraakt.

Opmerking: eSS
« Gebruik een gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as en de

. . . band van het rondomlopende wiel te scheiden.
Opmerking: Trek niet te hard aan het haar dat in de hoofdborstel verstrengeld - spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats het terug

zit. Anders kan de borstel beschadigd raken. nadat het volledig is gedroogd.
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Routinematig onderhoud

De 2-in-1 watertank met stofbak schoonmaken

1. Druk op de ontgrendelingsklem om de 2-in-1 watertank met stofbak te
verwijderen en maak de watertank leeg.
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3. Verwijder de filters en tik zachtjes op het HEPA-filter.

Opmerking: Pobeer de filters niet schoon te maken met een borstel, vinger of
scherp voorwerp om schade te voorkomen.

4. Spoel de stofbak en het primaire filter af met water en droog ze volledig af
alvorens ze opnieuw te installeren.

-

Opmerking:

- Spoel de onderdelen niet buiten de stofbak. Als er watervlekken zijn, veeg
deze dan droog voordat u deze opnieuw installeert.

- Spoel de stofbak en het primaire filter alleen af met schoon water. Gebruik
geen schoonmaakmiddel.

« Gebruik de stofbak en het primaire filter alleen als ze volledig droog zijn.



Routinematig onderhoud

De dweilpad schoonmaken

1. Druk op de ontgrendelingsklemmen op de dweilpadhouder om de
dweileenheid te verwijderen. Trek de dweilpad van de dweilpadhouder.

2. Reinig de dweilpad alleen met water en laat deze aan de lucht drogen
voordat u deze terugplaatst.

= *

-

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de batterij
goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van

de batterij te behouden. Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt,
laad deze dan volledig op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te voorkomen, laadt u de robot
minstens om de drie maanden op.

De robotsensoren en oplaadcontacten schoonmaken

Veeg de sensoren en oplaadcontacten van de robot schoon met een zachte
en droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding:

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de robot en het
oplaadstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.

LDS-afdekking

Laserafstandssensor (LDS)

3D-lijnlasersensor

Terug-naar-oplaadstation-sensoren

Afgrondsensoren

Oplaadcontact

Oplaadcontacten
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Robot gaat niet aan.

Het batterijniveau is laag. Laad de robot in het oplaadstation op en probeer het opnieuw.

De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het apparaat te gebruiken bij een
temperatuur tussen 0 °C en 40 °C.

Robot laadt niet op.

Het oplaadstation krijgt geen stroom. Controleer of beide uiteinden van de oplader correct zijn aangesloten.
Slecht contact. Maak de oplaadcontacten van het oplaadstation en de robot schoon.

Robot keert niet naar oplaadstation
terug.

Er zijn te veel obstakels rond het oplaadstation. Plaats het oplaadstation op een plek die opener is.
Maak het signaleringsvlak van het oplaadstation schoon.

Controleer of er voldoende ruimte is voor of aan beide zijden van het basisstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De route om terug te keren naar het laadstation is geblokkeerd, bijvoorbeeld omdat de deur gesloten is.

Robot werkt niet goed.

Schakel de robot uit en daarna weer in.

Robot maakt een raar geluid.

Een vreemd voorwerp kan in de hoofdborstel, de zijborstel of één van de hoofdwielen vastzitten. Stop de robot
en verwijder het vuil.

Robot reinigt niet meer efficiént of
laat stof achter.

De stofbak is vol. Maak het schoon.
Het filter is verstopt. Maak het schoon.
Een vreemd voorwerp zit in de hoofdborstel vast. Maak het schoon.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Robot kan geen verbinding maken
met wifi.

Er is iets mis met de wifi-verbinding. Reset de wifi en download de nieuwste versie van de app en probeer
vervolgens opnieuw verbinding te maken.

Locatietoestemming is niet open. Zorg ervoor dat de locatietoestemming op de app is ingeschakeld.
Wwifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goed wifi-bereik bevindt.

5 GHz-wifi wordt niet ondersteund. Zorg ervoor dat uw robot verbinding maakt met 2,4 GHz-wifi.

De gebruikersnaam of het wachtwoord van wifi is onjuist. Voer de juiste gebruikersnaam en wachtwoord in.

Robot voert geen geplande
reiniging uit.

De batterij van de robot is bijna leeg. De geplande reiniging zal pas starten als de robot nog minstens 15%
batterijlading over heeft.

Verbruikt het laten staan van de
robot op het oplaadstation stroom
als hij al volledig is opgeladen?

Als de robot op het oplaadstation blijft staan nadat hij volledig is opgeladen, verbruikt hij zeer weinig stroom
en behoudt hij optimale prestaties van de batterij.

Er komt geen of slechts een klein
beetje water uit de watertank.

Controleer of er water in de watertank zit.
Maak de dweil schoon als deze vuil wordt.
Zorg ervoor dat de dweilpad correct volgens de gebruikershandleiding is geinstalleerd.

Robot gaat na het opladen niet
verder met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet op de niet-storen-modus (DND) staat, waardoor deze het reinigen niet kan
hervatten.

De robot hervat het reinigen niet wanneer deze handmatig wordt opgeladen of op het oplaadstation wordt
geplaatst.

Robot keert na verplaatsing niet
naar het oplaadstation terug.

Plaats de robot handmatig op het oplaadstation.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://www.mova.tech
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Specificaties

Oplaadstation

Model RLE23SA Model RCEA0104
Oplaadtijd Ongeveer 5 uur Nominale ingang 19V=0,6 A
Nominale spanning 14,4V = Nominaal uitgang 19V=0,6 A
Nominaal vermogen 50 W
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz
Oplader
mfx‘;r:as\termo en <20dBm
dang B Model BZ015-190060-AG
. . . Nominale ingang 100-240 V~50/60 Hz 0,35 A
Basisstation/oplaadstation
Nominaal uitgang 19V=0,6 A

Stroomverbruik in uitgeschakelde modus: <0,3 W

Stroomverbruik in stand-bymodus: 0,5 W (binnen 15 minuten Gemiddelde actieve efficiéntie 84,44%

nadat de robot het basisstation/oplaadstation heeft verlaten)

Efficiéntie bij lage belasting (10%) 7718%
Robot en basisstation/oplaadstation
Het apparaat heeft geen stand-bymodus of andere gelijkwaardige stroomverbruik zonder belasting 0.05W
toestanden wat betreft stand-byvereisten, energiebeheerfunctie
of de mogelijkheid om draadloze netwerkverbindingen Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen
uit te schakelen vanwege het onderhoud van de accu. Het de antenne en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm
stroomverbruik van de apparatuur is waarschijnlijk hoger dan dat bedragen

van andere apparatuurmodellen die aan deze functionele vereisten
voldoen.
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Verwijderen en weggooien van batterijen

De ingebouwde lithium-ion batterij bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Niet noodzakelijke batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:
1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en verwijder vervolgens de
afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet samengevoegd
mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor het recyclen van
afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu en de

— volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de
voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stat, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger
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- Dette produktet md ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med

fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller
kunnskap dersom det skjer under tilsyn av en forelder eller foresatt for a sikre
sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjaring og vedlikehold ma ikke utfgres av
sma barn uten tilsyn.

- Barn skal ikke leke med dette produktet. S@rg for at barn og kjeeledyr holdes pa

trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

- Dette produktet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemilja. Ikke bruk det

utendgrs, pa andre overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle
omgivelser.

- Hvis laderen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den umiddelbart og

kontakte produktstgtten.

- Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.
- Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller

stgtfangeren som handtak for roboten.

- Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C.

Serg for at det ikke er vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

- Ta opp eventuelle kabler fra gulvet far du bruker roboten for a forhindre at den

drar i dem under rengjgringen.

- Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter

pa og skader dem.



Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger

- For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fijernes eventuelle lgse gjenstander

fra gulvet samt kabler eller stramledninger fra rengjgringsbanen far du bruker
apparatet.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugedpning.
- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om

den star stille eller beveger seg.

- Ikke bruk roboten til a rengjare brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til

a plukke opp brennbare eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede
syrer eller lasemidler.

- Ikke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke

opp gjenstander som steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette
apparatet.

- Sgrg for at roboten er slatt av og at ladedokkingen er koblet fra fgr rengjgring

eller vedlikehold.

- Ikke bruk en vat klut til & terke av eller annen veeske til & skylle roboten og

ladedokkingen. Vaskbare deler ma tarkes helt far montering og bruk.

- Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i

originalemballasjen hvis mulig.

- Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken.

Brukerne er ansvarlige for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette
produktet.
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Sikkerhetsinformasjon
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Batterier og lading

Lasersikkerhets-

informasjon

- Ikke bruk batterier, lader eller ladedokkinger fra tredjeparter. Brukes kun med

RCEA0104-forsyningsenheten.

- Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller

ladedokkingen p& egenhand.

- Ikke plasser ladedokkingen naer en varmekilde.
- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til 4 tarke eller rengjgre ladedokkingens

ladekontakter.

- Ikke avhende gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos

et passende gjenvinningsanlegg.

- Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, lades den helt opp, slas

av og oppbevares pa et kjalig, tort sted. Lad opp roboten minst én gang hver
3. maned for & unngd overutlading av batteriet.

- Dette produktet inneholder batterier som kun kan byttes av kvalifiserte

teknikere eller produktstatten.

- Den usynlige lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC
-60825-1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 for klasse
- 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med under bruk.

KLASSE T-LASERPRODUKT Maks utgang: <0,39 mw
FORBRUKERLASERPRODUKT Balgelengde: 840-860 nm
EN 50689:2021 Pulsvarighet: 0,125 ms



Sikkerhetsinformasjon

ﬁ Kun for innendgrs bruk
||| ] Les bruksanvisningen

BZ015-190060-AG

D_ .c Brukes kun med BZ015-190060-AG-forsyningsenheten

Med dette erkleerer XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. at radioutstyret type RLE23SA er i samsvar med direktiv 2014/53/EU.
EU-overensstemmelseserklaeringens fulle tekst kan man finne pa felgende internettadresse: https://www.mova.tech
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversikt

Pakkens innhold

O

N A

Robot Ladedokking

Annet tilbehar

8! (
Moppeenhet Sidebgrste Lader Bruksanvisning
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Produktoversikt

© @ Dokking/omraderengjgringsknapp

- Trykk for & sende roboten tilbake til ladestasjonen
- Trykk og hold i 3 sekunder for a starte omraderengjering

- Trykk og hold i 7 sekunder for a aktivere/deaktivere
barnesikringen

o @ Strem/rengjgringsknapp

- Trykk og hold i 3 sekunder for & sl& pa eller trykk og hold i 3
sekunder for a sl& av

- Trykk for a starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa

Statusindikator

- Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt
- Pulserende oransje: Returnerer for a lade

- Blinkende oransje: Feil

- Fast oransje: Lite batteri

Merk:

- Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens roboten rengjer
eller gar tilbake til lading.

- Trykk og hold inne (© og (© knappen i 3 sekunder for & tilbakestille Wi-Fi.

- Trykk og hold inne (© og @knappen i 10 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene.

- Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via appen.
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Produktoversikt

Robot og sensorer

Omnidireksjonelt hjul o

Trappesensor o
Ladekontakt o o Ladekontakt

Sidebarste o

Trappesensor o o Trappesensor

o LDS-deksel
//)) Hovedhjul o
© Laseravstandssensor Hovedbagrste o
(LDS)

o Stgtfanger
o 3D-linjelasersensor

o Hovedhjul

o Retur til dokking-
sensorer

Ladedokking

o Strgmindikator

——o Signalomrade

——— o Stremport

o Ladekontakter
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Produktoversikt

2-i-1-vanntank med stgvdunk

Primeerfilter o

HEPA-filter o

Vanninntak o

Frakoblingsklemme o
for vanntank

Moppeenhet

Moppepute

Moppeputeholder

Moppeputens o
monteringsomrade
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Forberedelser i hjemmet ditt

Far rengjering bes du fjerne ustabile, skjgre, verdifulle eller farlige
gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe pa
gulvet. Det gjgres for & unnga mulige skader ved at de vikles inn, ripes
gjenstander eller veltes av roboten.

e

v

Apne dgren til rommet som skal rengjgres og sett mgbler pa plass for &
lage mest rom.

Merk:

For rengjaring plasseres en fysisk barriere foran trapper og sofaer, for a
sikre sikker og jevn drift av roboten.

00

) e

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som ma rengjgres, ma
du ikke sta foran robot, terskel, gang, eller smale steder.

+ Nar du bruker roboten for fgrste gang, ma du fglge den rundt mens den rengjgr for a fjerne eventuelle hindringer i tide.
« Ikke stgvsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall, knust glass og spiker, siden dette kan fare til

riper i gulvet.
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Far bruk

1. Fjern beskyttelsene 3. Plasser ladestasjon pa et jevnt underlag mot veggen og koble
den til et stramuttak

= Plasser ladedokkingen pa et sted som er sa dpent som mulig med et
godt Wi-Fi-signal.

Merk: _

- Ikke plasser ladedokkingen pé tepper.

- Fjern alle gjenstander som er neermere enn 1,5 m fra fronten og 0,5 m fra
hver side av ladedokkingen.

- Ikke plasser ladedokkingen i et omrade med direkte sollys eller der andre
gjenstander kan blokkere signalet, siden dette kan hindre roboten fra a
returnere til ladedokkingen.

4. Lad roboten

Ved plassering av roboten sentreres ladekontaktene pa bunnen av roboten
med ladekontaktene pa ladedokkingen. Roboten slas automatisk pa og
begynner a lade.

. —

Merk: Installer sidebgrsten til den klikker pd plass. Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp far fgrste gangs bruk.
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Koble til MOVAhome-appen

1. Last ned appen

Skann QR-koden pa roboten for & laste ned og installere appen.

QR-kode

Merk:

- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

- Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Fglg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.

le7

2. Legg til enhet

Apne appen, trykk p& «Skanne QR-kode for & koble til», og skann den samme
QR-koden pa roboten igjen for a legge til enheten. Falg instruksjonene for a
fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

- Hvis du vil tilbakestille Wi-Fi, trykker du p& og holder inne (- og (@ -
knappen i 3 sekunder, eller gjentar trinn 2 og felger instruksjonene for a
fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

- For a koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa og holder inne
tilbakestill-knappen pa roboten i 3 sekunder.

QR-kode —




Bruk

Sla pa/av

Trykk pa og hold inne @ -knappen i 3 sekunder for a sla pa roboten.
Stremindikatoren skal lyse. Plasser roboten pa ladedokkingen. Roboten slar
seg automatisk pa begynner & lade. For a sla av roboten, flytter du roboten

bort fra dokkingen og trykker pa og holder inne @ -knappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang, folger du instruksjonene i

appen for raskt & lage et kart. Roboten vil begynne a kartlegge uten rengjgring.

Nar roboten kommer tilbake til ladedokkingen er kartleggingsprosessen
fullfgrt, og kartet lagres automatisk.

Starte rengjgring

Trykk pa @ -knappen for & starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa.
Deretter rengjgr roboten metodisk hvert rom i et S-formet mgnster. Den

avslutter med a rengjgre langs kantene og veggene for a sikre en grundig
jobb.

Merk:Det anbefales at roboten gar ut fra ladedokkingen fer rengjering. Ikke
flytt ladedokkingen mens roboten rengjgr. Dette sikrer at roboten gar jevnt
tilbake til ladedokkingen.

Nar roboten kjgrer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for & sette den pa
pause.

Merk: Hvis roboten settes pd pause og plasseres pa ladedokkingen, vil den
gjeldende rengjgringsoppgaven avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar det er for lite batteri, gar robotstavstavsugeren automatisk tilbake til
ladedokkingen for lading. Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Aktiver den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Na&r roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra & gjenoppta
rengjeringen og strgmindikatoren vil slas av. Ikke forstyrr-modus er deaktivert
som standard. Du kan bruke appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller
endre Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra kl. 22:00 til kl. 08:00
som standard.

Merk:

- Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke forstyrr-perioden.

- Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-
perioden utlgper.

Omraderengjgring

Né&r roboten er i standby, trykker du pa og holder inne (© -knappen i 3
sekunder for & aktivere omraderengjgringsmodus. | denne modusen rengjar
roboten et kvadratisk omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt seg, og gar tilbake til
lading nar omraderengjgringen er fullfgrt.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter a reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa og holder
inne @ -knappen i 15 sekunder for a tvinge den av. Trykk deretter p& og hold

inne @ -knappen i 3 sekunder for a sla pa roboten.
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Bruk

Bruke moppefunksjonen

Det anbefales at alle gulvene stevsuges minst tre ganger fgr den farste moppegkten, for & oppna en bedre rengjgringseffekt.

1. Skyll vanntanken med rent vann. 3. Installer moppeenheten.

Merk: Ikke bruk vaskemiddel eller desinfeksjonsmiddel.

4. Skyv 2-i-1-vanntanken med stgvdunk og moppeenhet inn i roboten til den

2. Fukt moppeputen og vri ut overflgdig vann. Installer moppeputen som vist LG RS

i diagrammet.

2 /'_/,-"‘_ T,
S5 ==
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Bruk

5. Trykk pa @—knappen eller bruk appen for a starte rengjeringen.

Merk:
+ Det anbefales & fierne moppeenheten far rengjgring av tepper.
« Bruk appen til & justere vannstremmen etter behov.

6. Nar robotstgvsugeren fullferer en rengjgringsoppgave og returnerer til
ladedokkingen, fierner du moppeenheten og vasker moppeputen ved behov.
For & fjerne 2-i-1-vanntanken med stevbeholderen, trykker du pa og holder i
utleserklemmen, f@r du tar den ut.

Merk: Nar roboten lader eller ikke er i bruk, anbefales det a fjerne 2-i-1-
vanntanken sammen med stgvbeholderen og moppeputen. Hell ut alt det
gjenveerende vannet i vanntanken, og rengjgr moppputen for a forhindre
mugg eller lukt.
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Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Moppepute Etter hver bruk

Hver 3. til 6. maned
Filter En gang hver uke
Hovedbagrste Hver 6. til 12. maned
Sidebgrste Hver 3. til 6. maned
Ladekontakter

Omnidireksjonelt hjul

Trappesensorer

En gang hver maned
Laseravstandssensor (LDS)

3D-linjelasersensor

Retur til dokking-sensor

Stgtfanger

Ladedokkingens signalomrade

Vanntank

Rengjegr ved behov
Stgvdunk

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bgr delene byttes.
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Rutinemessig vedlikehold

Rengjgre hovedbgrsten

1. Trykk barstevernklipsen oppover for a fierne barstevernet og lefte bgrsten
ut av roboten.

Merk: Ikke trekk for mye i har som er filtret i hovedbgrsten. Det kan skade
bgrsten.

Rengjgre sidebgrsten

Trekk ut sidebgrsten og bruk et egnet verktgyet for & fierne har som sitter fast i
bgrsten.

Merk:

« Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for a skille akselen og dekket pa
omnidireksjonshjulet. Ikke bruk overdreven kraft.

+ Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser det tilbake etter
at det har tarket helt.
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Rutinemessig vedlikehold

Rengjgr 2-i-1-vanntanken med stgvdunk
3. Fjern filtrene og bank forsiktig pa HEPA-filteret.

1. Trykk pa utlgserklemmen for a fjerne 2-i-1-vanntanken med stgvdunk, og -
tgm deretter vanntanken. 5N

Merk: Ikke forsgk a rengjgre filter med en bgrste, en finger eller en skarp

gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stavdunken og primeerfilteret med vann og luftterk dem helt fgr de
settes pa plass igjen.

Merk:

+ Ikke skyll delene utenfor stgvboksen. Hvis det er vannflekker, tarker du dem
av fgr du reinstallerer.

+ Skyll stgvdunken og primeerfilteret kun med rent vann. Ikke bruk noe
vaskemiddel.

+ Bruk stgvdunken og primeerfilteret kun nar de er helt tgrre.
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Rutinemessig vedlikehold

Rengjgr moppeputen

1. Trykk pa utleserklemmene pa moppeputeholderen for a fjerne
moppeenheten. Trekk moppeputen av moppeputeholderen.

2. Rengjgr moppeputen kun med vann og la den lufttgrke for den settes

tilbake.
o] T
Batteri

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion batteripakke. Sgrg for at batteriet
forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal batteriytelse.
Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, slar du den av og legger
den bort. For a forhindre skader fra overutlading, lades roboten minst én
gang hver tredje maned.

Rengjgr robotsensorene og ladekontaktene

Tork av sensorene og ladekontaktene pa roboten ved a bruke en myk og tarr
klut, som vist i figuren nedenfor:

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og ladedokkingen.
Bruk en tgrr klut til rengjgring.

LDS-deksel
Laseravstandssensor (LDS)

3D-linjelasersensor

Retur til dokking-sensor

Trappesensor

Ladekontakt

Ladekontakter

174



Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten slar seg ikke pa.

Lavt batteriniva. Lad opp roboten pa ladedokkingen og prgv deretter pa nytt.

Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales & bruke apparatet ved en temperatur mellom 0
°C 0g 40 °C.

Roboten lader ikke.

Ladedokkingen mottar ikke strgm. Bekreft at begge endene av laderen er riktig tilkoblet.Darlig kontakt. Rengjar
ladekontaktene pa& bade ladedokkingen og roboten.

Roboten returnerer ikke tilbake til
ladedokkingen.

Det er for mange hindringer rundt ladedokkingen. Plasser ladedokkingen i et mer apent omrade.Rengjer
dokkingens signalomrade.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.
Ruten for a returnere for lading er blokkert, f.eks. en dgr som er lukket.

Roboten fungerer ikke.

Sla av roboten og aktiver den deretter pa nytt.

Roboten lager en merkelig lyd.

Et fremmedlegeme kan sette seg fast i hovedbgrsten, sidebgrsten eller et av hovedhjulene. Stopp roboten og
fiern eventuelt smuss.

Roboten rengjer ikke lenger
effektivt eller etterlater stov.

Stgvbeholderen er full. Rengjgr det.
Filteret er blokkert. Rengjar det.
Et fremmedlegeme sitter fast i hovedbgrsten. Rengjar det.

Roboten kan ikke koble til Wi-Fi.

Det er noe galt med Wi-Fi-tilkoblingen. Tilbakestill Wi-Fi og last ned den nyeste versjonen av appen, prgv
deretter & koble til pa nytt.

Posisjonstillatelsen er ikke dpen. Sgrg for at posisjonstillatelse er aktivert i appen.
Wi-Fi-signalet er svakt. Serg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.
5 GHz Wi-Fi stgttes ikke. S@rg for at roboten din kobler til 2,4 GHz Wi-Fi.
Brukernavnet eller passordet til Wi-Fi er feil. Oppgi riktig brukernavn og passord.
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Feilsgking

Problem Lgsning

Roboten utfgrer ikke planlagt

rengjering Roboten har lite batteri. Planlagt rengjgring starter ikke med mindre roboten har minst 15 % batteri igjen.

Bruker roboten pa ladedokkingen

strom hvis den allerede er At roboten blir pd ladestasjonen etter at den er fulladet, bruker sveert lite stram og hjelper & opprettholde

optimal batteriutfering.

fulladet?

Det kommer ikke ut vann fra Sjekk om det er vann inne i vanntanken.

vanntanken, eller kommer bare ut Rengjgr moppen hvis den blir skitten.

Litt. Sgrg for at moppeputen er riktig installert i henhold til bruksanvisningen.

Roboten fortsetter ikke Forsikre at roboten ikke er stilt inn p& Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.
rengjeringen etter lading. Roboten fortsetter ikke rengjgringen nar den lades opp manuelt eller plasseres pa ladedokkingen.

Roboten gér ikke tilbake til
ladedokkingen etter & ha blitt Plasser roboten manuelt pa ladedokkingen for & lade.
flyttet.

For mer hjelp kan vi kontaktes via https://www.mova.tech
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Spesifikasjoner

Ladedokking

Basestasjon/ladedokking

Strgmforbruk i av-modus: <0,3 W

Stremforbruk i standby-modus: <0,5 W (innen 15 minutter etter at
roboten forlater basestasjonen/ladedokkingen)

Robot og basestasjon/ladedokking

Utstyret har ikke standby-modus eller andre tilsvarende tilstander
nar det gjelder standby-krav, stremstyringsfunksjon eller
muligheten til & deaktivere trddlgse nettverkstilkoblinger pa
grunn av batterivedlikeholdsbehov. Stramforbruket til utstyret er

sannsynligvis hgyere enn andre utstyrsmodeller som oppfyller disse

funksjonskravene.

177

Modell RLE23SA Modell RCEA0104

Ladetid Ca. 5 timer Nominell inngang 19V=0,6 A
Nominell spenning 14,4V = Nominell utgang 19V=0,6 A
Nominell effekt 50w

Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz

yt‘;';srig‘féﬁfekt <20 dBm Modell BZ015-190060-AG

Nominell inngang

100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

tilstand

Nominell utgang 19V=0,6 A
Sifeenkr;i?/:;tnittlig aktiv 84,44%
frfoell;:;vitet ved lav belastning 7718%
Stremforbruk i ubelastet 0,05W

Under normal bruk av tilstanden bar dette utstyret holdes en
avstand pa minst 20 cm mellom antennen og brukerens kropp.




Avhending og fjerning av batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Fgr du avhender batteriet, ma du sgrge for at batteriet fijernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fer det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut batteriet;
- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

For du tar ut batteriet, ma du koble fra stremmen og temme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:
1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for & fierne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for a fjerne batteriet.

EE-informasjon
Alle produktene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med usortert
husholdningsavfall. Du ber heller beskytte menneskers helse og miljget ved a overlevere kassert utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for resirkulering
av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering bidrar til & forhindre mulige
negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt installataren eller lokale myndigheter for mer informasjon om plasseringen, samt
— vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stétar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den fér framtida referens.

Anvandningsbe-
gransningar

179

- Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med

fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/
kunskap utan 6verinseende av en foralder/vardnadshavare for att sakerstalla
sdker anvandning och for att undvika risker. Rengoring och underhall far inte
utféras av barn utan tillsyn.

- Barn far inte leka med denna produkt. Sdkerstall att barn och husdjur halls pa

sakert avstand fran roboten ndr den ar i drift.

- Den har produkten ar endast avsedd for golvrengoéring i hemmiljé. Anvand den

inte utomhus, pa icke-golvytor eller i kommersiella eller industriella miljoer.

- Om laddaren skadas eller gar sénder ska du sluta anvanda den omedelbart och

kontakta kundtjanst.

- Anvand inte roboten i ett omrade hangande ovan markniva utan skyddsbarriar.
- Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kapan, robotkapan eller

stotfangaren som handtag for roboten.

- Roboten ska anvandas i miljéer med en omgivningstemperatur éver 0 °C och

under 40 °C. Sakerstall att det inte finns ndgon vatska eller klibbig substans pa
golvet.

- Plocka upp eventuella kablar fran golvet innan du anvander roboten for att

forhindra att den drar i dem under rengoring.



Sakerhetsinformation

Anvandningsbe-
gransningar

- Ta bort dmtaliga eller sma foremal fran golvet sa att roboten inte krockar med

dem och skadar dem.

- FOr att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bor du ta bort

l6sa foremal och sladdar fran golvet ldngs rengoéringsrutten innan du anvander
roboten.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.
- Placera inte barn, husdjur eller ndgot féremal pa roboten oavsett om den star

stilla eller ror sig.

- Anvand inte roboten for att rengora brinnande féremal. Anvand inte roboten

for att plocka upp brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller
outspadda syror eller ldsningsmedel.

- Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att plocka

upp féremal som stenar, stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till
apparaten.

- Kontrollera att roboten ar avstangd och att laddningsstationen ar urkopplad
-innan du rengor eller utfér underhall.
- Anvand inte en vat trasa for att torka av eller vatska for att skolja roboten

laddningsstationen. Tvattbara delar maste torkas helt innan de monteras och
anvands.

- Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och férvaras i

originalférpackningen om majligt.

- Anvand produkten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar

ansvariga for forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning
av denna produkt.
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Sakerhetsinformation

181

Batterier och
laddning

Lasersdkerhetsin-
formation

- Anvand inte ett batteri, en laddare eller en laddningsstation fran tredje part.

Anvand endast med RCEA0104-stromforsdrjningsenheten.

- ForsOk inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller laddningsstationen pa

egen hand.

- Placera inte laddningsstationen nara en varmekalla.
- Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller reng6ra stationens

laddningskontakter.

- Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats ska

kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

- Om roboten inte ska anvandas under en langre tid, ladda den helt, stang sedan

av den och forvara den pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en
gang var 3:e manad for att undvika éverurladdning av batteriet.

- Den har produkten innehaller batterier som endast kan bytas ut av kvalificerade

tekniker eller kundservice.

- Den osynliga lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-

1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 for laserprodukter i klass 1.
Undvik direkt 6gonkontakt med den under anvandning.

LASERPRODUKT KLASS 1 Max. utgangseffekt: < 0,39 mw

LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK Vagléangd: 840-860 nm
EN 50689:2021 Pulslangd: 0,125 ms



Sdkerhetsinformation

ﬁ Endast for inomhusbruk
||| _.] Las bruksanvisningen

BZ015-190060-AG

:D. _( Anvand med stromférsérjningsadapter BZ015-190060-AG

Harmed forklarar Xingkuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. att radioutrustningstypen RLE23SA uppfyller kraven i direktiv 2014/53/EU.
Den fullsténdiga texten till EU-férsékran om 6verensstammelse finns pa foljande webbadress: https://www.mova.tech
Om du vill ldsa en utforlig e-anvéandarhandbok, ga till https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktéversikt

CEV T EREL

N A S

Robot Laddningsstation

Andra tillbehor

Montering av mopp Sidoborste Laddare Bruksanvisning
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Produktoversikt

° @ Knapp for dockningsstation/flackrengdring
- Tryck for att skicka roboten tillbaka till laddningsdockan

- Hall den intryckt i tre sekunder for att starta laget for
fldckrengéring

- Hallintryckt i 7 sekunder for att aktivera/avaktivera barnlaset

o @ Knapp for strém/rengoring

- Hallintryckt i 3 sekunder for att sla pa eller hall intryckt i 3
sekunder for att stanga av
- Tryck for att starta rengéringen efter att roboten har slagits pa

Statusindikator

- Helt vit: Rengdringen eller stadningen slutférdes
- Andning Orange: Atergar fér laddning

- Blinkande orange: Fel

- Fast orange: Lag batteriniva

Obs:

- Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nér den stadar eller

aker tillbaka for att ladda.

- Tryck och hallinne (©) och (© knappen i tre sekunder for att aterstalla Wi-

Fi.

- Hall © och @) knappen intryckt i 10 sekunder foér att aterstélla till
fabriksinstallningar.

- Barnlas kan aktiveras/avaktiveras via appen.
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Produktéversikt

Robot och sensorer

Vridbart hjul o

Kantsensor o

Laddningskontakt o o Laddningskontakt

Sidoborste o

Kantsensor o

o LDS-lock
//)) Huvudhjul o
o (Ll_aég)r avstandssensor Huvudborste o

o Stotfangare
o 3D-linjelasersensor

o Kantsensor

o Huvudhjul

o Sensor for dtergang till docka

Laddningsstation

o Stromindikator

——o Signalomrade

[—o Stromférsorjningsport

o Laddningskontakter
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Produktodversikt

2-i-1 Vattentank med dammlada

Primart filter o

HEPA-filter o

Vattenintag o

Klédmma for frigdring o
av vattentanken

Montering av mopp

Moppdyna

Moppdynans hallare

Omrade fér montering av mopp o
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Forbereda ditt hem

Innan rengéring paborjas, ska instabila, dmtaliga, vardefulla eller Placera ett fysiskt hinder vid kanten av trappan och soffan for att
farliga foremal plockas bort, och kablar, trasor, leksaker, harda foremal sakerstalla en saker och smidig drift av roboten innan roboten rengor.
och vassa foremal rensas fran marken for att undvika att bli insnérd,

repad eller omkullvalt av roboten och orsaka skador.

(1] (100

v s

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pa sin For att undvika att roboten inte kdnner igen det omrade som ska
ratta plats for att frigéra mer utrymme. rengoras ska du inte sta framfor roboten, troskeln, korridoren eller
Obs: trdnga platser.

+ Nar du anvander roboten for forsta gangen, folj den under rengéringen for att ta bort eventuella hinder i tid.
+ Harda féremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska inte dammsugas upp, annars kan
underlaget skrapas.
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Fore anvandning

1. Plocka bort skydden 3. Placera laddningsdockan pa en plan yta mot vaggen och anslut
den till ett eluttag

<= Placera laddningsdockan pa en plats som ar sa 6ppen som mojligt med
en bra WiFi-signal.

Obs:

- Placera inte laddningsdockningen pa mattor.

- Plocka bort alla foremal som &r ndrmare &n 1,5 m fran framsidan och 0,5 m
fran vardera sidan av laddningsdockan.

- Placera inte laddningsstationen i ett omrade med direkt solljus eller dar
andra objekt kan blockera signalen, eftersom detta kan hindra roboten fran
att dtervanda till laddningsstationen.

4. Ladda roboten

Vid placering av roboten, rikta in laddningskontakterna langst ner pa
roboten mot laddningskontakterna pa laddningsdockan ochroboten slas pa
automatiskt och bérjar laddas.

Obs: Installera sidoborsten tills den klickar pa plats. Obs: Det rekommenderas att du laddar roboten helt och hallet innan forsta
anvandningen.
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Ansluter till MOVAhome-appen

1. Ladda ner appen 2. Lagg till enhet

Skanna QR-koden pa roboten for att ladda ner och installera appen. Oppna appen, tryck pa "Skanna QR-kod for att ansluta", skanna samma QR-
kod pa roboten igen och lagg till enheten. Folj anvisningarna for att slutféra
WiFi-anslutningen.

Obs:
o - Om du vill aterstélla Wi-Fi trycker du in och haller inne () och () knappen i
t =2 tre sekunder, eller upprepar steg 2 och féljer uppmaningarna for att slutféra

Wi-Fi-anslutningen.
- For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck pa och hallin
— Aterstallningsknappen p& roboten i tre sekunder.

Obs:

- Endast stod for 2,4 GHz WiFi.

- P& grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna for den aktuella app-versionen.
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Bruksanvisning

Sla pa/av

Tryck och hall inne knappen @ i 3 sekunder for att satta pa roboten.
Stromindikatorn bor vara tand. Placera roboten pa laddningsstationen.
Roboten slas pa automatiskt och bérjar ladda. Du sténger av roboten genom
att flytta den bort fran laddningsdockan och halla knappen @ intryckti 3
sekunder.

Snabb kartlaggning

Néar du har konfigurerat natverket for forsta gadngen féljer du anvisningarna
i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten bérjar kartldgga utan att
rengoéra.

Nar roboten atervander till laddningsdockan, har processen for kartlaggning
slutforts och kartan kommer att sparas automatiskt.

Borja rengodringen

Tryck pa knappen @ for att starta rengoringen efter att roboten slagits

pa. Da kommer roboten att metodiskt reng6ra varje rum i ett S-format
monster, sedan avsluta med att reng6ra léangs kanterna och vaggarna for att
sakerstalla ett grundligt arbete.

Obs: Det rekommenderas att roboten ar borttagen fran laddningsdockan
innan rengoring. Undvik att flytta pa laddningsstationen medan roboten
rengor. Detta sakerstaller att roboten atergar till laddningsdockan smidigt.

Nd&r roboten &rigang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa laddningsdockan avslutas den
aktuella rengéringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Ar batterinivan for lag, atergar roboten automatiskt till laddningsdockan for
att ladda. Efter laddning till lAmplig batteriniva dterupptar den oavslutade
rengdringsuppgifter.

Obs: Om du vill anvénda funktionen aktiverar du den i appen.

Stor ej-lége (DND)

Nd&r roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten att forhindras
fran att dteruppta rengéringen och stromindikatorn slocknar. Stér ej (DND)-
laget ar inaktiverat som fabriksstandard. Du kan anvénda appen for att
aktivera DND-laget eller &ndra DND-perioden. Stér ej (DND)-perioden ar
22:00-8:00 som standard.

Obs:

- Den schemalagda rengéringen kommer att utféras som vanligt under DND-
perioden.

+ Roboten aterupptar rengdringen dér den slutade senast efter att Stor-ej-
perioden (DND) tagit slut.

Fléck-rengoring

Né&r roboten &r i standby-ldge trycker du kort pd knappen (©)i 3 sekunder for
att aktivera laget flackrengdring. | det har laget rengér roboten ett kvadratiskt
omrade pa 1,5 x 1,5 meter runt omkring sig och atergar for att ladda nar
flackrengdringen ar klar.

Omstart av roboten

Om roboten slutar svara eller inte gar att stdnga av haller du knappen @
intryckt i 15 sekunder for att framtvinga en avstangning. Hall sedan knappen
@ intryckt i 3 sekunder for att satta igang roboten.
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Hur man anviander den

Anvand moppningsfunktion

Det rekommenderas att alla golv dammsugs minst tre ganger fore det forsta moppningstillfallet for att uppna en béattre rengoéringseffekt.

1. Fyll vattentanken med rent vatten.

Obs: Anvand inte rengéringsmedel eller desinfektionsmedel.

2. Fukta moppdynan och vrid ut 6éverflodigt vatten. Montera moppdynan sa
som visas pa bilden.

-jj (21 '3'
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3. Installera moppenheten.

4. Skjut in 2-i-1-vattentanken med dammladan och moppen i roboten tills
den klickar péa plats.




Hur man anvinder den

5. Tryck pa knappen () eller anvand appen for att starta rengéringen. 6. Ndr roboten har avslutat en rengdringsuppgift och atervant till
laddningsstationen bor du ta bort moppfastet och tvatta moppdynorna.
For att ta bort 2-i-1-vattenbehallaren med dammbehallare haller du
frigdringsklamman intryckt och tar sedan ut den.

Obs: \
- Det rekommenderas att ta bort moppfastet innan du dammsuger mattor. i
« Anvand appen for att justera vattenflodet efter behov.

Obs: Nar roboten laddas eller inte anvands rekommenderas det att ta bort 2-i-
1 vattenbehéllaren med dammbehallare samt moppdynan. Hall ut allt
aterstaende vatten i vattenbehallaren och reng6r moppdynan for att forhindr
a mogel eller lukt.
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Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tilloeh6érsanvandning i appen eller féljande tabell fér rutinunderhall.

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Moppdyna Efter varje anvandning

Varje 3 till 6 manader
Filter En gang i veckan
Huvudborste Varje 6 till 12 manader
Sidoborste Varje 3 till 6 manader

Laddningskontakter

Vridbart hjul

Trappsensorer

En gang i manaden
Laser avstandssensor (LDS)

3D-linjelasersensor

Sensor for atergang till docka

stotfangare

Laddningsstationens signalomrade

Vattentank

Rengor den vid behov
Dammbehallare

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvandning av roboten. Om ett undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas ut.
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Rutinunderhall

Rengor huvudborsten

1. Tryck bortskyddsklammorna uppat for att ta bort borstskyddet och lyft ut
borsten ur roboten.

Obs: Var inte for hardhant ndr du drar ut har som trasslat in sig i
huvudborsten. Annars kan borsten skadas.

Rengor sidoborsten

Dra ut sidoborsten och anvand ett lampligt verktyg for att ta bort har som
trasslat in sig i borsten.

T,
e
,_x"rfljb‘]\\‘

Obs: —

« Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln och
décket pa det vridbara hjulet.

- Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt tillbaka det efter att
det har torkat helt.
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Rutinunderhall

Rengor 2-i-1-vattentanken med dammlada

1. Tryck pa lasknappen for kldmman for att ta bort 2-i-1-vattentanken med 3. Ta bortfiltren och knacka férsi’ktigt pa HEPA-filtret.
dammlada och tom sedan vattentanken. .

Obs: Undvik att forsdka rengora filtren med en borste, ett finger eller vassa
foremal eftersom det kan leda till skador.

4. Skolj dammbehallaren och primarfiltret med vatten och lufttorka dem helt
innan du sétter tillbaka dem.

Obs:

+ Skolj inte delarna utanfér dammbehallaren. Torka av eventuella
vattenflackar innan du sétter tillbaka behallaren.

+ Skolj dammbehallaren och primaérfiltret endast med rent vatten. Undvik att
anvanda nagot rengéringsmedel.

+ Anvand dammbehallaren och primarfiltret forst nar de &r helt torra.
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Rutinunderhall

Rengér moppdynan

1. Tryck pa lasknappen for kldmmorna pa hallaren till moppdynan for att ta
bort moppen. Ta bort moppdynan fran hallaren.

2. Reng6r moppdynan endast med vatten och lat den lufttorka innan den
monteras.

Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri. Sakerstall att batteriet ar
véalladdat for daglig anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.
Om roboten inte anvands under en langre tid bér du stdnga av den och
ldgga undan den. For att forhindra skador fran 6verdriven urladdning boér
roboten laddas minst en gang var tredje manad.

Rengor robotens sensorer och laddningskontakterna

Torka av robotens sensorer och laddningskontakter med en mjuk och torr
trasa sa som visas pa bilden nedan:

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och laddningsdockan.

Anvand en torr duk fér rengdring.

LDS-lock

()
Mg /1 = |aser avstandssensor (LDS)
(-] =

J:_-_._,_—gf—n 3D-linjelasersensor

r Sensor for atergang till docka

Kantsensor

Laddningskontakt
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Fels6kning

Problem

L6ésning

Roboten slas inte pa.

Batterinivan ar ldg. Ladda om roboten pé& laddningsdockan och forsok sedan igen.

Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Det rekommenderas att man anvander apparaten vid en
omagivningstemperatur mellan 32 °F (0 °C) och 104 °F (40 °C).

Roboten laddas inte.

Laddningsstationen far ingen strém. Kontrollera att bada dndarna av laddaren ar korrekt inkopplade
Déalig anslutning. Rengdr laddningskontakterna pa laddningsstationen och roboten.

Roboten atergar inte till
laddningsdockan.

Det finns for manga hinder runt laddningsstationen. Placera laddningsstationen i ett mer 6ppet omrade.
Rengor laddningsstationens signalomrade.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa bada sidor om eller framfér basstationen for att férhindra
att roboten blockeras.

Vagen tillbaka till laddningen ar blockerad, t.ex. dérren ar stangd.

Roboten har ett funktionsfel.

Stang av roboten och ateraktivera den sedan.

Roboten ger ifran sig ett konstigt
ljud.

Ett frammande féremal kan ha fastnat i huvudborsten, sidoborsten eller ett av huvudhjulen. Stoppa roboten och
ta bort eventuellt skrap.

Roboten rengor inte langre
effektivt eller ldmnar damm efter

sig.

Dammladan ar full. Rengor den.
Filtret ar blockerat. Rengdr den.
Ett frammande foremal har fastnat i huvudborsten. Rengér den.




Felsdkning

Problem

L6ésning

Roboten kan inte anslutas till WiFi.

N&got &r fel med WiFi-anslutningen. Aterstall WiFi och ladda ner den senaste versionen av appen och férsék
sedan att ansluta igen.

Platsbehdrighet ar inte 6ppen. Sakerstall att den tilldtna platsen i appen for ar aktiverad.
Wwifi-signalen ar svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrade med god WiFi-tackning.
5 GHz WiFi stods inte. Sakerstall att din robot ansluter till 2,4 GHz WiFi.

Anvandarnamnet eller l6senordet for WiFi ar felaktigt. Ange ratt anvandarnamn och lésenord.

Roboten utfor inte schemalagd
rengoring.

Roboten har g batteriniva. Schemalagd rengdéring startar inte om inte roboten har minst 15 % batteri kvar.

Forbrukar roboten strom om
den redan ar fulladdad nar den
ldmnas pa laddningsstationen?

Lamnar man roboten pa laddningsdockan efter att den har blivit fullt laddad forbrukar den véaldigt lite
elektricitet och hjalper till att underhalla optimal batteriprestanda.

Inget vatten kommer ut ur
vattentanken, eller bara lite.

Kontrollera om det finns vatten i vattentanken.
Reng6r moppdynan om den blir smutsig.
Kontrollera att moppdynan ar korrekt installerad enligt brukaranvisningen.

Roboten aterupptar inte
rengdringen efter laddning.

Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-ldget (DND), vilket hindrar den fran att dteruppta rengdringen.

Roboten aterupptar inte rengéringen nar den laddas manuellt eller placeras pa laddningsstationen.

Roboten atergar inte till
laddningsdockan efter att ha
flyttats.

Placera roboten manuellt pa laddningsstationen for laddning.

For mer support, kontakta oss via https://www.mova.tech
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Specifikationer

Laddningsstation

Modell RLE23SA Modell RCEA0104

Laddningstid Cirka 5 timmar Nominell ingang 19V=0,6 A

Nominell spénning 14,4V = Nominell utgang 19V=0,6 A

Nominell effekt 50w

Driftfrekvens 2400-2483,5 MHz

E"tZZJ,Tgileﬁekt <20dBm Modell BZ015-190060-AG
Nominell ingang 100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

Basstation/laddningsstation ) .
Nominell utgang 19V=0,6 A

Stromforbrukning i av-lage: <0,3 W
. e . . . Genomsnittlig aktiv B
Stromférbrukning i viloldge: < 0,5 W (inom 15 minuter efter att effektivitet 84,44%

roboten ldmnat basstationen/laddningsstationen)

Effektivitet vid lag

0
belastning (10 %) 77,18%

Robot och basstation/laddningsstation

Utrustningen har inte ndgot viloldge eller andra likvérdiga o )
tillstand vad galler vilolédgeskrav, stromhanteringsfunktion eller Stromforbrukning utan 0,05 W
formaga att inaktivera tradlosa natverksanslutningar pa grund av belastning

batteriunderhallsbehov. Utrustningens stromforbrukning kommer

sannolikt att vara hégre an andra utrustningsmodeller som

uppfyller dessa funktionskrav. Vid normal anvéndning av utrustningen boér den hallas pa ett
avstand av minst 20 cm mellan antennen och anvéndarens kropp.
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Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehdaller &mnen som &r farliga fér miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker och
kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det kasseras;
- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;
- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

FORSIKTIGHET:

Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort stromkallan och ta slut pa batteriet s mycket som majligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig atervinningscentral.

Utsatt inte roboten for miljoer med héga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:
1. Vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avldgsna sedan locket.
2. 0m du vill ta bort batterierna behoéver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information

Alla produkter som bar denna symbol rdknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far inte sldngas

med osorterat hushallsavfall. Istallet bor du skydda manniskors hélsa och miljon genom att verldmna din uttjdnta utrustning till en l@mplig

atervinningscentral, en plats som har utsetts av berérda myndigheter att hantera avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning. Korrekt

avfallshantering och atervinning hjalper till att férhindra potentiella negativa konsekvenser for miljon och méanniskors halsa. Kontakta installatéren
— eller lokala myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt villkoren fér sddana insamlingsstallen.
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MAnpodopicc aadpaAielag
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MNa artopuyn nAektponAnéiag, MupKayLag 1) TPAUPATIOPOU TIOU TIPOKAAEL N akaTAAANAN xprion g
OUOKEUNC, OLaPACTE IPOTEKTIKA TO EYXELPIOLO XPTIOTN MPLV XPNOLUOTIOOETE TN UOKEUT) Kal GUAGETE TO
wg éyypado avadopdg ato peANov.

Neploplopoi
Xpnong

- To TIaPOV TIPOLOV DEV TIPETIEL VA XPTOLUOTIOLETAL Ao TTALdLA KATW TWV 8 ETWV 1] ATopa

HE OCWHATLKEG, ALOBNTNPLOKEG, DLAVONTLKEC AVETIAPKELEC 1) TIEPLOPLOPEVN EPTIELPL

1 yVwaon xwpig tnv enifAeyn yovéa 1) kndepova yia ) dtaapaAion tg acdalolg
AgeLToupyilag Katl tnv anoduyn TuxoV Kivduvwy. O KaBapLopog Katl n guvinpnaon dev
TIPETIEL VA TIPAYHATOomoLlovTaL arod matdld Xwpig emiBAsyn.

- Ta rtadLa Sev emurpenetal va nai{ouv Pe To apov npoiov. BeBawwbeite otL Ta adld

Kal Ta Katokidla {wa napapevouy ae agdaAr] andaTaacT arno T0 POUTIOT KATA T
Aetoupyia Tou.

- To Ttapov mpoiov poopiletal povo yla KaBaplopo daredwv ag olKLaKO TEPLBAAAOV.

Mnv To xpnaoLJoroleite oe eEWTEPLKOUG XWPOUG, o€ emdaveleg Xwpig damedo 1) o€
EUTIOPLKEG 1) BLOPMXAVIKEG EYKATOOTATELG.

- Eav 0 ¢opTLotn g uttoaTel (NuLA 1} pwypn), OTAPATHOTE QUETWC TN XPTIOT TOU Kal

ETILKOLVWVTOTE PE TNV UTINPECia eEUTNPETNONG PETA TNV TWANOT.

- Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT O€ TIEPLOXT| TIOU QLlwPETaL TAvVw artod To emninedo Tou

€0ddouc xwpic MPOoaTATEVTIKO Ppaypo.

- Mnv tomnoBeteite TO POUTOT avanoda. Mn xpnaolPOMOLELTE TO KAAUpPA LDS, to kdAuppa

TOU POUTOT 1) TOV MPODUAAKT)PA WG XELPOAAPT] yLa TO POUTIOT.

- XPNOLJOTIOLELTE TO POUTIOT O€ XWPOUG pe Beppokpaaia rmepBadAAovtog avw twy 0°C Kat

KATW Twv 40°C. BeBalwBeite OTL dev UTIAPKOULV LYPEC 1) KOAMWDELG ouaieg OTO MATWHA.

- Maléwte TUXOV KaAwdLa amo 1o damnedo mMPLV XPNOLUOTIOTETE TO POUTOT YLA VA TO

QTMOTPEWPETE ATIO TO VA TA TEPVEL KATA TOV KaBaplapo.



MAnpodopiec aodpaisiag

Neploplopoi
Xxpnong

- ATTOPJOKPUVETE e0BPALAOTA 1] PLKPA AVILKELPEVA ATIO TO dATTEDO WATE va PNV METEL

EMAVW TOUG TO POUTIOT KAL TA KATAOTPEWEL.

- Ta v aroduyr) npuwy 1 BAaBwy arod 1o cUPOLUO, AMOPAKPUVETE TUXOV EAEVBEPQ

QVTLKE{PEVA amo To 6amedo kal adalpeéate KaAwdla 1} KaAwdLla LoxLOG aro
dladpopmn kaBaplopou PLY TN AELTOUPYLa TNC CUOKEUTG.

- AlaTnPNOTE Ta paAALd, Ta SAKTUAA Kal AAAQ péPn TOU CWHATOC HaKPLA aro To dvolyua

avappodnaoNng Tou POUTOT.

- Mnv tonoBeteite maidLd, katowkidla {wa r} oroLadnToTE AVTLIKE{PJEVA TIAVW OTO POUTIOT

ave&aptnTa ano 10 £av BploKeTal v OTATEL EITE €V KIVT|OEL.

- Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT YL TOV KABAPLOPO TUXOV GAEYOPEVWV QVTIKELHEVWV.

MM XPNOLUOTIOLEITE TO POUTIOT VLA va PaléWeTe eUPAeKTA 1) KALTLUA LYPA, OLABPWTLKA
aépla N avapaiwta oféa ry SLaAuTeg.

- Mn okourifete akKANPA 1} A UNPA AVTLKELPEVA. M1 XPTOLUOTIOLELTE TN CUOKEUT YLa

va PaléPETE QVTIKELPEVA OTIWC TIETPEC, HEYAAQ KOPPATLO XapPTLOU 1] ortolodrjrote
QVTLKE{PEVO IOV PTIopPEL va dpael Tn guokeu.

- BeBawwBeite OTL TO pOUTIOT €lval amevePyoToLNPEVO Kat 1 Baon doptiong ivat

QroouVvOEdEPEVT TIPLY TOV KOBAPLOPO 1) TN OLEVEPYELD TUVITIPTNONG.

- Mn XpNOLUOTIOLELTE LYPO TIAVL YLA VO OKOUTILOETE 1) OTIOLOOMMOTE LYPO YLa va EEMAUVETE

TO POWTIOT KaL TN BAon GOPTLONG. Ta TAEVOEVA PEPT) TIPETIEL VA OTEYVWOOULV

AT PWG TIPLV TNV EYKATACTOON KAl TN XP110N TouC.BEBalwBEeite OTL TO POUTOT €ival
QTEVEPYOTIOLNHPEVO KATA TN HeTadopd Tou Kal OTL BplaoKeTal aTnVv apxXLkr cuokevaoia
Tou €dv eival duvatov.

- XPNOLUOTIOLELTE TO TIAPOV TIPOLOV cUPPWvA PE TIC 0dnyieg ato Eyxelpidlo xprotn. OL

XPMOTeC evBUvVovTaL yla Tuxov {nuia 1) BAGBN O TPOKUTITEL ATt aKATAAANAN XpP1ion
TOU TIAPOVTOG POIOVTOG.
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MAnpodopicc aadpaAielag

Mrnatapieg
Kat poption

- Mn xpnowormnoleite ynatapia, poptiotn 1y facn GoOpTLONC TPLTWV. XPNOLUOTIOLETE

pHovo tn povada tpododoaiag RCEA0T04.

- MnvV €rELPELTE va ATOOUVAPHOAOYTOETE, ETILOKEVATETE 1] TPOTIOTIOWOETE TNV

priatapia n m Badon ¢optiong povol oag.

- Mnv tomnoBeteite T fdon poOpTIONG KOVTA OE TNy BEpPOTNTAC.
- Mn XpNOLUOTIOLELTE LYPO TTaVi 1) LYPA XEPLA YL VA OKOUTILOETE 1] va KaBapioete TIg

enadeg doptong g paonc.

- Mnv aroppintete MAALEG purtatapieg pe akatdAANAo Tpormo. OL AXpnOTEC PTATAPLEG

TIPEMEL va aroppintovtal ge KATAAANAN povada avakUKAwaoNg.

- EQv TO popumoT Hev XpnaolpomonBel yia peyaAio dltdatnua, ¢optioTe To TANPWC, EMELTA

QTIEVEPYOTIOLNOTE TO KAl AroBnNKeVOTE TO o€ HpoaEPO, aTeYVO PHEPOC. Emavadoprtilete
TO POMTIOT TOUAAXLOTOV avA 3 PTVEC yla artoduyr) TG UTTEPPBOALKNC EKHOPTLONG NG
pratapiac.

- To TTAPOV TIPOLOV TIEPLEXEL UTTATAPLEG TIOU PTIOPOUV VA AVTIKATAOTAB0UV HOVo ano

NAnpodopicg -
aocdaAelag
Aéwlep
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€€ELOIKEVUPEVOUC TEXVIKOUG 1) TNV UTINPETia eEUTINPETNONG HETA TNV TTIWANON.

0 aopatog agBnmpag Aéwlep ato apov nMpoiodv nmAnpot to Mpoturo IEC 60825-
1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 yLa ripotovta Aéwlep Katnyopiag 1.
AnodeLyeTe TNV APean orttikn eradn padi tou Katd ) xpnon.

MPOION AEIZEP KATHTOPIAL 1 Méy. £€€060¢: <0,39 mW

KATANAAQTIKO MPOION AEiZEP MTKO¢ KUPATOG: 840-860 nm
EN 50689:2021 Alapkela maApou: 0,125 ms



MAnpodopiec aodpaisiag

ﬁ Ma xpriomn YOVO 0€ ECWTEPLKOUC XWPOUC

] AlaBdaaTte 1o eyxELPLOLO XELPLOTN

BZ015-190060-AG

D— -c Xpriaon Ye Tov mpoaappoyéa BZ015-190060-AG povada tpododoaiag

Ald Tou apovtog, n XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. nAwvel 0Tt 0 padloefomAlopog tumou RLE23SA guppopdwvetal pe v 06nyia
2014/53/EE.

To MAN)PEG Keipevo TG drAwong ouppdpdwaong EE SlatiBetal atnv akdAouBn nAektpovikn StetBuvaon: https://www.mova.tech
la AemTopepEG NAEKTPOVIKO eyXeLPiBLO, petaBeite oty nAektpovikr) dtevBuvon https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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ETioKomnnon npoiovtog

MepLexOpeva cuokevaaoiag

O

N A

Popmot Baom doptiong

NAownd eEaptnpata
"‘o'.',‘ (§

Movada MAgupLkT) Bouptoa dDopTLOTNG Eyxelpidlo xprjom
agdouyyapioparog
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ETILOKOTINOM TIPOIOVTOC

Popmot
o (0) KoupmiBaaong / Tomkol kaBaptapol

- Miéate yla va oteilete To poumnot nicw atn Baon doptiong

- Mi€aTe KaL KPaTAOTE yla 3 SEVTEPOAETTA YLA VA EKKIVT)TETE
TOTILKO KOBaPLOPO

- MEOTE KAl KPATAOTE yla 7 SeutepOAemTa yLa va
€vepyoTooete/ anevepyorotraete 1o KAeidwpa yla natdia

J @ Koupmi evepyormoinong / kaBaplapol

- MiéaTe Kal KPATaTe yla 3 deuTeEPOAETTA yLla EVEPYOTIOINON 1
TILEOTE KAl KPATAOTE Yl 3 SEVTEPOAETTA YL ATIEVEPYOTIOINON

- Miéate yla va EeKLVraeTe ToV KaBapLopo PETA TNV
EVEPYOTIOLNGT TOU POUTIOT

'EvBeLEn katdotaong

- Tupmay€g Aeuko: Mpaypatomnoleital kaBapLlopodg 1 o KaBapLopog
oAokANpwOnKe

- AtaAeinov moptokaAi: Emotpodn yia poption

- MoptokaAi ov avaBoafrivel: Thaipa

- ZUMTIAYEG TIOPTOKAAL: XapnAr pratapia

Inueiwon:

- Miéate OMOLOONTIOTE KOUWTIL OTO POUTIOT YLa TAUCT) EVW TO POUTIOT
kaBapileL 1) emoTpédeL yia poptian.

- METTE Kal KpathaTe To Kouprtd (©) kat (©) yia 3 SeutepdAenTa yia
enavadopd tou Wi-Fi.

- MEOCTE Kal KPaToTe To KoupTt (O kat () yia 10 SeutepdAemTa yia
enavadopa oTLG EPYOTTACLAKEG PUBUITELG.

- To KAeibwpa yla matdLa propei va evepyornonBei/amnevepyononBel péow
™G £hapHOYNG.
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ETioKomnnon npoiovtog

PoOuTIOT KaL aLgONIripeg

0

=

L.

J

Baon ¢paoptiong

—° BUupa wxLog
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MaykateUBLVTLKOG TPOXOG ©

ALoBNPaAg yKpepoUL o
Ernadn poptiong o o Enacdn doptong

MAgupLkr) Bolptoa o

ALoBNTMPOG YKPEUOU o o ALOBNTMPAG YKPEHOU
KdAuppa LDS TPAGC YKPEH

KUpLOG TPOXOG o

o KUPLOG TPOXOG

ALoBNmMpag andotaons  kypia Bovptoa o
AéWep (LDS)

Npodulaktrpag
ALoONTPag AéLlep TPLOdLATTATNG YPAUUTIG

AL0BNTAPEG EMTTPOdTIG
ot Bdaon

‘EvdeLEn Loxvog

—= [epLoyT onpatodotnang

° Enadég doptiong



ETILOKOTINOM TIPOIOVTOC

Ag&apevn vepoU pe Kouti gUAAOYTG OKOVNG 2-0¢€-1

KoOpLo diAtpo o

®diAtpo HEPA ©

Eigod0g vepou o

KAuT arneAeuBépwaong o
dekapevng vepol

Movada adouyyapioparog

NéApa odouyyapiopatog

Baon méApatog
agdouyyapioparog

MepLoyn ouvdeang mMéEAPaTOg o

agdouyyapioparog
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Mpostolpacia Tou oTiLToy oag

Mpuv tov kaBapLopod, anopakpuvete aotabr), eLBpavaTa, MOAUTIHA
1 erukivbuva avtikeipeva kat kaBapiote kaAwdia, mavid, mayvidia,
OKANPA Kat alXpnea avilkeipeva ato €6adog WaTe va pnv eUmAakouy,

ypat{ouviaTouv 1) mapacupBoUlv amo To POUTOT Kat TPOKANBoUV {NuLEG.

0]

v

Avoi&te TNV moOpTa TOU SwAatiou oV POKELTAL VO KaBapLoTel Kat
TOTOBETNOTE Ta £MUMAA OTNV KATAAANAN B€0M TOUG YLa va adroeTe
TIEPLOTOTEPO XWPO.

Inueiwon:

Mpuv tov kaBapLopod, TonoBetrate évav Gualko dpaypo ato Akpo NG
okaAag Kat Tou kavarné wate va dtaadaAioete TNV agPaAr kat OpaAn
AeLtoupyia Tou popmot.

=]
e

00

=

Mo va amOTPEWETE TN K1 AvVayVWELOT) ard TO POUTIOT TEPLOXWY TIOU
TIPETEL VA KaBapLoTouV, Pn OTEKEDTE UMPOCTA and T0 POUTOT, TO
KatwoAL, Tov dLadpopo 1) ge ateva pépn.

+ Katd ) Asttoupyia Tou popmot yia mpwtn ¢opd, akoAouBroTe TO KATA TN dLAPKELA TOU KABAPLOPOU yLla VA AIMOPAKPUVETE TUXOV TILBavVA ePTOdLa eyKaipwg.
+ Mn okouti{ete OKANPA AVTIKEIPMEVA OTIWG TIETPEG, XOAUBBLVA adatpidia kat Pépn matKvidLWwy 1} A pNEA aVIKEHEVA OTIWG OLKOSOMIKA amoBANTA, OTIOTUEVA YUQALA

Kat kapdLd, aAALwg To édadog pmnopei va ypatlouvioTel.
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Mpw ™ Xprion

1. AdalpéOoTe TA MPOCTATEVTIKA

2. ToroBetrioTe TNV MAEUPLKY) BoUPTOA KAL TN Hovada
odouyyapioparog

Inpeiwon: TonoBetmate TNV MAEUPLKN Bouptoa péxpL va agdaAioel atn BEan .

3. TomoBetote N Baon poptionG o€ emninedo £€6adog akovpmwvTag
aToV TOiX0 KalL guvdéate Tt o€ npida

“=> TomoBemate ™ Bdon ¢dPTIONG 0 HEPOG GO0 TO dUVATOV TILO AVOLKTO HE
KaAO orjpa Wi-Fi.

Inueiwon:

- Mnv tomoBeteite TOV 0TABHO HOPTLONG TTAVW OTA XOALA.

- ATIOPOKPUVETE TUXOV aVTLKELJEVA TTOU BpiokovTal g€ anodaTaaT PIKPOTEPT TOU
1,5 m amno pnpoatd kat 0,5 m arno ta mAaiva g Baong ¢optong.

- Mnv toroBeteite ™ Bdon doOpTIONG O€ TIEPLOXT HE APETO NALAKSO dwG 1) OTIOU
AAMa avTikeipeva evEEXETAL va UTTAOKAPOULV TO OMUA, KABWG auto evdéxetal va
eUT06i0eL TO poundT va emaTpéWeL atn Baon Goptong.

4. ®OPTLON TOU POHTIOT

Katd tnv TomoB£tnan Tou pouTnot, euBuypappiote g enadég Goptong ato
KATW PEPOG TOU POUTIOT pE TIG enadég GopTang G BAong GpopTLoNg KAt To
poumot Ba evepyomonBei autopata kat Ba apyioel va dpoptidel.

Inueiwon: Tuviotatal va GopTioeTe MAPWG TO POUTIOT GAG TIPLV TN XPrioM yla
npwtn ¢popd.
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Z0voeon pe v epappoyry MOVAhome

1. Afyn NG edappoynig
TApWOTE TOV KWHIKO QR 0TO POUTIOT YA va KAVETE ATjyn Kal EyKATAGTAAT TNG
€dappoyng.

Inueiwon:

- Ynoompiletatl pévo Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aoyw Twv avaBadbuioewv ato AoyLopLko TNG eGAPHOYNG, OL TIPAYHOTLKEG
AeLtoupyieg evdéxetal va dladépouv amod TG 0dnyieg oto mapov eyxeLpidio.
AKoAouBTOTE TIG 06NYieg BAoeL TNG TpEXOUTAG £kdOANG TNG EPAPHOYNG.
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2. NpooBéote guokeun

Avoi&te Vv edpappoyn, matoTe «Zapwaon KwdikoL QR yla alvoean» Kat
gopWaTe ToV (810 KwdLkd QR 0TO POPTAT ava yla va MPOaBETETE TN GUOKELY).
AKOAOUBT|OTE TA TTPOTPETTLKA OTHATA YLA VA OAOKANPWOETE T auvdean Wi-Fi.

Inpeiwon:

- EQv BéAete va k@vete enavadopd Tou Wi-Fi, TETTE KAl KPOTAOTE TO KOUUTIL (1)
Ka (2 yla 3 SeutepoAertta 1y emavaAdBete To Pripa 2 Kat £Metta akoAouBrote
TQA TIPOTPEMTIKA OT|HATA YL VA OAOKANPWOETE TN oUvEean Wi-Fi.

- Tl0 va aTOCUVOETETE TN CUOKEUT) Ao To SikTtuo Wi-Fi, matrate mapatetapéva
T0 KoupTii Emavadopd ato popmot yia 3 SeutepOAenta.

Kwdkog QR




0dnyieg xpriong

Evepyoroinan/Amnevepyomoinaon

MEaTE KAl KPATHOTE TO KOUMTIL @ yla 3 SEUTEPOAETITA YL VO EVEPYOTIOLN|TETE
TO pouMOT. H évbel&n LoxUoG MpémeL va eivat avappévn. TomoBEeTOTE TO POUTIOT
otn Bdom GOPTLONG, TO POUTOT MPETEL VA EVEPYOTIONBEL QUTOPATA KAL VA
Eekwvnoel va dopTidel. Ma va anevepyoTioOETE TQ POUTIOT, AMOUAKPUVETE TO
amo ) BAomn Kat TLETTE KAl KPATTOTE TO KOU T yla 3 SeutepOAeTTa.

Tayeia xaptoypadnon

Metd ™ Slapopdwaon Tou diktlou yla mpwn Gopd, akoAoudroTe TIg 0dnyieg
otnv ebappoyn yia va dnPLoupyNoETE ypriyopa évav Xaptn. To poumnot Ba
EekwvnoeL T xaptoypddnon xwpig va kabapidel. OTav 1o pOUTOT EMIOTPEWEL
otn Baon ¢poptiong, n dadikaaia xaptoypddnaong £xeL oAokANpwOEL kat o
XapG Ba anobnkeutel autopata.

‘Evap&n kabapiopatog

Miéate o KoupTi @ yla va EeKLVIOETE TOV KaBapLoPO PETA TNV EVEPYOTIOINGN
TOU POUTOT. TOTE, TO POUTIOT Ba kaBapioel peBOSIKA kKABe dwpdtio o potifo

oxnpatog S kat émetta Ba teAelwaoel kaBapifovTtag ata Akpa KaL aToug ToiXoug
waote va dtaagdalaTel pla evoeAexrig SouAeLd.

Inpeiwon: Tuviotdrtal To POUTIOT va §eKLVNOEL amo TN Baan GOpTLoNG MPLY ToV
KaBapLopo. Mn petakiveite ™ Baon ¢oOpTIONG VW TO POUTIOT KaBapilel. AUTO
SLaodaAileL OTL TO POUTOT eMLOTPEDEL TN BAon dOPTLONG arpdoKoTTa.

A&gttoupyia maoong
‘OTaV TO POPTIOT AELTOUPYEL, TILEDTE OTIOLOST|TIOTE KOUUTIL yLa tavam.

Inpeiwon: EQv to poundt ival o€ mavomn kat tonoBetnBel ot Baon dpoptiong,
N TPéXouaa epyaaia kaBapLopou Ba TEpUATLOTEL.

AuTOUaTN GuVEXLOT KaBapLapoU

Eav 1 pnatapia eival TOAU XapunAr, T0 pOUTIOT Ba EMOTPEWYEL QUTOUATA OTN
Baon poptiong ya poptian. Abou doptiatei kal ptaceL aTo KatdAAnAo
eninedo pynatapiag, Ba auvexioel TLg un oAokAnpwpéveg epyaaieg kaBaplopou.
Inpeiwon: Na va XProLPOoTOoLWOETE QUTH TN AELTOUPYia, EVEPYOTIOAOTE TN OTNV
epapuoyn.

A&trtoupyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav To popmot pubpidetal otn Aettoupyia Mnv evoxAeite (DND), Hev tou
ETUTPETETAL VA CUVEXLOEL TOV KABapLOopo KaL N €voelgn Loxvog Ba afnroet. H
Aettoupyia DND €ival amnevepyomotnpévn and PoEmAoyr) 0TO EpYOTTACLO.
MTopeite va XP1OLUOTIONOETE TNV ePappOyT) yLa VA EVEPYOTIOOETE TN
Aettoupyia DND 1) va tpotonotriaste tnv nepiodo DND. H nepiodog DND eivatl
22:00-8:00 aro npoemnthoymn.

Inueiwon:

+ OLTIPOYPOHHATIOPEVEG EPYaTieg KaBaplapol Ba mpaypaTonoLloUvVTaL WG
guvnBwg katd v nepiodo DND.

+ To popmnot Ba guvexioel Tov KaBapLoPo and 1o onueio oV oTapdTnaE PeTd
™ AM&n g epLodou DND.

TorkGG KaBapLopog

‘0TaV TO POUTIOT Eival O€ QVapovh, TILECTE KaL KPATHOTE TO KOLpTt (©) yia 3
SeutepOAEMTA YL VO EVEPYOTIOATETE TN AelTOUPYia TOTILKOU KaBapLopou. &
QUTNAV TN AELToupyia, TO POUTIOT KaBapilel pla TETPAywWVN TePLoxT 1,5%1,5
HETPOU YUPW TOU Kal eTLaTtpédel yia dOpTLamn POALG OAOKANPwWOEL 0 TOoTIKOG
KaBapLopog.

EmtavekKivnomn Tou poumot

EQv TO poumdT oTapatiasL va anokpivetal 1 dev pmopel va anevepyormoinBei,
TILEQTE KOL KPATOTE TO KOUPTTL @ yla 15 SeUTEPOAETTA YLa AVAYKATTLKTY

anevepyornoinan. ENelta, METTE KAl KQATATTE TO Koupni@ yia 3 deutepoAemnta
YLa VO EVEPYOTIOLOETE TO POUTIOT.
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08nyieg xpriong

Xpnon Asttoupyiag opouyyapiopatog

TuvLoTATaL va €X0UV oKouTilaTel OAa ta Sameda ToUAAXLOTOV TPELG HOPEG TIPLY TO TIPWTO 0dOoUYYAPLOpA yia TNV €MiTELEN KAAUTEPOU ATIOTEAETATOG KABAPLOHOU.

1. Fepiote ) 6e€apevr) vepou pe kaBapod vepo. 3. Eykataotiate ) povada adpouyyapiopatog.

Inpeiwaon: Mn XPNOLUOTIOLELTE AMOPPUTTAVTLKO T} ATTOAUHAVTLKO.
4. snpw&te ) Se§apevn) vepou pe Koutl GUAOYTIG OKOVNG 2-0€-1 KaL TN Jovada
odouyyapiopatog aTo PopmoT péxPL va aadalicouv otn BEam Toug.

2. Yypavete to TéAPQ odpouyyapiopatog Kat aTUWTE TV TEPigaeLla vepou.

Eykataotiote 1o éAJa apouyyapiopatog onwg dpaiverat ato dlaypappa.
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0dnyieg xpriong

5. METTE TO KOUWTIL @h 1) XPNOLHOMOOTe TNV edappoyn yia Evapén
KaBapLopou.

Inueiwon:

+ Tuviotarat va adalpéaete ) Hovada adouyyapiopatog mpLv Tov Kabaplopo
XAALWV.

+ XpNOPoToLoTe TNV EGAPHOYT YL VA TIPOTAPHOTETE TN POT} VEPOU OTIWG
anatteitat.

6.°0TaV TO POUTIOT OAOKANPWOEL Pla pyacia KABAPLOPOU KAl ETLOTPEWEL OTN
Bdomn doptiong, adatpéate ) povada apouyyapiopatog Kal TTAUVETE To TIEAPA
odouvyyapiopatog eykaipws. Ma va adalpéaste ) defapevr) vepou PE KoUTi
gUA\OYTIG OKOVNG 2-0€-1, TILEDTE KAL KPATYOTE TO KAUT ArmeAeuBEpwang Kat
BydAte ta €€w.

Inueiwon: Otav 1o poutot dpoptilel 1§ dev XpnaolomoLeital, ouvioTatal va
adaipéoete  defapevn vepol Pe KOUTL TUANOYTIG OKOVNG 2-0€-1 Kat To TEAUA
agdouyyapiopatog. Adeldate 0Ao To urtdAoLno vepo atn deapevn vepol Kat
kaBapiote 10 MéApa apouyyapiopatog yla Tnv anoduyr HoUXAAG 1] OOHWV.
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ZuvnOng cuvtrpnon

a va Slatnpeite T0 POUTIOT G€ KOAT) KATAOTAON, CUVLOTATAL VO QVATPEXETE OTN XPNON €EQPTHATWY OTNV £dappoy™ 1) aTov akdAouBo mivaka yia

guvnBn cuvinpnon.

Mépog TuxXvOoTNTa oUVINPNONG Nepiodog avikatdotaong
MNéApa adouyyapioparog Metd amno kdbe xprion

KaBe 3 €wg 6 prveg
diAtpo Mia dpopa v €Bdopdada

Kupla Bouptoa

MAgupLkn) Bouptoa

Enadég doptiong

MaykateuBUVTIKOG TPOXOG

ALoBNTPEG YKPEPOU

AlgOnmpag andataong Aélep (LDS)

ALoBnMpPag AéLlep TPLOSLATTATNG YPOAUUTG

ALoBNMpEg emuatpodng atn Baaon

MNpodulaktmpag

Meployn onpatodomaong Baong doéptiong

Mia popa Tov prva

KaBe 6 €wg 12 pnveg

KaBe 3 €wg 6 prveg

Ag&apevn vepol

Kouti guMoyn g okévng

KaBaplopog onwg
anatteitat

Inpeiwon: H ouxvotnta avikatdotaong Ba e§aptdtal amnd ) Xprion Tou POUTIOT MoV TiPayHAToToLETE. EAV TipokUYEL e§aipeamn AOyw eL8LIKWY TIEPLOTATEWY, TA

pEPTN MPEMEL va avTiKataaTtabouly.
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>uvnong cuvtpnon

KaBaplopog tng kupLag fouptoag

1. METTE TA KAUT TOU MPOCTATEVUTIKOU BOUPTOOG MPOG TA EMAVW YL vV
adalpéoete TO MPOCTATEUTIKO BOUPTOOG KAl amopakpUveTe Tn Bouptoa anod to
POUTIOT.

2. Xpnaotgomnour)ate KatdAAnAo epyaleio yla va anopakpUVETE TUXOV TPIXEG TIOU
€xouv pmepdeutel otn Bolptoa.

Inpeiwon: Mnv tpapate umtepPoAKA TLG TPIXEG TTOU €OV UTepSeuTEl TNV
KUpla Bouptaa. E6aAwG, propel va kataatpadei n Bovptoa.

KaBaplopog tng mAeupikng Bolptaag

TpaBn&te Vv MAEUPLKT) BOUPTOA KAl XPNOLPOTOWaTE KATAANAO gpyaAsio ya
Va aropakpUVETE TUXOV TPIXEG TIOU €XOUV PTiEpdEUTEL 0N BolpToa.

: f //'{"T—rULG‘:\\

Py I &7 ¢
{'HD)/ I - \:'\ | __,_LE;.),B_I,

Inpeiwon:

+ Xpnaolgorouwate epyaieio Omwe Plkpo katoaBibl yia va dlayxwpioete tov
agova Kat To EAA0TLKO TOU TIayKATEUBUVTIKOU TPOXOU.

+ ZEMAUVETE TOV TTAYKATEUBUVTLKO TPOXO OE TPEXOUHEVO VEPO Kal
EMAVATOMOOETOTE TOV APoU EXEL OTEYVWOEL TIA)PWG.
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TuvnOng ouvtripnon

KaBaplopog Se€apeviic vepou pe Kouti GUAAOYTIG OKOVNG 2-0€-1

1. Miéate 1o KAUT amneAeuBépwang yia va adalpéoete t de€apevn vepou pe
KOUT{ GUAOYNG OKOVNG 2-0€-T KL éTelta adelaote tn defapevr) vepou.

2. Avoi&te To KAAUPPA TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVNG KAl adELATTE TO KOUTL
guA\oy1|g OoKOVNG.
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3. Adaipéate ta diktpa kat xtummote 1o didtpo HEPA eAadpd.

- )‘y
i, b

\ Yﬁg@ﬂ
NP

Inueiwaon: Mnv enixelproete va kabapioete Ta Gpiltpa pe Bouptoa, ddaytulo 1y
alXUnNPa avikeipyeva yla tnv anoduyn nuLwv.

4. ZemAUVETE TO KOUTL CUANOYTIG OKOVNG KaL TO KUPLO PIATPO pE VEPO Kal
OTEYVWOTE Ta MANPWG OTOV A€PQA TIPLV TA EMOVATOTOBETNOETE.

Inupeiwon:

+ Mnv EemAévete ta eaptrpata €€w amno 1o kouti UAAOYN G akovng. Edv
UTIAPXOULV AeKESEG VEPOU, OKOUTILATE TOUG TIPLV ATO TNV EMAVEYKATAOTAOT).

+ ZemAéveTte TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG Kal T KUPLo ¢iATtpo povo pe kabapo
VEPO. Mn XPTMOLUOTIOLELTE ATTOPPUTIAVTLKO.

+ Xpnolyormoleite To Kouti GUAOYNG oKOVNG Kat To KUPLo diAtpo pévo adol
€XOUV OTEYVWOEL AT PWG.



ZuvnOng cuvtnpnon

KaBapLopog tov méApatog adouyyapiopatog

1. Miéate Ta KAUT aneAeuBépwong otn Baon néApatog odouyyapiopatog
yla v adaipeon g povadag adpouyyapiopatog. BydAte to méApa
odouyyapiopatog amno tn Bdon néApatog adouyyapiopatog.

2. KaBapiote to méApa apouyyapiopatog povo pe vepod Kat adroTte To va
OTEYVWOEL OTOV 0EPQA TIPLV TO EMAVATOTIOOETNOETE.

= *

Mnatapia

To poumOT TEPLEXEL TTAKETO Prtatapiag Loviwy AtlBiou uwnAng anodoaong.
BeBawwBeite 0t N pnatapia mopapével KaAd GopTLOPEVT yia KaBnuepLVn
XpNon waote va dlatnpeitat BEATLOT anddoaon pnatapiag. EQv 10 popnot

Sev xpnalpomnoteital yla peyaAo Xpoviko SLlaatnua, armevepyoroLaTe To KAt
paléyte To. Ma v mpoAnyn {nuwwy arno urepBoAikr) ekdpoptian, doptiete To

POUTIOT TOUAGXLOTOV pia dopda ava tpipnvo.

KaBaplopog atgbntnpwyv Kat enadpwv ¢opTLaNG TOU pOUTIOT

TKOUTI{OTE TOUG ALTBNTNPEG KAl TG eMadEG HOPTLONG TOU POUTIOT XPTOLUOTIOLWVTAG
HaAako kat oteyvo mavi, onwg daiveTal oty mapakaTw ekova:

Inueiwaon: To Bpeypévo mavi propei va mpokaAéasl (nuLa o€ evaicbnta
OTOLELQ HETQ OTO POUTIOT KaL TN Bdan ¢dPTLONG. XpNOLUOTIOLELTE OTEYVO TTavVi
yla Tov KabapLopo.

KdAuppa LDS
AlgONMpag andéaotaong
Méwlep (LDS)
AlgBntpag Aéwlep
TPLOdLAaTATNG YPAUUNG
AlgBNpeg euotpodng
gt Bdaon

ALoBNTPAg YKPEPOU

Enadn dpoptiong

= Enadég Goptiong
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EniAuon mpoBAnpatwv

Mp6BANpa

Aoaon

To poumdt dev evepyoroleital.

H gtdBun g pnatapiag eivat xapnAr. Enavadoptiote To popmot atn Baom GopTLong Kal EMELTa MPOoTadnoTe
Eava.H Beppokpaaia g pnatapiag eivat moAL xapnAr 1 ToAU uPNAT. Zuvigtatal 1 Aeltoupyia TNG CUOKEUNG O€
Beppokpaoia petafd 32°F (0°C) kat 104°F (40°C).

To popmoét dev enavacdoptidel.

H Baom dpoptiong dev AapPavel loxV. EmPBefatwate otL kat ta 0o dkpa Tou GopTLoTA eival ouvdedepéva cwatad.
Kakn ermadn. KaBapiote 11 emadég poptiong tng Baong ¢OPTLONG KAl TOU POUTIOT.

To poumort dev emiatpédel otn Baon
doptong.

Yapyxouv Tdpa moAAG epnédia yupw anod ) Baon ¢optiong. TonoBetrate T Baon GOPTLONG T€ TILO AVOLKTO
Xwpo. KaBapiate tnv meployn onpatodétnang mg Baong.

EAéyETE Qv UTIAPXKEL APKETOG XWPOG KAl aTLG U0 TMAEVPEG 1) aTd UMPOCTA arnd Tov oTabpo BACNG yia va amoTPEYETE
TO YTTAOKAPLOPQ TOU POUTIOT.

H dadpopn ematpodng yia doption eival PAOKapLOPEYT, TLY. 1) TTOPTA Elval KAELTTY).

To popmdt duoAettoupyel.

ATIEVEPYOTIOL|OTE TO POUTIOT KAL ETIELTA ETTAVEVEPYOTIOLTTE TO.

To poumdt apdayeL epiepyo
Bopupo.

‘Eva &évo avTikeipevo evoéxetal va éxeL TLAOTEL OTNV KUPLA BoUpTaa, TNV MAEUPLKT) BolpToa 1) g€ évav amod Toug
KUPLOUG TPOXOUG. ZTAPATIOTE TO POUTIOT KaL adaLPETTE TUXOV AmopPippaTa.

To poumdt dev kaBapilel MAéov
QTOTEAEOHATIKA 1) AdTIVEL OKOVN
niow Tou.

To kouti duAAOYT|G OKOVNG €ival yepdto. KaBapiote to.
To diktpo €xeL dpagel. KaBapiate to.
‘Eva ££vo avTIKEIPEVO €XEL TILAOTEL TNV KUPLa BoUptoa. KaBapiote to.
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EmtiAvon mpoBAnpatwyv

Mp6BANpa Aoaon

Kati Sev mdel kaha pe ) guvdean Wi-Fi. Kavte emavadopd tou Wi-Fi kat Ay Tng teAeutaiag €kdoong tng
edpappoyng KAl EMELTa MPOOTABOTE va emMavoguvoeDeiTe.

H ab¢la toroBeaiag dev eival avolkt. BeBalwBeite otL eival evepyomonpévn n adela tonobeaiag atnv

To poundt dev pmopsi va ouvdeBel edappoyn.
ato Wi-Fi. To onrjpa Tou Wi-Fi eivat adUvapo. BeBalwBeite OTL TO popnot Bploketal o€ TEPLOXN HE KAAT) KAALY™N Wi-Fi.

Aev urtootpiletat Wi-Fi 5 GHz. BeBawwbeite 0tL T0 poundt aag ouvdéstal as Wi-Fi 2,4 GHz.

To 6vopa XPrioTn 1 0 Kwdkdg mpoaBaaong Tou Wi-Fi Sev eival cwatd. EloaydyeTe T0 owaTd OVOpaA XPrioTn Kal TovV
OwaoTO KWHLKO MPoaBaong.

To popmdt Hev mpaypatonolel Tov To POMTOT €XeL XapnAn pmatapia. O mpoypappatiopévog kaBaplopog 6ev Ba Eekivriael €AV TO POUTIOT Hev ExEL
TIPOYPOUHOTIOUEVO KABapPLOPO. TOUAAYLOTOV 15% UTIOAELMOpEV prtatapia.

H mapapovr) Tou poumot endvw

otn Bdom GopTLang KaTavaAwveL H mapapovr) Tou pouToT endvw atn Bdom ¢optiong adol autd GopTioel MATIPWG KATAVAAWVEL TTOAU Alyn
LoxU €av ival 11én AN pwg NAEKTPLKN evépyela kat BonBa atn Statripnan g BEATLOTNG anodoaong ¢ pratapiag.
doptiopévo;

EAéyETe €V UTIAPXKEL VEPO OTN Heapevr) vePOU.
Aev Byaivel vepo amo ) de€apevn . . . .
VEPOU 1 BYaiVEL HI6VO TIOAG Alyo. KaBapiote ™ odouyyapiotpa av AepwOeL.

BeBawwbeite 61l T0 MéAPa odouyyapiopatog ival EyKateoTnUEVO owaotd olpdwva Pe To Eyxelpidlo xpriot.

BeBalwBeite OTL TO poumdT dev éxel pubULOTEL O Asttoupyia Mnv evoxAeite (DND), kdTL TTou Ba To apepmodioet

To pounét Sev ouvexilet Tov va guvexioeL Tov kaBapLapo.
KaBapLopo PETA TN POPTLOT. ) . L i ) . ) i .
To poumdt dev ouveyilel Tov kaBaplapo otav enavagoptiletal 1) Tonobeteital ot Bdon popTIONG XELPOKivTa.

To poumdT Hev emOTPEPEL 0N

B&am dopTIONC adod pETaKivnBeL. TomoBeTaTE XELPOKIVNTA TO POUTIOT EMAVW 0T Baon dopTLoNG.

Mo MeEPLOTOTEPT UTOOTAPLEN, ETUKOWWVTOTE PHadl Hog HETw TNG NAEKTPOVLIKNG SleBuvang https://www.mova.tech
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Mpodlaypadég

Baaon ¢optiong

MéyLotn Loxug

£E050U <20dBm

Z1alpog Baong/Bacn pdéptiong
KatavaAwaon pelpatog o€ KATaaTaon anevepyoroinong: <0,3 W

KatavadAwaon evépyelag o€ katdataan avapovng: <0,5W (evtog 15
AEMTWV peTa TNV £§060 TOU POPTIOT MO ToV aTaBUO Baong/tn Baacn
$opTIoNG)

Popmot kat ataBpog Baong/Baon poptiang

0 e&omAlopog Hev dlaBETel KatdaTaam avapovnig 1) GAAEG LoodUvapeg
KOTAOTAOELG 000V adOopaA TIG AMALTATELG AVAPOVNG, TN Aettoupyia
dlaxeiplong pevpatog 1 ™ duvatdINTA AMEVEPYOTIOINONG TWV
ouvbéagewyv aolPPATOU SIKTUOU AOYW TWV AVAYKWY GUVTAPNONG TNG
pmatapioag. H katavaAwaon pebpatog Tou eE0MALOPOU givat Baveé va
eilvat vynAotepn amno dAAa povtéAa eEomALOPOU IOV TIANPOUV QUTEG
TLG AELTOUPYLKEG QTTIOLTT)OELG.
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Movtého RLE23SA Movtého RCEA0104
Xpovog dpoptiong MNepinou 5 wpeg Ovopaatikr) elcodog 19V=0,6 A
OvopogaTikn Tdon 14,4V = OvopaaoTtikr) €§060¢g 19V=0,6 A
OvopagaTikn Loxug 50w

i:é‘(’)‘fgm . 2400-2483,5 MHz

MovtéAo

BZ015-190060-AG

OvopaaTikr) €l00d0g

100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

Xwpig poptio

Ovopaatikn €£060¢ 19V=0,6 A
Méan) evepyog anodoan 84,44%
Anodoan age xapunAd doptio N

(10%) 7718%
KatavaAwaon peupatog 0.05W

YO KAVOVIKEG OUVBTKEG XPTIOMG, O TapWV £EOTIALOUOG TIPETEL VA
mpeital og anoataon Toulayiatov 20 cm petagl TG KeEpaiag KaL Tou

owHAaToG TOU XPNOTN.




Amtoppupn Kat adaipeon pmaraplwyv

H evowpatwpévn pnatapia oviwv ABiou TepLéxeL ouaieg mou eivat emikiviuveg yla to meptBaArAov. Mptv v anoppyn g ynatapiag, BeBatwBeite 0t n pratapia
adatpeital and eEel8LIKeLPEVOUG TEXVLKOUG Kal amoppinmteTatl g KatdAANAN povada avakOkAwang.

- n pnatapia npénel va adalpeBei ano ) guokeun MpLY anocupBeir
- 1) OUOKEUT TIPETIEL VA €XEL aroouvdeBel and to diktuo Tpododoaiag katd Tnv adaipeon g unatapiag
- N pnatapia pénel va anoppldBsi pe aopaela.

MPOZOXH:

Mpwv Vv adaipeon Tng unatapiog, anoguvoéate TNV LOXL Kal eEQVIANOTE TNV Pnatapia 6go to Suvatdv MEPLOTOTEPO.

OL dxpNOTeG Pmatapieg MPEMEL va AmopPIMTovTaL g€ KATAAANAT povada avakuKAwanG.

Mnv TG ekBétete g€ mepLBAAOV pe uwnAn Beppokpaaia yia Tnv anoduyn kwwduvou €kpnéng.

YTIO KATaXPNOTIKEG TUVOTIKEG, EVOEXETAL va eKTLVAXBEl LyPO amod v pnatapia. e nepintwan enapng, EeMAUVETE Pe vePO Kal {NTAOTE LATPLKY) BoriBeLa.

06nyog adaipeong:
1. AvarodoyupioTe To PopToT, Xpnaoldonoate katdAAnAo epyaAeio yla va adatpéate tig Bideg 0To TioW HEPOG TOU POUTIOT Kal EMELTA AdaALPETTE TO KAAUPHA.
2. AoOUVEECTTE TOUG aKPOSEKTEG PeTAll TG Pmatapiog kat Tng mAakétag PCB yla va adalpéoete Tnv pyrnatapia.

NAnpodopieg AHHE
‘OAa ta poidvta mou dpépouv auto to oUPPBOAO ivat armoBANTA NAEKTPLKOU Kat NAEKTPOVIKOU eEoTALOPOU (AHHE katd tnv O8nyia 2012/19/EE) mou
Bev MPEMEL va avaplyviovTal HE aoUOKEVAOTA OLKLaKA armdBANTa. AVt autoU, TIPETEL VA TTPOCTATEVETE TNV LYELQ TOU avBpWIoU Kal To TtepLBAAAov
ﬁ napadidoviag ta anofAnta e€onAtopol oag o€ éva KaBopLapévo anpelo JUAOYNG yia avakOKAWGT arnoBANTwWY NAEKTPLKOU Kat NAEKTPOVIKOU
€EOMALOPOU, TO OTO{0 £XEL OPLOTEL QMO TNV KUBEPVNON 1] TLG TOTIKEG APXEG. H 0pBT1) andppLyn kat n avakUkAwaom 8a cupBAaAouy atnv anotpornr
] EVOEXOPEVWY QPVNTIKWY ETILIMTTWOEWY OTO TEPLBAANOV KAl TNV LYELQ TOU avBPWTIOU. ETIKOWVWVAOTE PE TOV EYKATAOTATN 1 TLG TOTIKEG APXEG VLA
TIEPLOTOTEPEG TANPODOPILEG OXETIKA PE TNV TOTIOBETIA KABWG Kal Toug 6POUG Kal TLG TPOUTIOBETELG TWV £V AOyWw aNUEWY TUAAOYTG.
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Informacao de seguranga

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacao incorreta do aparelho,
leia atentamente o manual do utilizador antes da utilizacdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricdes de
utilizacao

223

- Este produto ndao deve ser utilizado por criancas com menos de 8 anos de idade

nem por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, progenitor ou
tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer riscos. A
limpeza e a manutencao nao devem ser efetuadas por criancas sem supervisao.

- As criancas nao devem brincar com este produto. Assegure-se de que as

criancas e animais de estimacdo sao mantidos a uma distancia segura do robd
enquanto este estiver a funcionar.

- Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente doméstico.

N&o o utilize ao ar livre, em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente
comercial ou industrial.

- Se o carregador ficar danificado ou avariado, pare imediatamente de o utilizar e

contacte o servico pds-venda.

- Nao utilize o robé numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira

protetora.

-Ndao coloque o rob6 virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a

cobertura do rob6 ou o para-choques como pega do robé.

- Utilize o rob6 em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C

e inferior a 40 °C. Certifigue-se de que nao existem liquidos ou substancias
pegajosas no chao.

- Recolha quaisquer cabos do chao antes de utilizar o rob6 para evitar que este os

arraste durante a limpeza.

- Remova do chdo artigos frageis ou pequenos para evitar que o rob6 esbarre

com eles e os danifique.



Informacdo de seguranca

Restricoes de
utilizacao

- Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos

soltos do pavimento e remova fios ou cabos de alimentacao que estejam no
caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de

succao do robé.

- Nao coloque criancas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do

robo, independentemente de este estar parado ou em movimento.

- Nao utilize o rob6 para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o rob6 para

apanhar liquidos inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou
solventes nao diluidos.

- Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar

objetos como pedras, grandes pedacos de papel ou qualquer objeto que possa
entupir o aparelho.

- Certifique-se de que o rob6 esta desligado e a base de carregamento esta

também desligada antes de limpar ou efetuar a manutencao.

- Nao utilize um pano molhado para limpar, ou qualquer liquido para enxaguar

o robd e a base de carregamento. As pecas lavaveis devem ser completamente
secas antes de serem instaladas e utilizadas.

- Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que é mantido

na sua embalagem original, se possivel.

- Utilize este produto de acordo com as instrucées do Manual do Utilizador. Os

utilizadores sao responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso
indevido deste produto.
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Informacao de seguranga

Baterias e
carregamento

Informacdes sobre
seguranca do laser

225

- Nao utilize qualquer bateria, carregador ou base de carregamento de terceiros.

Utilize apenas com a unidade de alimentacao RCEAQ0104.

- Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a base de carregamento

por si proprio.

- Nao coloque a base de carregamento perto de uma fonte de calor.
- Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos de

carregamento da base.

-Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sao

necessarias devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.

- Se 0 rob6 nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o

completamente, depois desligue-o e guarde-o num local fresco e seco.
Recarregue o robd pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga
excessiva da bateria.

- Este produto contém baterias que s6 podem ser substituidas por técnicos

qualificados ou pelo servico pés-venda.

- 0 sensor laser invisivel deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014, EN

60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite
0 contacto visual direto com ele durante a utilizacao.
PRODUTO LASER DE CLASSE 1 Saida maxima: <0,39 mw

PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO Comprimento de onda: 840-860 nm
EN 50689:2021 Duracao do impulso: 0,125 ms



Informacdo de seguranca

ﬁ Apenas para utilizacdo no interior

|||£—] Leia o manual do operador

BZ015-190060-AG

:D- -c Utilizar apenas com a unidade de alimentacdo do adaptador BZ015-190060-AG

Pelo presente, a XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declara que o tipo de equipamento de radio RLE23SA esta em conformidade com a Diretiva
2014/53/UE.

O texto integral da declaracdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte endereco Internet https://www.mova.tech
Para obter o manual eletronico detalhado, va a https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqs
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Visdo geral do produto

Conteudo do pacote

Robo Base de carregamento

Outros acessorios

Montagem da esfregona Escova lateral Escova lateral Manual do utilizador
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Visao geral do produto

° @ Botdo da estacdo base/Limpeza localizada

- Prima para mandar o rob6 de volta a base de carregamento

- Prima e mantenha premido durante 3 segundos para iniciar a
limpeza localizada

- Prima e mantenha premido durante 7 segundos para ativar/
desativar o bloqueio para criangas

o (©)Botdo de alimentagdo/Limpeza

- Prima e mantenha premido durante 3 segundos para ligar ou prima
e segure durante 3 segundos para desligar

- Prima para iniciar a limpeza depois de o rob6 estar ligado

Indicador de estado

- Luz branca fixa: Limpeza ou aspiragao concluida
- Laranja pulsante: Regresso para o carregamento
- Cor de laranja a piscar: Erro

- Luz cor de laranja fixa: Bateria fraca

Nota:

- Prima qualquer botdo no rob6 para fazer uma pausa enquanto o robd
estd a limpar ou a voltar para carregar.

- Prima e mantenha premido o botdo () e o botdo (©) durante 3 segundos
para repor o Wi-Fi.

- Prima e mantenha premido o botdo () e o0 botdo (©) durante 10 segundos
para repor as definicdes de fabrica.

- 0 bloqueio para criancas pode ser ativado/desativado atraves da
aplicacao.
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Visdo geral do produto

Robo e sensores

Roda omnidirecionalo

Sensor de desnivelo

Contacto para carregamento o ° Contacto para

carregamento

Escova lateralo
Sensor de desnivelo
o Cobertura do LDS o
///) Roda principal,,
o Sensor de Distancia Escova principal,
(€3NP

D) Laser (LDS)

o Sensor de desnivel

o Roda principal

o Para-choques
o Sensor laser de linha 3D

© Sensores de
regresso a base

Base de carregamento

o Indicador de alimentagao

——+——o Area de sinalizacdo

— Porta de alimentagdo

o Contactos para carregamento
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Visdo geral do produto

Depdsito de agua 2 em 1 com caixa para o pé

Filtro principal o

Filtro HEPA ©

Entrada de agua o

Clipe de libertagdo o
do deposito de dgua

Montagem da esfregona

Almofada da
esfregona

Suporte da almofada
da esfregona

Area de fixacdo da o
almofada da esfregona
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Preparar a sua casa

Antes de limpar, afaste os objetos instdveis, frageis, valiosos ou Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a beira das escadas e do
perigosos e remova 0s cabos, panos, brinquedos, objetos duros e sofd para garantir o funcionamento seguro e suave do robé.

objetos afiados do chdo para evitar que o rob6 os envolva, risque ou

derrube e cause prejuizos.
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Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobilidrio no seu local Para evitar que o robd ndo reconheca as dreas que precisam de ser

apropriado para deixar mais espaco. limpas, ndo se coloque a frente do rob6, no limiar ou no corredor ou em
locais estreitos.

Nota:

- Ao operar o rob6 pela primeira vez, siga-o durante a limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a tempo.

- Nao aspire objetos duros, como pedras, esferas de ago e pegas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como restos de materiais de construcdo, vidros
partidos e pregos, para evitar riscar o pavimento.
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Antes da utilizacao

1. Remova as protecgdes

Nota: instale a escova lateral até que esta encaixe no lugar.

3. Coloque a base de carregamento num local nivelado contra a
parede e ligue-a a uma tomada de alimentacao elétrica

#= Cologue a base de carregamento num local o mais aberto possivel com
* um bom sinal de Wi-Fi.

N E
)
,5,,]

Nota: ;

- Nao coloque a base de carregamento em cima de carpetes.

- Remova quaisquer objetos que estejam a menos de 1,5 m da frente e a
menos de 0,5 m de cada lado da base de carregamento.

- Nao coloque a base de carregamento numa area com luz solar direta ou
onde outros objetos possam bloquear o sinal, o que pode impedir o rob6 de
regressar a base de carregamento.

4. Carregar o robo

Ao colocar o robg, alinhe os contactos de carregamento na parte inferior do
robd com os contactos correspondentes da estagao de carregamento; o robo
liga-se automaticamente e comeca a carregar.

Nota: Recomenda-se que carregue completamente o seu robd antes da
primeira utilizacdo.
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Ligacdo com a Aplicacio MOVAhome

1. Descarregue a aplicacao
Leia o codigo QR no rob6 para descarregar e instalar a aplicagao.

CodigoQR | —

Nota:
- Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Devido a atualizagbes no software da aplicagdo, as atuais operagdes podem

ser diferentes das instrugdes contidas neste manual. Siga as instru¢des com
base na versdo atual da aplicagao.
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2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicacdo, toque em "Digitalizar codigo QR para ligar" e digitalize
novamente o mesmo codigo QR no rob6 para adicionar o dispositivo. Siga as
instrugdes para terminar a ligacdo por Wi-Fi.

Nota:

- se pretender repor o Wi-Fi, prima e mantenha premido o botdo (il e (5
durante 3 segundos ou repita o passo 2 e, em seguida, siga as indicagdes
para concluir a ligagdo Wi-Fi.

- Para desligar o dispositivo da rede Wi-Fi, premir e manter premido o botdo
Reset no robd durante 3 segundos.




Como utilizar

Ligar/Desligar

Prima e segure o botdo @ durante 3 segundos para ligar o robé. O indicador

de alimentagdo devera estar iluminado. Coloque o robd na base e este devera
ligar-se automaticamente e comecar a carregar. Para desligar o rob6, afaste-o
da base e prima e mantenha premido o botdo @ durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instru¢des na aplicagao
para criar rapidamente um mapa. O robd comegara a mapear sem limpar.
Quando o robd regressa a base de carregamento, o processo de mapeamento
estd concluido e 0o mapa sera guardado automaticamente.

Iniciar a limpeza

Prima o botdo @ para iniciar a limpeza depois do rob6 estar ligado. Em
seguida, o rob6 limpard metodicamente cada divisdo num padréo em forma
de S, terminando por limpar ao longo dos cantos e das paredes para garantir
um trabalho minucioso.

Nota: Recomenda-se que o robd seja retirado da base de carregamento antes
de ser limpo. Ndo mova a base de carregamento enquanto o robd estiver a
limpar. Isto garante que o robd ird regressar a base de carregamento sem
problemas.

Quando o robo estiver a funcionar, prima qualquer botdo para o colocar em
pausa.

Nota: Se o rob6 for colocado em pausa e na base, a tarefa de limpeza atual
terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robd regressard automaticamente
a base de carregamento para carregar. Depois de carregar a bateria até ao
nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza inacabadas.

Nota: Para utilizar esta fungdo, ative-a na aplicagado.

Modo “Nao incomodar” (DND, do inglés “Do Not Disturb”)

Quando o rob6 estd configurado para o modo “Ndo incomodar”(DND), ficard

impedido de retomar a limpeza e o indicador de alimentagao apagar-se-a. O

modo DND vem desativado como padrdo de fabrica. Pode utilizar a aplicagdo

para ativar o modo DND ou modificar o periodo de “ndo incomodar”. Por

defeito, o periodo de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitualmente
durante o periodo de “N&o incomodar”(DND).

- O robd retomara a limpeza onde parou depois de expirar o periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robd estd no modo de repouso, prima brevemente o botdo (©)
durante 3 segundos para ativar o modo de limpeza localizada. Neste modo, o
robd limpa uma drea quadrada de 1,5 x 1,5 metros a sua volta e regressa ao
carregamento assim que a limpeza do local estiver concluida.

Reiniciar o robo
Se o robo deixar de responder ou ndo puder ser desligado, prima e mantenha
premido o botdo @ durante 15 segundos para provocar o desligamento

forcado. Depois, prima e segure o botdo @ durante 3 segundos para ligar o
robd.
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Como utilizar

Utilizar a funcao de esfregona

Recomenda-se que todos os pavimentos sejam aspirados pelo menos trés vezes antes da primeira sessao de esfregona para se conseguir um melhor efeito de
limpeza.

1. Encha o depdsito de dgua com agua limpa. 3. Instale o conjunto da esfregona.

Nota: Ndo utilize detergente ou desinfetante.

2. Humedeca a almofada da esfregona e esprema o excesso de &gua. Instale 4. Faca deslizar o deposito de agua 2 em 1 com a caixa para o po e o conjunto
a almofada da esfregona como mostra o diagrama. da esfregona para dentro do robd até encaixar no lugar.
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Como utilizar

5. Prima o botéo@ ou use a aplicagdo MOVAhome para comegar a limpeza. 6. Quando o rob6 terminar uma tarefa de limpeza e regressar a base de
carregamento, retire o conjunto da esfregona e lave atempadamente as
almofadas da esfregona. Para retirar o dep6sito de dgua 2 em 1 com caixa
para o po, prima e mantenha premido o clipe de libertagdo e, em seguida,
retire-o.

Nota: \
- Recomenda-se que retire o conjunto da esfregona antes de limpar tapetes. !

- Utilize a aplicacdo para ajustar o fluxo de agua, conforme necessario. . . . . .
plicacao p J by Nota: Quando o rob0 estiver a carregar ou ndo estiver a ser utilizado,

recomenda-se que retire o depdsito de dgua 2 em 1 com a caixa paraopd e a
almofada da esfregona. Deite fora toda a dgua restante no depdsito de dgua
e limpe a almofada da esfregona para evitar bolor ou odores.
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Manutencdo de rotina

Para manter o rob6 em boas condi¢des, recomenda-se que consulte o uso de acessorios na aplicagdo ou na tabela seguinte para
manutencao de rotina.

Peca Frequéncia da manutencao Periodo de substituicdo
Almofada da esfregona Apos cada utilizagdo

A cada 3 a 6 meses
Filtro Uma vez por semana
Escova principal A cada 6 a 12 meses
Escova lateral A cada 3 a 6 meses

Contactos para carregamento

Roda omnidirecional

Sensores de desnivel

Uma vez por més
Sensor de Distancia Laser (LDS)

Sensor laser de linha 3D

Sensores de regresso a base

Para-choques

Area de sinalizacdo da base de carregamento

Depdésito de dgua

Limpe conforme for necessario
Caixa para o po

Nota: A frequéncia de substituicdo dependerd da sua utilizagdo do robd. Se ocorrer uma excegao devido a circunstancias especiais, as pecas devem ser
substituidas.
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Manutencdo de rotina

Limpeza da escova principal Limpeza da escova lateral

1. Prima os clipes de protegcdo da escova para cima para remover a protecdo Retire a escova lateral e utilize uma ferramenta adequada para remover
da mesma e levanta-la para fora do robé. qualquer pelo preso na escova.

Nota: Nao puxe excessivamente os pelos emaranhados na escova principal.
Se o fizer, a escova pode ficar danificada. S A
Nota: m——
- Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave de fendas, para separar o
eixo e o pneu da roda omnidirecional.
- Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e coloque-a de volta
depois de a secar completamente.
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Manutencao de rotina

Limpe o depdsito de agua 2 em 1 com caixa para o pé

1. Prima o clipe de libertacdo para retirar o depdsito de dgua 2 em 1 com a caixa
para o p6 e, em seguida, esvazie o depdsito de dgua.

o —
A o
P =
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3. Retire os filtros e bata levemente no filtro HEPA.

Nota: Nao tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com objetos
afiados para evitar danos.

4. Lave a caixa para o po e o filtro primario com agua e seque-0s
completamente ao ar antes de os voltar a instalar.

D

Nota:
- Nao lave as pegas que se encontram no exterior da caixa para o po. Se

houver manchas de dgua, limpe-as antes de voltar a instalar.
- Enxague a caixa para o po e o filtro principal apenas com agua limpa. Ndo

use qualquer detergente.
- Utilize a caixa para o pd e o filtro principal apenas quando estiverem

completamente secos.



Manutencdo de rotina

Limpar a almofada da esfregona Limpar os sensores do robo e contactos de carregamento

1. Prima os clipes de libertacdo no suporte da almofada da esfregona para Limpe 0s sensores e 0s contactos de carregamento do rob6 com um pano
retirar o conjunto da esfregona. Retire a almofada da esfregona do respetivo macio e seco, como mostra a figura abaixo:
suporte. Nota: um pano molhado pode danificar os elementos sensiveis do robod e da

base de carregamento. Use um pano seco para a limpeza.

Cobertura do LDS

Sensor de Distancia
Laser (LDS)

2. Limpe a almofada da esfregona apenas com dgua e deixe secar ao ar
antes de a reinstalar.

- *

' ) l'MI_ _llk'|

Sensores de
regresso a base

Sensor de desnivel

Contacto para carregamento

0O robd contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho. Certifique-
se de que a bateria permanece bem carregada para o uso diario a fim

de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o robd néao for utilizado
durante um periodo de tempo prolongado, desligue-o e guarde-o. Para
evitar danos por descarga excessiva, carregue o robd, pelo menos, uma vez
de trés em trés meses.

Contactos para
carregamento
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Resolucdo de problemas

Problema

Solucdo

O robd nao se liga.

O nivel da bateria estd em baixo. Recarregue o robd na base de carregamento e depois tente novamente.
Atemperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se que o aparelho funcione a uma
temperatura entre 32 °F (0 °C) and 104 °F (40 °C).

0 robd6 nao recarrega.

A base de carregamento ndo esta a receber energia. Confirme que ambas as extremidades do carregador estdo
corretamente ligadas.
Mau contacto. Limpe os contactos de carregamento tanto na base como no robé.

0 robd ndo regressa a base
de carregamento.

Ha demasiadas obstrugdes a volta da base de carregamento. Coloque a base de carregamento numa area mais aberta.
Limpe a drea de sinalizagdo da base.

Verifique se existe espaco suficiente em ambos os lados ou a frente da estagdo base para evitar que o robd fique
bloqueado.

O percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado, por exemplo, a porta esta fechada.

O robb esta a funcionar
mal.

Desligue o robd e depois reative-o.

O rob6 esta a fazer um
ruido estranho.

Um objeto estranho pode estar preso na escova principal, escova lateral ou numa das rodas principais. Pare o rob6 e
remova quaisquer detritos.

0 rob6 ja nao limpa
eficazmente ou deixa poeira
para tras.

A caixa de recolha de p¢ esta cheia. Efetue uma limpeza.
O filtro esta bloqueado. Por favor, limpe-o.
Um objeto estranho esta preso na escova principal. Por favor, limpe-o.




Resolucao de problemas

Problema

Solucao

0 rob6 nao consegue ligar-se
ao Wi-Fi.

Ha algo de errado com a ligagéo Wi-Fi. Reinicie o Wi-Fi e descarregue a ultima versdo da aplicagdo. Depois tente voltar a
ligar.

A permissdo de localizagdo ndo esta ativa. Certifique-se de que a permissao de localizagdo na aplicagdo esta ativada.

0 sinal de Wi-Fi é fraco. Certifique-se de que o robd se encontra numa drea com boa cobertura de Wi-Fi.

O Wi-Fi de 5 GHz ndo é suportado. Certifique-se de que o seu robo estd ligado a um Wi-Fi de 2,4 GHz.

0 nome de utilizador ou a palavra-passe da rede Wi-Fi estdo incorretos. Introduza o nome de utilizador e a palavra-passe
corretos.

0 robd ndo efetua a limpeza
programada.

0 rob6 tem a bateria fraca. A limpeza programada ndo comecara se o robd ndo tiver, pelo menos, 15% de carga na
bateria.

Deixar o robd na base de
carregamento consome
energia se ja estiver
totalmente carregado?

Deixar o rob6 na base depois de estar completamente carregado consome muito pouca eletricidade e ajuda a manter o
desempenho étimo da bateria.

N&o sai dgua do depdsito
de dgua, ou sai apenas um
pouco.

Verifique se hd dgua dentro do depdsito de dgua.
Limpe a esfregona se esta ficar suja.
Verifique se a esfregona esta corretamente instalada de acordo com o manual do utilizador.

O rob6 nao retoma a limpeza
apos o carregamento.

Certifique-se de que o robd nao esta configurado para o modo DND (N&o incomodar), o que o impedira de retomar a
limpeza.
O robd ndo retoma a limpeza quando é recarregado ou colocado sobre a base manualmente.

0 rob6 nao regressa a base de
carregamento depois de ser
movido.

Coloque manualmente o robd sobre a base de carregamento.

Para obter mais apoio, contacte-nos através de https://www.mova.tech

242



EspecificacOes

Base de carregamento

Poténcia maxima de

. <20 dBm
saida

Modelo RLE23SA Modelo RCEA0104
Tempo de carregamento Aproximadamente 5 horas Entrada nominal 19V=0,6 A
Tensdo nominal 14,4V = Saida nominal 19V=0,6 A
Poténcia nominal 50 W

Carregador
Frequeéncia de 2400-2483,5 MHz
funcionamento

Modelo BZ015-190060-AG

Entrada nominal 100-240 V~50/60 Hz 0,35 A

Estacdo base/base de carregamento
Consumo de energia no modo desligado: <0,3 W

Consumo de energia em modo de espera: <0,5W (em 15 minutos
apos o robd sair da estagao de base/base de carregamento)

Estacdo base/base de carregamento e robd

0O equipamento nao possui um modo de espera ou outros estados
equivalentes em termos de requisitos de espera, fungdo de gestao
de energia ou capacidade de desativar ligacdes de rede sem fios
devido a necessidades de manutengdo da bateria. O consumo

de energia do equipamento é suscetivel de ser superior ao de
outros modelos de equipamento que satisfagam estes requisitos
funcionais.
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Saida nominal 19V=0,6A
Eficiéncia ativa média 84,44%
Eficiéncia com carga baixa N

(10%) 7718%
Consumo energeético sem 0,05 W

carga

Em condigdes normais de utilizacdo, este equipamento deve ser mantido a
uma distancia de separagdo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo
do utilizador.



Eliminacao e remocao da bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que sdo perigosas para o ambiente. Antes de eliminar a bateria, certifique-se de que a bateria é

removida por técnicos qualificados e eliminada numa instalagdo de reciclagem apropriada.
- a pilha deve ser retirada do aparelho antes de este ser desmantelado;

- 0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentagdo ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser eliminada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacdo e esgote a bateria o mais possivel.
As baterias que ja ndo sao necessarias devem ser descartadas numa instalagao de reciclagem apropriada.
Ndo exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosdo.

Em condi¢des de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com dgua e procure ajuda médica.

Guia de remocao:

1. Vire o rob@, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de tras do robd e depois retire a tampa.
2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.

Informacéo sobre o REEE

devem ser misturados com residuos domésticos ndo selecionados. Em vez disso, deve proteger a salde humana e o ambiente, entregando os seus

residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos, designado pelo
| ] governo ou pelas autoridades locais. A eliminagdo e reciclagem corretas ajudardo a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a

saude humana. Por favor, contacte o instalador ou as autoridades locais para mais informacdes sobre o local, bem como sobre os termos e condi¢cdes

E Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE, como especificado na Diretiva 2012/19/UE) que ndo

desses pontos de recolha.
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Glivenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actigi elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kaginmak icin
cihazi kullanmadan énce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak tzere saklayin.

Kullanim - Bu Grun, guvenli kullanimi saglamak ve risklerden kacinmak tzere, 8 yasindan

Sinirlamalari kiictk cocuklar ve fiziksel, duyusal, zihinsel engelli kisiler veya sinirli deneyime
veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn veya vasinin gozetimi
olmadan kullanilmamalidir. Temizlik ve bakim, gézetim olmaksizin cocuklar
tarafindan yapilmamalidir.

- Cocuklar bu tartinle oynamamalidir. Robot calisirken cocuklarin ve evcil
hayvanlarin robotla aralarinda gtvenli bir mesafe bulundugundan emin olun.

- Bu Urun yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi icindir. Dis mekanlarda, zemin
harici ylzeylerde veya ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

- Sarj cihazi zarar gorur veya kirilirsa kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi
servisle iletisime gecin.

- Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin tzeri asma alanlarda kullanmayin.

- Robotu bas asadi cevirip koymayin. LMS kapagini, robot kapagini veya
tamponu robot tutup tasimak icin kullanmayin.

- Robotu, ortam sicakliginin 0°C'nin Gzerinde ve 40°C'nin altinda oldugu
ortamlarda kullanin. Zeminde sivi veya yapiskan madde olmadigindan emin
olun.

- Robotu kullanmadan énce takilip cekilmemesi icin yerdeki kablolari toplayin.

- Robotun carparak zarar vermesini 6nlemek icin kirilgan ve kucuk nesneleri
yerden kaldirin.
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Guvenlik Bilgisi

Kullanim
Sinirlamalari

- Bir nesneye takilip stiraklenmenin verebilecegi zarardan kacinmak icin

cihazi calistirmadan énce bir yere sabit olmayan nesneleri yerden kaldirin ve
temizlik glizergahi Uzerindeki kablolari veya elektrik kablolarini toplayin.

- Sag, parmak ve diger vicut boélgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.
- Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada cocuklari, evcil hayvanlari ve diger

nesneleri robotun Gzerine bindirmeyin/koymayin.

- Robotu yanan nesneleri temizlemek icin kullanmayin. Robotu yanici veya

kolay tutusabilen sivilari, asindirici gazlari veya seyreltilmemis asit ya da
¢6zlcu maddeleri toplamak icin kullanmayin.

- Sert veya keskin nesneleri stiptirmeyin. Cihazi tas, buyuk kagit parcalar

veya cihazi tikayabilecek diger malzemeler gibi nesneleri toplamak icin
kullanmayin.

- Robot stpurge temizligi ve bakimina baslamadan 6nce robotun kapali

oldugundan ve sarj istasyonunun fise takili olmadigindan emin olun.

- Robotu veya sarj istasyonunun silmek icin nemli bez kullanmayin veya

herhangi bir siviya maruz birakmayin. Yikanabilir parcalar yerlerine
takilmadan ve kullanilmadan 6énce tamamen kurutulmalidir.

- Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mimkunse orijinal paketinde

tutuldugundan emin olun.

- Latfen bu GrinU Kullanici Kilavuzundaki talimatlara uygun bir sekilde

kullanin. Bu Grinutn uygunsuz kullanimindan kaynaklanan kayip veya
zararlardan kullanicilar sorumludur.
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Glivenlik Bilgisi

Piller ve Sarj - Uglincl taraflara ait pil, sarj cihazi veya sarj istasyonlari kullanmayin. Yalnizca
RCEAQ0104 besleme birimi kullanin.
- Pili veya sarj istasyonunu kendi basiniza sékmeye, onarmaya veya modifiye
etmeye calismayin.
- Sarj istasyonunu bir 1s1 kaynaginin yakinina koymayin.

- Sarj istasyonunun sarj kontaklarini silmek veya temizlemek icin islak bez veya
Islak ellerinizi kullanmayin.

- Kullanilmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyac fazlasi
piller uygun bir geri déntsim tesisinde imha edilmelidir.

- Robot uzun sure kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve
serin, kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri derecede bosalmasini dnlemek icin
robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.

- Bu Urln yalnizca yetkin teknisyenler veya satis sonrasi servis tarafindan
dedistirilebilecek piller icerir.

Lazer Guvenlik - Bu Grundeki lazer sensér, Sinif 1 lazer GrUnleriigin IEC 60825-1:2014, EN
Bilgileri 60825-1:2014+A11:2021, EN 50689:2021 Standardina uygundur. Kullanim
sirasinda lutfen dogrudan gdzle temasindan kacinin.
SINIF 1 LAZER URUNU Maks. cikis: <0,39 mw
TUKETICi LAZER URUNU Dalga boyu: 840-860 nm
EN 50689:2021 Atim suresi: 0,125 ms
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Guvenlik Bilgisi

ﬁ Yalnizca i¢ mekanlarda kullanim icindir

||| __] Kullanicr kilavuzunu okuyun

BZ015-190060-AG

D' _c Yalnizca BZ015-190060-AG adaptéru besleme birimi ile kullanin

Bu belgeyle, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. RLE23SA telsiz ekipman turiinin 2014/53/AB sayili Direktif ile uyumlu oldugunu beyan eder. AB
uygunluk beyaninin tam metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://www.mova.tech

Ayrintili e-kilavuz icin litfen tiklayiniz: https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqs
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Uriin Genel Bilgileri

Paket icerikleri

O

oA o

Robot Sarj istasyonu

Diger Aksesuarlar

g

Paspas Aparati Yan Firca Sarj Cihazi Kullanicr Kilavuzu
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Uriin Genel Bilgileri

o @ Yanasma / Nokta Temizligi Digmesi

- Robotu sarj istasyonuna geri géndermek igin basin

- Nokta temizligi baslatmak icin 3 saniye basili tutun

- Cocuk Kilidini etkinlestirmek/devre disi birakmak icin 7 saniye basili
tutun

° @ Gli¢ / Temizleme Digmesi

- Acmak icin 3 saniye basili tutun
kapatmak igin ise 3 saniye basili tutun
- Robot agildiktan sonra temizlige baslamak icin basin

Durum Gdéstergesi

- Sabit Beyaz: Temizlik tamamlandi

- Yavas Yanip S6énen Turuncu: Sarj olmak icin dénlyor
- Yanip S6nen Turuncu: Hata

- Sabit Turuncu: Pil zayif

Not:
- Robot temizlik yaparken veya sarj olmak tzere geri ddnerken, Gzerindeki

herhangi bir digmeye basarak robotu duraklatabilirsiniz.

- Kablosuz interneti sifirlamak icin (©) ve (©) digmesini 3 saniye sireyle basili
tutun.

- Fabrika ayarlarini geri yiiklemek icin (©) ve (@) diigmesini 10 saniye basili
tutun.

- Cocuk Kilidi, uygulama Gzerinden etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir.
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Uriin Genel Bilgileri

Robot ve Sensorler

(J

°LMS Kapagdi

==

o Lazer Mesafe Sensori

(LMS)

o Tampon

Sarj istasyonu

o Sarj istasyonuna
D6nus Sensorleri

Glc¢ Gostergesi

————oSinyalizasyon Alani

—oGU¢ Baglanti Noktasi

oSarj Kontaklari
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© 3 Boyutlu Hat Lazer Sensoru

Gok yonlu tekerlek o

Ugurum Sensoéru o
Sarj Kontagi o

Yan Firga o

Ugurum Sensori o

Ana Tekerlek o

Ana Fircae

o Sarj Kontagi

o Ugurum Sensoru

o Ana tekerlek



Uriin Genel Bilgileri

Toz Kutulu ikisi Bir Arada Su Haznesi

Birincil Filtre ° \\

HEPA Filtresi °

Su Girig Agzi o

Su Haznesi Acma Klipsi ©

Paspas Aparati

Paspas Pedi

Paspas Pedi Tutucu

Paspas Pedi Eklenti Alani
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Evinizin Hazirlanmasi

T
Temizlige baslamadan énce litfen sabit durmayan, kirilabilir, degerli veya
tehlikeli esyalar ortadan kaldirin, robotun takilarak, gizerek veya vurarak

hasar vermemesi igin yerdeki kablolari, giysileri, oyuncaklari, sert nesneleri
veya keskin nesneleri kaldirin/duizenleyin.

s
\:f'l “‘M%
0 <E
i g i

L0

v

Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari kendi yerlerine koyarak
daha fazla alan agin.

Not:

Temizlige baslamadan énce, robotun givenli ve sorunsuz bir sekilde
calismasi icin merdivenlerin ve koltuklarin kenarlarina fiziksel bir engel
yerlestirin.

L]

PN <=

Robotun temizlenmesi gereken alanlari tanimasini engellememek icin
robotun 6ninde, bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.

- Robotu ilk kez calistirdiginizda engel ¢ikarabilecek seyleri zamaninda kaldirmak icin temizlik yaparken robotu takip edin.
- Tas, celik bilye ve oyuncak pargalari gibi sert nesneleri veya insaat atigi, cam kirnigi veya civi gibi keskin nesneleri siplrmeyin, aksi takdirde zemin cizilebilir.
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Kullanmadan Once

1. Koruyuculari ¢ikarin 3. Sarj istasyonunu duvar éniinde diiz bir zemine
yerlestirin ve bir elektrik prizine baglayin

<= Sarjistasyonunu etrafi mimkin oldugunca acik ve kablosuz interneti iyi ceken
bir yere yerlestirin.

o

=@
“Sm =
: e

o Z%, : ‘
7 m

Not:
- Sarj istasyonunu halilarin Gzerine yerlestirmeyin.

- Sarj istasyonu 6nden 1,5 metreden ve her iki yandan 0,5 metreden yakin olan
nesneleri kaldirin.

- Sarj istasyonu dogrudan gunes 15181 alan bir yere veya diger objelerin sinyali
engelleyebilecedi bir yere yerlestirmeyin ¢linki bu robotun sarj istasyonuna
dénmesini engelleyebilir.

4. Robotu sarj edin

Robotu yerlestirirken, robotun altindaki sarj kontaklarini sarj istasyonunun sarj
kontaklari ile hizaladiginizda robot otomatik olarak acilir ve sarj olmaya baslar.

Not: Yan fircayi klik sesini duyacak sekilde yerine oturtun. Not: Robotunuzu ilk kez kullanmadan énce tamamen sarj etmeniz énerilir.
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MOVAhome Uygulamasi ile Baglanin

1. Uygulamayi indirin

Uygulamayi indirmek ve ylUklemek icin robot Gizerindeki QR kodunu taratin.

QR kodu -

Catatan:

- Hanya mendukung Wi-Fi 2,4 GHz.

- Adanya peningkatan pada perangkat lunak aplikasi, pengoperasian
sebenarnya mungkin berbeda dengan arahan dalam manual ini. Harap
ikuti petunjuk berdasarkan versi aplikasi saat ini.
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2. Cihazi ekleyin

Uygulamayi acin, "Baglanmak icin QR kodunu tara"ya dokunun ve cihazi
eklemek icin ayni QR kodunu robotta tekrar tarayin. Kablosuz internet
baglantisini tamamlamak icin lutfen talimatlari izleyin.

Not:

- Kablosuz internet baglantisini sifirlamak isterseniz (i ve (i3 dGgmesini 3
saniye basili turun ve 2. Adimi tekrarlayin ve ardindan kablosuz internet
baglantisini sonlandirmak icin talimatlari izleyin.

- Cihazi kablosuz internet agindan ayirmak igin robot siiptirgenin Gzerindeki
Sifirlama DUgmesini 3 saniye basili tutun.




Cara Penggunaan

Robotu acmak icin (© digmesini 3 saniye basili tutun. Giic gdstergesi
yanmalidir. Robotu sarj istasyonuna yerlestirin, robot otomatik olarak agilmali
ve sarj olmaya baslamalidir. Robotu kapatmak icin sarj istasyonunundan
uzaklastirin ve (© diigmesini 3 saniye basili tutun.

Hizli Harita Cikarma

Agi ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde bir harita olusturmak

icin uygulamadaki talimatlari izleyin. Robot, temizlige baslamadan harita
¢ikarmaya baslayacaktir. Robot sarj istasyonuna déndiaginde, haritalandirma
islemi tamamlanmis olup harita otomatik olarak kaydedilir.

Temizligi Baslatma

Robot acildiktan sonra temizlige baslamak icin (©) diigmesine basin. Robot
her odayi S sekilli bir desenle belirli bir yéntem izleyerek temizler; ardindan
kapsamli bir temizlik icin kenarlari ve duvar kenarlarini temizleyerek isi
tamamlar.

Not: Robotun temizlige sarj istasyonunda baslamasi énerilir. Robot
temizlenirken sarj istasyonunu hareket ettirmeyin. Boylece robot sarj
istasyonuna sorunsuz bir sekilde dénebilir.

Duraklatma

Robot calisirken herhangi bir digmeye basarak robotu duraklatabilirsiniz.

Not: Robot duraklatilip sarj istasyonuna yerlestirildigi takdirde gegerli temizlik
gorevi sona erer.

Temizlige Otomatik Olarak Devam Etme

Pil cok azaldigi takdirde robot sarj olmak i¢in otomatik olarak sarj
istasyonuna doner. Uygun pil seviyesine kadar sarj olduktan sonra, heniiz
tamamlanmamis olan temizlik gérevlerine kaldigi yerden devam eder.
Not: Bu islevi kullanmak icin litfen uygulama iginde etkinlestirin.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

Robot Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna ayarlandiginda robotun temizlige
kaldigi yerden devam etmesi engellenir ve gli¢ gdstergesi kapanir. DND
modu, fabrika ayarlarinda varsayilan olarak devre digidir. Uygulama
Gzerinden DND modunu etkinlestirebilir veya DND siresini degistirebilirsiniz.
DND sresi, varsayilan olarak 22:00-8:00 olarak ayarlanmistir.

Not:

- Programlanmis temizlik gérevleri DND siresi boyunca normal bir sekilde
yerine getirilir.

- RDND siresi sona erdikten sonra robot temizlige kaldigi yerden devam eder.

Nokta Temizligi

Robot bekleme durumundayken (©) diigmesini 3 saniye basili tutarak nokta
temizligi modunu etkinlestirebilirsiniz. Bu modda, robot etrafindaki 1,5 x 1,5
metrekarelik alani temizler ve nokta temizligi tamamlandiginda baslangig
noktasina geri doner.

Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamazsa robotu zorla kapatmak
icin (@ diigmesini 15 saniye basili tutun. Daha sonra robotu acmak icin (©
dugmesini 3 saniye basili tutun.
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Kullanim

Paspaslama islevini Kullanmak

Daha iyi bir temizlik etkisine ulasmak igin ilk paspaslama seansina baslamadan énce tiim zeminlerin en az G¢ kez stpurilmesi 6nerilir.

1. Su Haznesini temiz suyla doldurun. 3. Paspas aparatini takin.

Not: Deterjan veya dezenfektan kullanmayin.

4. Toz kutulu ikisi bir arada su haznesi ve paspas diizenedgini, klik sesi duyacak
2. Paspas pedini islatip fazla suyu sikin. Paspas pedini semada gosterildigi sekilde yerine oturtana kadar robotun igine dogru kaydirin.
gibi takin.
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Cara Penggunaan

5. Temizligi baslatmak icin (© digmesine basin veya uygulamayi kullanin. 6. Robot bir temizlik islemini tamamladiginda ve sarj istasyonuna
doéndiginde paspas aparatini gikarin ve paspas pedini zamaninda yikayin.
Toz kutulu ikisi bir arada su haznesini gikarmak icin agma klipsini basili tutup
hazneyi cikarin.

il

v

Not:

- Halilar temizlenmeden 6nce paspas aparatinin gikaritmasi 6nerilir. Not: Robot siipiirge sarj olurken ve kullanilmadiginda toz kutulu ikisi bir

- Uygulamayi kullanarak su akisini ihtiyaca goére ayarlayin. arada su haznesinin ve paspas pedinin cikarilmasi énerilir. Su haznesinde
kalan suyun tamamini dokiin ve kif veya koku olusmamasi igin paspas
pedini temizleyin.
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Rutin Bakim

Robotun diizgln calismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim icin uygulamadaki aksesuar kullanimi bélimdane
veya asagidaki tabloya bakilmasi énerilir.

Parca Bakim Sikligi Degistirme Siiresi
Paspas pedi Her kullanimdan sonra

Her 3 ila 6 ayda bir
Filtre Haftada bir kez
Ana firca Her 6 ila 12 ayda bir
Yan firga Her 3 ila 6 ayda bir

Sarj kontaklari

Cok yonlu tekerlek

Ucurum sensorleri

Ayda bir kez
Lazer Mesafe Sensori (LMS)

3 Boyutlu Hat Lazer Sensoru

Sarj istasyonuna Déniis Sensérleri

Tampon

Sarj istasyonu sinyal alani

Su haznesi

Gereken siklikta temizleyin
Toz kutusu

Not: Degistirme sikligi, robotu kullaniminiza bagli olacaktir. Ozel kosullar nedeniyle istisnai bir durum meydana geldigi takdirde parcalar degistirilmelidir.
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Rutin Bakim

Ana Fircayl Temizleyin Yan Fircayl Temizleyin

1. Firca muhafazasi klipslerini yukariya dogru bastirarak firca muhafazasini Yan fircayi ¢ikarin ve uygun bir aracla fircaya takilmis saglar temizleyin.
cikarin ve fircayi kaldirarak robottan gikarin.

AN

LA
|
@l

==, e

Cok Yonlu Tekerlegi Temizleyin

Not:

- Ufak tornavida gibi bir aletle ¢ok yonlu tekerlegin aksini ve lastigini ayirin.

- Cok yonlu tekerlegi akan suyun altinda yikayip tamamen kuruduktan sonra
geri takin.

Not: Ana fircaya takilmis saclari asin gii¢ kullanarak cekmeyin. Aksi takdirde
firca zarar gorebilir.
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Rutin Bakim

Toz Kutulu ikisi Bir Arada Su Haznesini Temizleyin

1. Serbest birakma klipsine bastirarak toz kutulu ikisi bir arada su haznesini 3. Filtreleri ¢ikarin ve HEPA filtresine nazikce vurun.
¢ikarin ve ardindan su haznesini bosaltin.

Not: Hasar gdrmemesi icin, filtreleri bir fircayla, parmakla veya keskin
nesnelerle temizlemeye ¢calismayin.

4. Toz kutusunu ve birincil filtreyi yerlerine takmadan 6nce suyla yikayin ve
tamamen kurutun.
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F.
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Not: '

- Toz kutusunun disindaki pargalari suyla yikamayin. Su lekesi kaldiysa
yerlerine takmadan 6nce lutfen silerek kurutun.

- Toz kutusunu ve birincil filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin. Deterjan
kullanmayin.

261 - Toz kutusunu ve birincil filtreyi tamamen kuruduktan sonra kullanin.



Rutin Bakim

Paspas Pedini Temizleme

1. Paspas pedi tutucusunun agma klipslerine bastirarak paspas dizenegini
¢ikarin. Paspas pedini, paspas pedi tutucusundan gikarin.

2. Paspas pedini yalnizca suyla temizleyin ve yerine takmadan 6énce kurumaya
birakin.

Robot, ylksek performansli lityum iyon pil takimi igerir. En uygun pil
performansini muhafaza etmek Gzere lGtfen ginlik kullanim icin sarjin
yeterli oldugundan emin olun. Robot uzun sire kullanilmayacaksa kapatin ve
kaldirin. Sarjin asiri bosalmasindan kaynaklanacak zarari dnlemek icin robotu
en az her U ayda bir yeniden sarj edin.

Robot Sensorlerini ve Sarj Kontaklarini Temizleme

Robotun sensorlerini ve sarj kontaklarini asagidaki sekilde gosterildigi gibi
yumusak ve kuru bir bezle silin:

Not: Nemli bez, robot icindeki ve sarj istasyonundaki hassas parcalara zarar
verebilir. Temizlik sirasinda lutfen kuru bir bez kullanin.

LMS Kapagi
@ Lazer Mesafe
Sensora (LMS)

3 Boyutlu Hat Lazer Sensoru

Sarj istasyonuna Donlis
Sensorleri

= Ugurum Sensoéru

Sarj Kontagi

Sarj Kontaklari
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Sorun giderme

Sorun

Coziim

Robot agilmiyor.

Pil seviyesi diisiik. Robotu sarj istasyonunda yeniden sarj edip tekrar deneyin.
Pilin sicakligi cok diistik veya ¢ok yiksek. Cihazin 32°F (0°C) ile 104°F (40°C) arasindaki bir sicaklikta calistirilmasi tavsiye
edilir.

Robot yeniden sarj olmuyor.

Sarj istasyonunda gl almiyor. Litfen sarj cihazinin her iki ucunun da dogru sekilde takili oldugunu teyit edin.
Zayif temas. sarj istasyonu ve robotun sarj kontaklarini temizleyin.

Robot sarj istasyonuna
dénmayor.

Sarj istasyonu etrafinda ¢ok sayida engel var. Sarj istasyonunu daha acik bir alana yerlestirin.

Latfen Sarj istasyonunun sinyal alanini temizleyin.

Robotun takilmasini 6nlemek icin ana istasyonun her iki tarafinda veya éninde yeterli alan olup olmadigini kontrol
edin.

Sarj olma doénus yolu tikali mi, 6rnegin kapi kapanmig mi vb.

Robot arizali.

Robotu kapatin ve ardindan yeniden etkinlestirin.

Robottan garip bir ses geliyor.

Ana firgaya, yan fircaya ya da ana tekerleklerden birine yabanci nesne takilmis olabilir. Robotu durdurun ve birikintileri
temizleyin.

Robot artik verimli temizlik
yapmiyor ve arkasinda toz
birakiyor.

Toz kutusu dolu. Lutfen temizleyin.
Filtre bloke oldu. Litfen temizleyin.
Ana firgaya yabanci bir nesne takildi. Lutfen temizleyin.
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Sorun giderme

Sorun

Coziim

Robot kablosuz internete
baglanamiyor.

Kablosuz internet baglantisiyla ilgili bir sorun var. Kablosuz interneti sifirlayin ve uygulamanin en son siriimin indirip
tekrar baglanmayi deneyin.

Konum izni acik degil. Litfen uygulamada konum izninin etkinlestirilmis oldugundan emin olun.

Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz internet kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin olun.

5 GHz kablosuz internet desteklenmez. Robotunuzun 2.4 GHz kablosuz internete baglandigindan emin olun.

Kablosuz internet kullanici adi veya sifresi yanlis. Litfen dogru kullanici adini ve sifreyi girin.

Robot programlanmig temizligi
yapmiyor.

Robotun pil seviyesi diisik. Robotun pili en az %15 olmadikca planlanmis temizlik baslamayacaktir.

Robotu sarj istasyonunda
birakmak zaten tam olarak
sarjliise glg tuketir mi?

Robotu tam olarak sarj olduktan sonra sarj istasyonunda birakmak gok az elektrik tiketir ve en uygun pil performansini
korumaya yardimci olur.

Su haznesinden su gelmiyor
veya yalnizca ¢ok az geliyor.

Su haznesinin icinde su olup olmadigini kontrol edin.
Kirlendigi takdirde paspasi temizleyin.
Paspas pedinin Kullanici Kilavuzuna uygun bir sekilde dogru takildigindan emin olun.

Robot sarj olduktan sonra
temizlige baslamiyor.

Robotun Rahatsiz Etmeyiniz (DND) moduna ayarlanmadigindan emin olun; bu, temizligin kaldigi yerden baslatilmasini
engelleyecektir.

Robot manuel olarak yeniden sarj edildiginde veya sarj istasyonuna yerlestirildildiginde temizlige kaldigi yerden
devam etmez.

Robot hareket ettirildikten
sonra sarj istasyonuna
dénmuyor.

Robot stpurgeyi sarj istasyonuna manuel olarak yerlestirin.

Daha fazla destek icin bizimle https://www.mova.tech lizerinden iletisime gecebilirsiniz

264



Teknik 6zellikler

Sarj istasyonu

Model RLE23SA Model RCEA0104
Sarj Suresi Yaklasik 5 saat Nominal Girig 19V=0,6 A
Nominal Voltaj 14,4V =—= Nominal Cikig 19V=0,6 A
Nominal Giig 50 W
Calisma Frekansi 2400-2483,5 MHz
Maksimum Cikis Guci <20dBm Model B2015-190060-AG
Ana istasyon/Sarj Yanagma Noktasi Nominal Giris 100-240 V~ 50/60 Hz 0,35 A

Kapali modda glg tiketimi: < 0,3 W
Nominal Cikis 19V=0,6 A

Bekleme modunda gug tiketimi: <0,5 W (robot stiplirge ana

istasyondan/sarj yanasma noktasindan ayrildiktan sonra 15 dakika
icinde)
Robot Siipiirge ve Ana istasyon/Sarj Yanasma Noktasi
Bu ekipmanda, normal kullanim kosullari altinda anten ile kullanicinin
Ekipmanin, bekleme gereksinimleri, glic yonetimi islevi veya viicudu arasinda en az 20 cm’lik mesafe olmalidir.
pil bakim ihtiyaclari nedeniyle kablosuz ag baglantilarini devre
disi birakma 6zelligi agisindan bir bekleme modu veya diger
esdeder bir durumu yoktur. Ekipmanin gug tiketiminin, bu islevsel
gereksinimleri karsilayan diger ekipman modellerinden daha
ylksek olmasi muhtemeldir.
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Pillerin Cikarilmasi ve imhasi

Urtindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler icerir. Pili atmadan énce, yetkin teknisyenler tarafindan cikarilmasini saglayin ve uygun bir geri déniigiim
tesisinde imha edileceginden emin olun.

- cihaz 1skartaya ¢ikarilmadan 6nce pilleri gikarilmalidir;
- piller gikarilirken cihaz sebeke elektriginden ayrilmig olmalidir;
- pil, glivenli bir sekilde imha edilmelidir.

DiKKAT:

Pili gikarmadan 6nce, gii¢ kablosunu ayirin ve pili olabildigince fazla tiketin.

ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisiim tesisinde imha edilmelidir.

Patlama risklerinin 6niine ge¢cmek igin ylksek sicaklikli ortamlara maruz birakmayin.

Kotl kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas meydana gelirse ilgili bolgeyi suyla yikayin ve tibbi yardim alin.

Cikarma Kilavuzu:

1. Robotu ters cevirin, uygun bir aletle robotun arkasindaki vidalari sékiin ve ardindan kapadi cikarin.
2. Pili ctkarmak icin pil ile PCB karti arasindaki baglanti uglarini gikarin.

WEEE Bilgileri

Bu semboll tagiyan tum Grinler elektrikli ve elektronik cihaz atigi (2012/19/AB sayili direktifteki anlamiyla WEEE) kapsaminda olup
siniflandirlmamis ev atiklariyla karistinlmamalidir. Bunun yerine, atik cihazinizi, atik elektrikli ve elektronik cihazlarin geri déndstirilmesiigin
hikimet veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis olan toplama noktasina teslim ederek insan sagligini ve gevreyi korumalisiniz. Dogru imha

[r— ve geri donlisiim, gevre ve insan sagligi Gzerindeki olasi olumsuz sonuclarin engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tiir toplama noktalarinin
konumu, sartlari ve kosullari hakkinda daha fazla bilgi almak icin litfen montaj yetkilisiyle veya yerel yetkililerle iletisime gegin.
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